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Rechtliche Hinweise

Inhalte

Wir bemiihen uns um Richtigkeit, Aktualitat und Vollstandigkeit der Informatio-
nen und haben die Inhalte in diesem Dokument sorgféltig erarbeitet. Fur die In-
formationen kénnen wir dennoch keine Gewéahr irgendeiner Art ibernehmen.
Wir schlie3en ausdrucklich jegliche Haftung fiir Schaden und Folgeschéaden
aus, die in irgendeiner Form in Verbindung mit der Verwendung dieses Doku-
mentes stehen.

Datenschutz

Der Anwender ist fir den Schutz der personenbezogenen Daten, die mit der
vorliegenden Anlage erzeugt wurden, als Eigentiimer dieser Daten voll verant-
wortlich. Dies betrifft insbesondere das Speichern, Ubermitteln, Sperren und
Léschen personenbezogener Daten. Die geltenden Datenschutzbestimmungen
des jeweiligen Landes, in dem der Anwender seinen Sitz hat, sind vom An-
wender selbst zu beachten und einzuhalten.

Der Hersteller ibernimmt keinerlei Haftung fur die Folgen aus der missbrauch-
lichen Verwendung der Daten oder von Versté3en durch den Kunden oder ei-
nes Dritten gegen geltendes Recht im Zusammenhang mit dem Schutz perso-
nenbezogener Daten.

Urheberrecht/Gewerblicher Rechtsschutz

Texte, Bilder, Grafiken und ahnliches sowie deren Anordnung in diesem Do-
kument unterliegen dem Schutz des Urheberrechtes und anderer relevanten
Schutzgesetze. Die Vervielfaltigung, Abanderung, Ubertragung oder Veroffent-
lichung eines Teiles oder des gesamten Inhaltes dieses Dokumentes ist in jeg-
licher Form verboten.

Dieses Dokument dient ausschlieB3lich zur Information und zum bestimmungs-
gemalen Gebrauch und berechtigt nicht zum Nachbau der betreffenden Pro-
dukte.

Alle in diesem Dokument enthaltenen Kennzeichen (geschitzte Marken, wie
Logos und geschéftliche Bezeichnungen) sind Eigentum der JENOPTIK Robot
GmbH oder Dritter und dirfen ohne vorherige schriftliche Einwilligung nicht
verwandt, kopiert oder verbreitet werden.
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TraffiStar S350 Zu diesem Dokument

1 Zu diesem Dokument

Dieses Dokument gibt wichtige Hinweise zum bestimmungsgeméalen Umgang
mit der Anlage. Voraussetzung fir ein sicheres Arbeiten ist die Einhaltung aller
hierin angegebenen Sicherheitshinweise und Handlungsanweisungen.

Das Personal des Betreibers muss dieses Dokument vor Beginn aller Arbeiten
sorgféaltig gelesen und verstanden haben.

Dieses Dokument ist Bestandteil der Anlage und muss in unmittelbarer Nahe
zur Anlage fur das Personal jederzeit zuganglich aufbewahrt werden.

1.1 Verwendete Symbole und Hervorhebungen

Zur schnelleren Erfassung des Inhalts werden in diesem Dokument folgende
Symbole und Hervorhebungen verwendet:

fett Die Bezeichnungen von Programmelementen, wie beispiels-
weise Bezeichnungen von Feldern, Schaltflichen oder grup-
pierten Funktionsbereichen, werden fett gedruckt dargestellt.
Dabei werden genau die Bezeichnungen verwendet, welche in
der Programmoberflache zu sehen sind.

> Kennzeichnet eine Handlungsanweisung
'ﬁ_| Stellt die zu betatigende Schaltflache dar, deren Funktion in
&, der zugehdrigen Handlungsanweisung naher erlautert wird.
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2 Grundlegende Sicherheitshinweise

2.1

2.2

12

Dieses Kapitel gibt einen Uberblick tiber alle wichtigen Sicherheitsaspekte fiir
einen optimalen Schutz des Personals sowie fiir den sicheren, zugelassenen
und stérungsfreien Betrieb.

Bei Nichtbeachtung der in diesem Dokument aufgefiihrten Sicherheitshinweise
und Handlungsanweisungen kénnen erhebliche Gefahren entstehen.

Bestimmungsgemaler Gebrauch

Die Anlage ist fur den stationaren und mobilen Einsatz in der Verkehrsiiberwa-
chung bestimmt.

Der Betrieb kann stationar in einem festen Au3engehéuse, als Fahrzeugeinbau
oder aufgesetzt auf ein Stativ oder in einen Container, vorzugsweise in einem
mobilen Gehause erfolgen.

Als nicht bestimmungsgemafer Gebrauch gelten alle Anwendungen, die in den
zur Anlage gehdrenden Dokumenten nicht beschrieben werden.

Nicht bestimmungsgemafer Gebrauch, ein Nichtbeachten dieses Dokumentes,
der Einsatz von ungentigend qualifiziertem Personal sowie eigenméchtige
Veranderungen an der Anlage schlieRen die Haftung des Herstellers fiir daraus
resultierende Schaden aus. Die Gewahrleistung des Herstellers erlischt in die-
sen Féllen.

Bei der amtlichen Uberwachung ist eine giiltige Eichung der Messanlage Vo-
raussetzung.

Vorfallsdateien von Anlagen mit beschadigten Sicherungsmarken dirfen nicht
ausgewertet werden.

Austausch von Komponenten

Aus messtechnischer Sicht bestehen grundséatzlich keine Bedenken gegen den
Austausch einzelner geeichter Originalkomponenten des Herstellers.

Bei einem Austausch der Komponenten muss der Betreiber nachvollziehbar
dokumentieren (z. B. anhand der im Eichschein der Anlage aufgefiihrten Kom-
ponentennummern), in welcher Konfiguration die Anlage bei einem Messein-
satz betrieben wurde.

Die Komponenten Fotoeinheit und Laserscanner des Messsystems sind als
feste Einheit geeicht und durfen nur zusammen getauscht werden.
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2.3 Qualifikation des Bedienpersonals

Amtliche Messungen dirfen nur von entsprechend geschultem Bedienpersonal
vorgenommen werden. Die Schulung muss durch kompetentes Personal (Her-
steller oder Aus- und Fortbildungsstelle der Polizei) erfolgen und ist schriftlich
Zu bestétigen.

Es ist zulassig, dass der Hersteller oder die Aus- und Fortbildungsstelle der
Polizei Multiplikatoren autorisieren. Ernannten Multiplikatoren ist die Eignung
zur Durchfithrung von Schulungen schriftlich zu bestatigen.

2.4 Verantwortung des Betreibers

Der Betreiber ist verpflichtet, das Bedienpersonal der Anlage Uiber bestehende,
allgemein gliltige Rechts- und Unfallverhiitungsvorschriften sowie tber die zu
beachtenden SicherheitsmalRnahmen zu informieren bzw. zu unterweisen.

Der Betreiber hat sicherzustellen, dass samtliche Nachweise Uber erfolgte
Wartungen, Reparaturen oder sonstige Eingriffe am Messgerat, einschliellich
solcher durch elektronisch vorgenommene MalRnahmen, fir einen Zeitraum
von bis zu drei Monaten nach Ablauf der Eichfrist, langstens fur funf Jahre,
aufbewahrt werden.
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2.5 Darstellung von Hinweisen

Hinweise werden in diesem Dokument durch folgende Kennzeichnung hervor-
gehoben.

Kennzeichnet eine unmittelbar drohende Gefahr.

Wenn sie nicht gemieden wird, sind Tod oder schwere (irreversible) Ver-
letzungen die Folge.

Kennzeichnet eine méglicherweise gefahrliche Situation.

Wenn sie nicht gemieden wird, kdnnen Tod oder schwere (irreversible)
Verletzungen die Folge sein.

/\VORSICHT
Kennzeichnet eine méglicherweise gefahrliche Situation.

Wenn sie nicht gemieden wird, kdnnen leichte Verletzungen die Folge
sein.

Kennzeichnet eine mdéglicherweise schadliche Situation.
Wenn sie nicht gemieden wird, kdnnen Sachschéaden die Folge sein.

Hinweis
@ Gibt wichtige Hinweise zum einfachen oder bestimmungsgemafen Gebrauch.
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2.6 Besondere Gefahren

Um Gesundheitsgefahren zu reduzieren und geféhrliche Situationen zu ver-
meiden, missen die in diesem Dokument aufgefiihrten Sicherheits- und Warn-
hinweise beachtet werden.

2N 7.\ FlieRender StraRenverkehr!
Tod oder schwere Korperverletzung.

P Richtlinien und Vorschriften fir das Arbeiten im StraBenverkehr beachten.
P Sicherheitsvorkehrungen treffen.
p Aufmerksam den Verkehr beachten.

P Keine anderen Verkehrsteilnehmer gefahrden.

| Unzureichende Sicherung der Komponenten im Fahr-

zeug!

Bei Unfallen oder besonderen Fahrman6vern kdnnen Komponenten den
Fahrer oder andere Personen verletzen.

P Wahrend der Fahrt keine Komponenten lose im Fahrzeug mitfiihren.

P Die Sicherungen der Haltevorrichtungen vor der Fahrt priifen.

A\VORSICHT Biendung durch Blitz!

Verletzung der Augen.

Bei eingeschalteter Anlage kann es unerwartet zu Blitzauslésungen kommen,
z. B. durch internen Selbsttest oder vorbeifahrende Fahrzeuge.

P Nicht direkt aus nachster Nahe ins Auge blitzen.

ACHTUNG Eindringen von Staub, Schmutz und Feuchtigkeit!

Beschadigung der Komponenten.

P Die Anlage vor Staub, Schmutz und Feuchtigkeit schiitzen.
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Grundlegende Sicherheitshinweise TraffiStar S350

ACHTUNG ESENR Verunreinigungen kénnen in die Kamera ein-
dringen!

Die Qualitat der Aufnahmen wird beeintrachtigt.

P Vor Staub und Feuchtigkeit schiitzen.

P Wenn kein Objektiv aufgesetzt ist, die Objektivoffnungen mit der Ver-
schlussvorrichtung schlief3en.

P Beim Ansetzen und Abnehmen der Objektive darauf achten, dass kein
Staub und keine Verunreinigungen in die Kamera gelangen.

P Sensoren (CCD) in der Kamera nicht beriihren oder reinigen. Das Reinigen
der Sensoren nur vom Hersteller durchfiihren lassen.

2.7 Kennzeichnung der Laserklasse

Der Laserscanner RLS 1000 ist eine Lasereinrichtung der Klasse 1.
Das Gerét ist auf der Riickseite mit einem entsprechenden Hinweis gekenn-
zeichnet:

LASER KLASSE 1

Klassifiziert nach DIN 60825-1:2008-05

Die zugangliche Laserstrahlung ist unter verninftigerweise vorhersehbaren
Bedingungen ungefahrlich.

Hinweis
@ Die Sicherheitshinweise zum bestimmungsgemaien Gebrauch sind einzuhal-
ten.

Der Laserscanner darf nur betrieben werden, wenn das Gehause und die da-
ran angebrachten Siegel unbeschadigt sind.
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TraffiStar S350 Zum Produkt

3 Zum Produkt

Dieses Kapitel gibt einen Uberblick tiber das Produkt. AuRerdem werden an-
hand von Zeichnungen das Gesamtprodukt und ggf. die einzelnen Komponen-
ten dargestellt.

3.1 Produktbeschreibung

Die laserbasierte Geschwindigkeitsiiberwachungsanlage TraffiStar S350 dient
zum vollautomatischen Messbetrieb im stationdren und mobilen Einsatz.

Mit Hilfe eines facherférmig scannenden Lasers werden die Positionen aller
ankommenden Fahrzeuge im Messbereich erfasst und die Geschwindigkeiten
bestimmt. Dadurch ist die Anlage in der Lage, mehrere - sowohl parallel fah-
rende, als auch aufeinander folgende - Fahrzeuge zu erfassen. Durch die Ver-
folgung eines jeden Fahrzeuges uber eine langere Fahrstrecke ist eine hohe
Messqualitat gewahrleistet. Zuordnungsfehler sind ausgeschlossen.

Neben dieser Mehrzielfahigkeit ermdglicht die Anlage aul3erdem die Klassifika-
tion von Fahrzeugen und damit die Uberwachung unterschiedlicher Geschwin-
digkeitsbegrenzungen je nach Fahrzeugklasse.

Zur Dokumentation der VerstoR3e ist die Anlage mit einer digitalen Fotoeinheit
ausgeristet. Um eine optimale Fahrer- und Kennzeichenerkennung zu gewéhr-
leisten, kann die Anlage optional mit einer Blitzeinrichtung ausgestattet wer-
den. Dadurch ist die Uberwachung auch bei Nacht oder schlechten Lichtver-
haltnissen moglich.

Die Verarbeitung der Daten und die Erzeugung von Vorfallsdateien erfolgen in
der internen Rechnereinheit der Fotoeinheit. Die manipulationssicheren, sig-
nierten Vorfallsdateien, bestehend aus Bild- und Messdaten, werden mit Hilfe
eines externen USB-Speichermediums direkt an der Anlage oder via Netzwerk
herunter geladen.

Die Einstellung der Anlage geschieht mit Hilfe eines externen Rechners, auf
welchem via Remote-GUI auf das Bedienprogramm zugegriffen wird.

Das System kann wahlweise in einem festen AuRengehause oder in einem
Fahrzeug eingebaut werden. AuRerdem ist der Einsatz auf einem Stativ oder
Container, vorzugsweise in einem mobilen AuRengehause, maglich.

Um einen schnellen Standortwechsel zu erméglichen und die korrekte Ausrich-
tung zwischen Laserscanner und Fotoeinheit zu gewahrleisten, sind beide
Komponenten fest miteinander verbunden und dirfen durch den Anwender
nicht getrennt werden.

Fir ein weiteres Vorfallfoto aus einer anderen Fotoposition kann die Anlage
optional mit einer zweiten SmartCamera (Sekundar-Anlage) ausgestattet wer-
den. Diese erstellt auf Anforderung der ersten SmartCamera (Primar-Anlage)
ein Foto nach einem einstellbaren Zeitintervall zum ersten Foto.
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Zum Produkt TraffiStar S350

3.2 Funktionsbeschreibung

3.2.1 Messprinzip

Die Geschwindigkeitstiberwachungsanlage TraffiStar S350 arbeitet mit einem
Laserscanner, der in einem Erfassungsbereich mit einem Offnungswinkel von
ca. 50°, in einer Ebene facherférmig die Umgebung abtastet. Die erkannten
Objekte werden verfolgt, solange sie sich im Erfassungsbereich des Systems
befinden. Der Laserscanner liefert fiir jedes Objekt, das sich in seinem Erfas-
sungsbereich befindet, genaue Entfernungs- und Winkelinformationen. Ein in-
telligenter Algorithmus wertet die Informationen aus und erzeugt ggf. einen
Vorfall.

Messung mit Laserscanner

Bei Geschwindigkeitsmessungen mit Laser wird die Laufzeit einzelner Lichtim-
pulse vom Sender zum Fahrzeug und zurlick zum Empfanger gemessen. Aus
dieser Laufzeit kann die Entfernung zwischen dem Lasermessgerat und dem
Fahrzeug berechnet werden. Bei dem eingesetzten Laserscanner RLS1000
bewegt sich der Laserstrahl zusatzlich mit hoher Geschwindigkeit horizontal in
einem Bereich von ca. 50° und bildet den Erfassungsbereich (siehe Erfas-
sungsbereich (4) in Abbildung Messung mit TraffiStar S350). Trifft der aus-
gesandte Laserstrahl auf ein Fahrzeug, wird er reflektiert. Der reflektierte La-
serstrahl wird im Empfanger des Scanners registriert und der entsprechende
Winkelwert zugeordnet. Die Zeit zwischen dem Aussenden des Pulses und
dem Empfang des reflektierten Pulses ist direkt proportional zur Entfernung
des Fahrzeugs zum Laserscanner. Da aus dem Winkel direkt auf die Richtung
geschlossen werden kann, ergibt sich aus den beiden Informationen die Positi-
on des erfassten Fahrzeugs. Aus der Folge der empfangenen Pulse werden
die Kontur des Fahrzeugs und aus der Bewegung der Kontur die Geschwindig-
keit berechnet.

Messung mit TraffiStar S350

A Standort des Messsystems 5  Offnungswinkel des Laserscanners (ca.

50°)
1 Fotopunkt 6  Offnungswinkel der Kamera
Messfeld 7  Fahrstreifenbreite: Zweiter Fahrstreifen
3 Reflexionsflaichen der Fahr- 8  Fahrstreifenbreite: Erster Fahrstreifen
zeugkontur
4  Erfassungsbereich 9 Abstand des Laserscanners zum ersten

Fahrstreifen
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Beim Einfahren in den Erfassungsbereich (4) des Laserscanners wird das
Fahrzeug erkannt. Erkannte Fahrzeuge werden innerhalb des Erfassungsbe-
reichs kontinuierlich beobachtet.

Beim Einfahren in das eigentliche Messfeld (2) beginnt die Sammlung von
messrelevanten Daten. Dabei missen die Daten definierten Gutekriterien ent-
sprechen, damit ein Vorfall gebildet werden kann. Alle gultigen messrelevanten
Daten werden zur Bildung des Messwertes herangezogen. Aus diesen wird der
Messwert mittels Regression bestimmt. Zur Bildung eines Vorfalls muss eine
ausreichende Anzahl an Messungen mit ausreichender Qualitat innerhalb des
Messfeldes vorliegen.

In Abhé&ngigkeit des eingestellten Geschwindigkeitsgrenzwertes und der er-
kannten Fahrzeugklasse werden die Daten rechtzeitig zusammengefasst und
an die Kamera geschickt, damit diese an einem festen Fotopunkt (1) ein Foto
auslost, falls eine Geschwindigkeitstiberschreitung vorliegt. Dieses Foto wird
gemeinsam mit den weiteren zugehdorigen Vorfalldaten in der Kamera gespei-
chert.
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Zum Produkt TraffiStar S350

3.2.2 Einsatzmdéglichkeiten

Beispiele fur den Einsatz der TraffiStar S350 (A).

Es kénnen mehrere Messsysteme (A1l / A2) gleichzeitig betrieben werden,
wenn sich deren Erfassungsbereiche nicht tiberschneiden.

1 Fahrtrichtung, 1 Messsystem

A
\\
-
\\
e
~
m T 3
S
\\
=t
(o1 . :
~.

2 Fahrtrichtungen — 2 Messsysteme

—1 i ‘\¥/'

A1 A2

2 Fahrtrichtungen, 2 Messsysteme (Mittelstreifen)

S w—
Hinweis
Der Betrieb von mehreren Messsystemen an einer Messstelle ist nur zuldssig,
wenn sich die Erfassungsbereiche der Systeme nicht Giberschneiden.
Andernfalls muss der Abstand zueinander mindestens 100 m betragen.
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Zum Produkt

3.3 Produktansicht

Komponenten der TraffiStar S350

Die TraffiStar S350 besteht aus einem Laserscanner und einer Kamera.

o ©

-@
-® @-0-0-0-
SYNC | RUSP | LA
Eichmarke — =N
Status || ASER KLASSE 1 :

SmartCamera IV
RLS1000

1 Foto- und Rechnereinheit:

2 Laserscanner:

Hinweis

Der Laserscanner und die Kamera sind mechanisch fest miteinander verbun-

den und eichtechnisch gesichert. Sie durfen durch den Anwender nicht ge-

trennt werden. Im Folgenden wird diese Kombination der beiden Komponenten

zusammen als Messsystem bezeichnet.

JENOPTIK/10000020540/001/02/2019-08-06
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Zum Produkt TraffiStar S350

Modularer Geratetrager fir Messsystem und Zusatzkomponenten

Die Komponenten kénnen in einem kompakten Rahmen montiert werden.
Dieser Rahmen (MiniRack) kann gleichzeitig als Teiletrager fur weitere Kom-
ponenten verwendet werden. In der folgenden Anleitung wird die Verwendung
mit und ohne MiniRack beschrieben.

4
1 MiniRack: TraffiStar S350
2 Foto- und Rechnereinheit: SmartCamera IV
3 Laserscanner: RLS1000

4 Gehause zur Aufnahme weiterer

Komponenten (optional)
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3.4 Anwendungsarten

Die TraffiStar S350 darf in allen Varianten mit und ohne MiniRack betrieben
werden.

;f
ul
N

E=)

£

=

—

<>

/

3a 3b

=

la
1b

3a
3b
4a
4b

TraffiStar S350

TraffiStar S350 MiniRack

Stationar in einem Gehdause (z.B. TraffiTower 2.0, SemiStation S350)
Als Fahrzeugeinbau (Front-, Seiten- und / oder Heckausrichtung)
Mobil auf einem Stativ im Fahrzeug ohne Geh&use

Mobil auf einem Stativ im Geh&use

Mobil auf einem Stativ ohne Geh&ause

Mobil auf einem Container oder in der SemiMobil S350
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Zum Produkt TraffiStar S350

3.4.1  Stationare Anlage

Die Komponenten der TraffiStar S350 im stationéren Betrieb:

TraffiStar S350, mit oder ohne MiniRack
Justiereinrichtung
Externer Blitz

A W DN P

AuRengehéduse (z.B. TraffiTower 2.0)
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3.4.2 Fahrzeugeinbau

Das Messsystem TraffiStar S350 kann sowohl im Heck als auch auf der Bei-
fahrerseite in einem Fahrzeug eingebaut werden.

Heckeinbau Beispiel:

TraffiStar S350

Stativkopf

Ablage Bedienrechner

Blitzgeneratoren (verdeckt)

Spannungsversorgung (Akkus fur externen Betrieb)
Spannungsversorgung (Akkus mit Ladeschaltung)
Spannungswandler und Ladegeréat (230 V — 12 V)

Hauptschalter

© 00 N O 0o B~ W N PP

Externer Blitz
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Zum Produkt TraffiStar S350

3.4.3 Mobile Anlage im Fahrzeug

Das Messsystem TraffiStar S350 kann in einem stillstehenden Fahrzeug auch
auf dem Stativ ohne das AuRengehéuse TraffiTop verwendet werden.

Die Heckklappe des Fahrzeugs kann wéhrend des Messbetriebs sowohl geoff-
net als auch geschlossen sein.

_ Umstiirzende Komponenten!

Verletzungen und/oder Beschadigung des Messsystems maglich.

» Beim Einsatz auf dem Stativ innerhalb eines Fahrzeugs das Fahrzeug
nicht bewegen.

Heckeinbau auf Stativ Beispiel:
(Abb. ohne Peripherie wie Akkus, Blitzgenerator etc.)

1 Externer Blitz
2 TraffiStar S350
3 Stative
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3.4.4 Mobile Anlage

Das Messsystem TraffiStar S350 kann fir den mobilen Einsatz in verschiede-
nen Aul3engehausen betrieben werden.

Die Komponenten kdnnen einzeln aufgestellt oder in einem kompakten Contai-
ner montiert werden.

Die Komponenten der TraffiStar S350 fiir den mobilen Einsatz:

Im Au3engehause auf Stativ

w

w

TraffiStar S350 auf Stativim AuRengehéause
Externer Blitz
Bedienrechner oder W-LAN Adapter

Blitzgenerator

ga A W N B

Spannungsversorgung (Akkumulatoren)
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Zum Produkt TraffiStar S350

Im AulRengeh&use auf Container

1 TraffiStar S350 im Aul3engehduse

2 Der Container beinhaltet die Komponenten:
e Externer Blitz
e Blitzgenerator
e Spannungsversorgung
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Ohne AulRengehause auf Stativ

Das Messsystem TraffiStar S350 kann fir den mobilen Einsatz auch ohne Au-
Bengehause betrieben werden.

ACHTUNG Eindringen von Feuchtigkeit!

Beschadigung der nicht spritzwassergeschitzten Komponenten még-
lich.

P Anlage ohne AuRengehause durch ausreichenden Schutz oder Standort-
wabhl vor Feuchtigkeit schitzen.

TraffiStar S350 auf Stativ
Externer Blitz
Bedienrechner oder W-LAN Adapter

Blitzgenerator

a A W N B

Spannungsversorgung (Akkumulatoren)
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3.5 Komponenten

35.1 Laserscanner RLS1000

Das Messsystem TraffiStar S350 wird mit zwei Varianten des Laserscanners
ausgeliefert. Fur jede Variante gibt es eine zugehdrige Softwareversion:

Lasserscanner Softwareversion
RLS1000 S350.5C4.D.15020413
RLS1000 1.1 S350.SC4.D.16051207

Die Varianten und die Software unterscheiden sich nicht in der Funktion und
Bedienung, es wird daher im Text nur der Gibergeordnete Begriff Laserscanner
RLS1000 verwendet.

Eichmarke/Hauptstempel

Typenschild

LED Status

Kennzeichnung der Laserklasse
Anschluss SYNC, wird nicht verwendet

Anschluss RUSP,
Verbindung mit SmartCamera IV Anschluss System

oo 0o~ WDN R

~

Anschluss LAN (versiegelt)

Austrittsflache des Lasers
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3.5.2 SmartCamera IV

1 Objektiv, Kameramodul 1 11 Anzeige Link (LAN)

2 Objektiv, Kameramodul 2 12 Anzeige Activity (LAN)

3 Display 13 Anschluss LAN (Anschluss Netzwerk)
4 Anschluss System (Anschluss Laserscanner) 14 Anschlisse USB1/2/3

5 Anschluss COM (nicht verwendet) 15 Anschluss Power

6  Anschluss VGA 16 Ein-/Aus-Taster

7  Anzeige Ready 17 Anschluss Sensor (nicht verwendet)
8 Anzeige Status 18 Anzeige Ein/Aus

9 Anzeige Disc 19 Anschluss Flash 2 (Blitz)

10 Anzeige Active 20 Anschluss Flash 1 (Blitz)
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3.6 Bediensoftware

Fur jede Programmversion der Geschwindigkeitsiiberwachungsanlage Traf-
fiStar S350 gibt es ein entsprechendes Bedienprogramm fiir die Bedienung
Uber einen externen Rechner. Dieses hat die gleiche Versionsnummer wie die
Software der Anlage.

Beispiel:

Version des Uberwachungsanlage  Version des Bedienprogramms
S$350.SC4.D.15020413 RemoteGUI_S350.SC4.D.15020413
S350.SC4.D.16051207 RemoteGUI_S350.SC4.D.16051207
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4 Technische Daten

Die Anlage erflllt die gangigen Normen zu elektromagnetischen Umgebungs-

bedingungen.

Die zugrundeliegenden Normen sind in der CE-Konformitatserklarung im An-
hang aufgelistet.

Siehe Kapitel CE-Konformitatserklarung auf Seite 172.

4.1 TraffiStar S350

Messbereich

10 km/h bis 300 km/h

Messwert-Anzeigebereiche

10 km/h bis 250 km/h Anzeige Messwert
Anzeige “> 250 km/h"

ab 251 km/h

Max. Breite Uberwachter Bereich

24 m

Verkehrsfehlergrenzen

<100 km/h £3 km/h
> 100 km/h +3 %

Max. Schragfahrt zum Fahrstreifen

+10°

Spannungsversorgung

Messsystem:
10,5 V bis 15,0 V DC typisch 12 V DC
intern Gberwacht

Betriebstemperaturbereich

-20 °C bis +60 °C
intern Gberwacht

Lagertemperaturbereich

-30 °C his +70 °C

4.2 Laserscanner RLS1000

Erfassungsbereich

50° Scanwinkel

Reichweite Messentfernung 1 m bis 60 m
60 m bei 10 % Remission

Winkelauflésung 0,28°

Scanfrequenz 100 Hz

Anzahl Messpunkte/Scan 182

Messgenauigkeit

+ 35 mm systematischer Fehler
+ 15 mm statistischer Fehler

Impulsdauer

7ns

Laserklasse

1, augensicher

Gewicht

<4 kg

Abmessung (Hx B x T)

10cm x 25 cm x 20 cm

JENOPTIK/10000020540/001/02/2019-08-06
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4.3 SmartCamera lV

Allgemein

Abmessung (Hx B x T)

125 mm x 150 mm x 160 mm

Gewicht

2,5 kg (ohne Objektiv)

1. Kameramodul

CCD-Sensor

Monochrom

CCD-Bildformat

12,5 mm x 10,0 mm

Pixelanzahl

6 Megapixel (2758 x 2208)

Objektivanschluss

ROBOT-Mount mit C-Mount Adapter

2. Kameramodul

CCD-Sensor

Monochrom

CCD-Bildformat

12,5 mm x 10,0 mm

Pixelanzahl

6 Megapixel (2758 x 2208)

Objektivanschluss

ROBOT-Mount mit C-Mount Adapter

Zulassige Objektive:

Objektiv 2.0/35

Objektiv 2,8/50

Nur vom Hersteller des Messsystems zu beziehen.

34

JENOPTIK/10000020540/001/02/2019-08-06

TraffiStar S350



TraffiStar S350
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5 Messplatz einrichten

5.1

®

Das Messsystem TraffiStar S350 ist dafiir konzipiert, einen schnellen und un-
komplizierten Standortwechsel zu ermdglichen. So kann die Anlage an ver-
schiedenen Messplatzen und in unterschiedlichen Einbausituationen einge-
setzt werden. Je nach Konfiguration werden das Messsystem und der Blitz
oder nur das Messsystem gewechselt. Zum sicheren Transport steht fir das
Messsystem ein spezieller Transportkoffer zur Verfligung. Beim Fahrzeugein-
bau kénnen Halterungen im Fahrzeug verwendet werden.

Folgende Schritte miissen in der angegebenen Reihenfolge durchgefihrt wer-
den, um eine sichere Aul3er- und Inbetriebnahme zu gewahrleisten:

Am bisherigen Standort:
= Messsystem ausschalten.

Das System wird geregelt heruntergefahren, um Datenverlust zu vermei-
den.

o Blitz ausschalten.

= Messsystem und ggf. Blitz transportsicher befestigen und zum neuen
Standort transportieren.

Am neuen Standort:

= Das Messsystem und den Blitz einsetzen.
= Blitz einschalten.

= Messsystem einschalten.

= Anlage in Betrieb nehmen.

s Messsystem ausrichten

Hinweis

Der Betrieb von mehreren Messsystemen an einer Messstelle ist nur zuléssig,
wenn sich die Erfassungsbereiche der Systeme nicht Giberschneiden.
Andernfalls muss der Abstand zueinander mindestens 100 m betragen.

Stationarer Betrieb

®

Der Messplatz fiir stationare Anlagen wird vor der ersten Inbetriebnahme vom
Hersteller oder von den durch ihn erméchtigten Stellen eingerichtet. Weiterhin
wird das Gehé&use montiert und die internen Anschlisse fur den Betrieb der
Anlage werden vorgenommen.

Fir den Betrieb an einem neuen Messstandort muss nur das Messsystem ein-
gesetzt und dessen Einstellungen kontrolliert oder angepasst werden.

Hinweis

Wenn vom Messsystem beim Startvorgang im stationaren Betrieb ein
EEPROM mit glltigen Standortparametern erkannt wird, geht das System
selbststéandig in den Modus Messen.

Der Betreiber muss sicherstellen, dass die Objektiv- und Belichtungseinstel-
lungen fiir den Messstandort geeignet sind, um auswertbare Vorfallsbilder zu
erhalten.
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5.1.1 Messsystem ausschalten

P Gehausezugang zur Rickseite der TraffiStar S350 &ffnen.

P Externen Rechner anschlief3en.
Siehe Kapitel Software Uber externen Rechner bedienen auf Seite 71.

v

Bedienprogramm starten.

v

Messmodus beenden.

v

Ggf. Daten Uber einen USB-Stick herunterladen
Siehe Kapitel Daten via USB-Schnittstelle von der Anlage herunterla-
den auf Seite 130.

ACHTUNG Fertentine maglich!

» Messmodus immer beenden, bevor das Messsystem ausgeschaltet wird.

P Ein-/Aus-Taster (1) an der SmartCamera IV fiir ca. 3 Sekunden betéatigen.

Das Messsystem wird geregelt abgeschaltet. Sind alle Anzeigen erloschen,
ist die Abschaltung abgeschlossen.

» Bedienprogramm beenden.

p Externen Rechner entfernen.

36 JENOPTIK/10000020540/001/02/2019-08-06



TraffiStar S350 Messplatz einrichten

51.2 Blitz ausschalten

Zur Aufhellung des Messfotos kann ein Blitz verwendet werden.

Die Bedienung ist abhangig vom verwendeten Geréat und kann vom dargestell-
ten Gerat abweichen.

Zur Bedienung ist die dem Blitz mitgelieferte Anleitung zu verwenden.

P Gehausezugang zur Riickseite des externen Blitzes 6ffnen.

~

|

P Schalter Power 1/0 (1) in die Stellung 0O driicken.
Die Anzeige Ready (2) erlischt.
5.1.3 Messsystem entfernen
Bei Anwendung mit MiniRack

Stecker abziehen

P> Den Mehrfachstecker (1) fir die Spannungsversorgung, den Netzwerkan-
schluss und die Blitzansteuerung unten am MiniRack abziehen.
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®

Hinweis
Falls im Gehause ein EEPROM zur Speicherung von standortspezifischen Da-

ten montiert ist, erfolgt die Verbindung mit dem Messsystem ebenfalls tiber
den Mehrfachstecker.

Messsystem entnehmen

38

5 Hillh

P Arretierung (1) nach hinten ziehen und nach unten wegklappen.

P Das MiniRack mit einer Hand am hinteren Haltegriff (2) ein Stiick in Pfeil-
richtung aus der Justiereinheit herausziehen.

P Mit der zweiten Hand am oberen Haltegriff (3) festhalten und ganz heraus-
nehmen.

Die Objektive konnen fir den Transport an der SmartCamera verbleiben
oder entfernt und getrennt transportiert werden.

ACHTUNG ESEUTIT Verunreinigungen kénnen eindringen!

Die Qualitat der Aufnahmen wird beeintrachtigt.
P Vor Staub und Feuchtigkeit schiitzen.

P> Wenn kein Objektiv aufgesetzt ist sicherstellen, dass die Objektivoffnung
mit der Verschlussvorrichtung verschlossen ist.

P Beim Ansetzen und Abnehmen des Objektivs darauf achten, dass kein
Staub und keine Verunreinigungen in die Kamera gelangen.

P Sensor (CCD) in der Kamera nicht beriihren oder reinigen. Das Reinigen
des Sensors nur vom Hersteller durchfiihren lassen.

» MiniRack vor Beschadigungen und St63en geschiitzt transportieren.
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Bei Anwendung ohne MiniRack

Stecker abziehen

OReady O statss ODisc O Adive -
5

D) | system

P Stecker Flash 1 (1) an der SmartCamera IV abziehen.
P Stecker Power (2) an der SmartCamera IV abziehen.
Falls im Gehéause ein LAN-Hub zur Datentbertragung fest eingebaut ist:

P Stecker LAN (3) an der SmartCamera IV abziehen.

Hinweis

Falls standortspezifische Daten auf einem EEPROM im Gehause der Ge-
schwindigkeitsiiberwachungsanlage gespeichert sind, verbleibt das Verbin-
dungskabel zwischen der Schnittstelle System der Fotoeinheit und der
Schnittstelle RUSP des Laserscanners im Gehéause.

Ohne EEPROM-Verbindung bleibt das Kabel beim Messsystem und wird mit
diesem zum néchsten Standort transportiert.

P Verbindungskabel zwischen Fotoeinheit und Laserscanner entsprechend
der Vorgaben des Hinweises entfernen und im Geh&use lassen oder ent-
fernen und zusammen mit dem Messsystem zum néchsten Standort trans-
portieren.
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Messsystem entnehmen

» Arretierung (1) I6sen.
P Messsystem in Pfeilrichtung aus der Justiereinheit herausziehen.
P Objektive entfernen und im Transportkoffer sicher verstauen.

» Objektivoffnungen mit der Verschlussvorrichtung schliefzen.

ACHTUNG ESPUTmL Verunreinigungen kénnen eindringen!

Die Qualitat der Aufnahmen wird beeintrachtigt.
P Vor Staub und Feuchtigkeit schitzen.

P Wenn kein Objektiv aufgesetzt ist sicherstellen, dass die Objektivdffnung
mit der Verschlussvorrichtung verschlossen ist.

P Beim Ansetzen und Abnehmen des Objektivs darauf achten, dass kein
Staub und keine Verunreinigungen in die Kamera gelangen.

P Sensor (CCD) in der Kamera nicht bertihren oder reinigen. Das Reinigen
des Sensors nur vom Hersteller durchfiihren lassen.

P Messsystem im Transportkoffer sicher verstauen.
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5.1.4  Transportieren

®

P Messsystem (und die Objektive) gut geschiitzt an den neuen Standort
transportieren.

P Messsystem beim Transport sichern.

Hinweis
Messsystem und gegebenenfalls den Blitz direkt in das Gehduse einsetzen.
Nicht auf verunreinigten Flachen abstellen. Die Aufnahmen fiir die Gerate

kénnen sonst verdrecken und nicht korrekt in den Halterungen positioniert
werden.

5.1.5 Messsystem einsetzen

Bei Anwendung mit MiniRack

Objektive einsetzen

P Gehausezugang zur Justiereinrichtung 6ffnen.

P Messsystem und die projektierten Objektive aus der Transportsicherung
nehmen.

ACHTUNG ESPUTRIL Verunreinigungen kénnen eindringen!

Die Qualitat der Aufnahmen wird beeintréchtigt.
P Vor Staub und Feuchtigkeit schiitzen.

» Wenn kein Objektiv aufgesetzt ist, die Objektivoffnung mit der Verschluss-
vorrichtung schlieRen.

P Beim Ansetzen und Abnehmen des Objektivs darauf achten, dass kein
Staub und keine Verunreinigungen in die Kamera gelangen.

P Sensor (CCD) in der Kamera nicht beriihren oder reinigen. Das Reinigen
des Sensors nur vom Hersteller durchfiihren lassen.

Hinweis
Bei der Projektierung und der ersten Inbetriebnahme werden die fur den jewei-
ligen Standort optimalen Objektive und deren Blendeneinstellung ermittelt.

Diese Angaben sollten an jedem Standort zuganglich sein, um einen schnellen
Standortwechsel zu erméglichen.

P Projektierte Objektive vorsichtig einsetzen. Dabei die Zuordnung der Objek-
tive zu den Kameramodulen beachten.

P Objektive mit Hilfe der Verschlussvorrichtung verriegeln.
P Blende laut Projektierung voreinstellen.

Die Auswahl der Objektive wird wahrend der weiteren Einrichtung des Mess-
systems verifiziert. Mit Hilfe der Eingabedaten bei der spater durchzufiihrenden
Ausrichtung mit Hilfe des Bedienprogramms werden die zu verwendenden Ob-
jektive angezeigt. Diese Vorgabe muss mit den eingesetzten Objektiven vergli-
chen werden. Bei Unterschieden muss die Auswahl der Objektive und die Ein-
gabe der Daten kontrolliert werden.
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Messsystem einsetzen

42

P Das Messsystem mit einer Hand am oberen Haltegriff (1) festhalten.

P Das Messsystem mit der zweiten Hand am hinteren Griff (2) fihren und
gleichzeitig in die Fihrungsschienen (3) der Justiereinheit bis zu den An-
schlagbolzen (4) einschieben.

P Die Arretierung (5) kraftig nach hinten ziehen, bis sie sich hinter dem Ge-
héuse des MiniRacks einhakt.
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Stecker aufstecken

®

P Die Spannungsversorgung, den Netzwerkanschluss und die Blitzansteue-
rung Uber den Mehrfachstecker (1) unten am MiniRack anschliel3en.

Hinweis
Falls im Auf3engehause ein EEPROM zur Speicherung standortspezifischer

Daten eingebaut ist, erfolgt die Verbindung zum Messsystem tber den Mehr-
fachstecker.

Bei Anwendung ohne MiniRack

Objektive einsetzen

P Gehausezugang zur Justiereinrichtung des Messsystems 6ffnen.

P Messsystem und die projektierten Objektive aus dem Transportkoffer neh-
men.

ACHTUNG EPUTTL Verunreinigungen kénnen eindringen!

Die Qualitat der Aufnahmen wird beeintréchtigt.
» Vor Staub und Feuchtigkeit schiitzen.

P Wenn kein Objektiv aufgesetzt ist sicherstellen, dass die Objektivéffnung
mit der Verschlussvorrichtung verschlossen ist.

P Beim Ansetzen und Abnehmen des Objektivs darauf achten, dass kein
Staub und keine Verunreinigungen in die Kamera gelangen.

P Sensor (CCD) in der Kamera nicht beriihren oder reinigen. Das Reinigen
des Sensors nur vom Hersteller durchfiihren lassen.

Hinweis
Bei der Projektierung und der ersten Inbetriebnahme werden die fur den jewei-
ligen Standort optimalen Objektive und deren Blendeneinstellung ermittelt.

Diese Angaben sollten an jedem Standort zuganglich sein, um einen schnellen
Standortwechsel zu erméglichen.
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44

P Projektierte Objektive vorsichtig einsetzen. Dabei die Zuordnung der Objek-
tive zu den Kameramodulen beachten.
Siehe Kapitel Produktansicht auf Seite 21.

P Objektive mit Hilfe der VerschluRBvorrichtung verriegeln.
P Blende laut Projektierung voreinstellen.

Die Auswahl der Objektive wird wahrend der weiteren Einrichtung des Mess-
systems verifiziert. Mit Hilfe der Eingabedaten bei der spater durchzufiihrenden
Ausrichtung mit Hilfe des Bedienprogramms werden die zu verwendenden Ob-
jektive angezeigt. Diese Vorgabe muss mit den eingesetzten Objektiven vergli-
chen werden. Bei Unterschieden muss die Auswahl der Objektive und die Ein-
gabe der Daten kontrolliert werden.

P Messsystem mit den FiRen (1) in die Fiihrungsschienen (2) der Justierein-
heit bis zu den Anschlagbolzen (3) einschieben.

P Arretierung (4) befestigen.
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Stecker aufstecken

46

Flash2 (i> O Ready O Status O Disc

} — AR [

@

‘ LASER KLASSE 1

» Blitzkabel an der Schnittstelle Flash 1 (1) an der SmartCamera IV aufste-
cken.

P Spannungsversorgung an die Schnittstelle Power (2) an der SmartCame-
ra IV anschlieRen.

Falls im Gehause ein LAN-Hub zur Datentbertragung fest eingebaut ist:

P Netzwerkstecker an die Schnittstelle LAN (3) der SmartCamera IV an-
schliel3en.

Das Verbindungskabel zwischen der Schnittstelle System an der SmartCame-
ra IV und der Schnittstelle RUSP am Laserscanner muss gesteckt sein.

Sollte dies nicht der Fall sein:
P Die Verbindung herstellen, dazu den Hinweis beachten.

Hinweis

Falls ein EEPROM zur Speicherung standortspezifischer Daten verwendet
wird, befindet sich das Verbindungskabel zwischen der Schnittstelle System
der Fotoeinheit und der Schnittstelle RUSP des Laserscanners im Gehause
der Geschwindigkeitsiiberwachungsanlage, am Kabelstrang zum EEPROM.
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5.1.6 Blitz einschalten

Zur Aufhellung des Messfotos kann ein Blitz verwendet werden.

Die Bedienung ist abhangig vom verwendeten Geréat und kann vom dargestell-
ten Gerat abweichen.

Zur Bedienung ist die dem Blitz mitgelieferte Anleitung zu verwenden.

P Schalter Power 1/0 (1) in die Stellung | driicken.

Die Anzeige Ready (2) leuchtet.

Nach einer Wartezeit von ca. 4 s startet der Blitz den Ladevorgang. Wahrend
des Ladevorganges blinkt die Anzeige Ready (2). Ist der Ladevorgang abge-
schlossen, leuchtet die Anzeige Ready (2), und der Blitz ist einsatzbereit.

Die Anzeige Ready (2) blinkt bei jedem weiteren Ladevorgang.

P Gehausezugang zum Blitz schlieBen und sichern.
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5.1.7 Messsystem einschalten

P Ein-/Aus-Taster (1) an der SmartCamera IV betatigen.

Die Anzeige Power leuchtet griin. Das Messsystem beginnt mit dem Hoch-
lauf. Im Display der SmartCamera IV werden entsprechende Meldungen
angezeigt.

Siehe Kapitel Anzeigen und Meldungen auf Seite 149.

Falls das Messsystem nicht vollstdndig hochlauft, die Anzeige und An-
schlusse des Messsystem kontrollieren.

Siehe Kapitel Anlage startet nicht auf Seite 149.
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5.1.8

Anlage in Betrieb nehmen

®

®

Hinweis

Wenn vom Messsystem beim Startvorgang im stationaren Betrieb ein
EEPROM mit glltigen Standortparametern erkannt wird, geht das System
selbststandig in den Modus Messen.

Der Betreiber muss sicherstellen, dass die Objektiv- und Belichtungseinstel-

lungen fiir den Messstandort geeignet sind, um auswertbare Vorfallsbilder zu
erhalten.

Hinweis
Bei der Projektierung und der ersten Inbetriebnahme werden die fir den jewei-
ligen Standort optimalen Einstellungen ermittelt. Diese Angaben sollten an je-

dem Standort hinterlegt sein, um einen schnellen Standortwechsel zu ermdogli-
chen.

P Externen Bedienrechner anschlie3en.
Siehe Kapitel Software tber externen Rechner bedienen auf Seite 71.

P Bedienprogramm starten.

Fur die folgenden Aufgaben, siehe auch weiterfiihrende Angaben unter

P Alle Einstellungen fiir den ausgewahlten Standort im Menu Parameter —
Einrichtung kontrollieren und ggf. korrigieren/eintragen.

P In der Einrichtung — Nachstes Fahrzeug kontrollieren, dass die markier-
ten Fahrzeuge die Auswertekriterien erfilllen.
Gof. Einstellungen korrigieren.

v

In den Messmodus wechseln.

» Wenn mdoglich, einige Messungen abwarten und kontrollieren.
Ggf. Einstellungen korrigieren.

v

Bedienprogramm beenden.

v

Externen Rechner entfernen.

v

Gehéausezugang schlief3en und sichern.
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5.2

521

50

Mobiler Betrieb (Fahrzeugeinbau)

Das Messsystem TraffiStar S350 kann sowohl im Heckbereich eines Fahr-
zeugs als auch im Beifahrerbereich montiert werden.

Fur beide Einbausituationen werden vom Hersteller Haltevorrichtungen in das
Messfahrzeug eingebaut, die einen sicheren Messbetrieb und Transport er-
moglichen.

Fir den mobilen Betrieb ist der Standardaufbau der TraffiStar S350 mit Mini-
Rack beschrieben.

Bei Verwendung des Messsystems im mobilen Betrieb ohne MiniRack erfolgt
der Anschluss und die Befestigung analog zum Aufbau eines stationédren Sys-
tems.

Siehe Kapitel Stationérer Betrieb auf Seite 35.

Inbetriebnahme im Fahrzeug

®

P Das Fahrzeug an der Messstelle so abstellen, dass niemand behindert wird.

Hinweis
Ein Betrieb des Fahrzeugs wahrend der Messung ist nicht zulassig.

Wenn zwei Installationsvorrichtungen fir den Betrieb der Messsysteme im
Fahrzeug vorhanden sind, kénnen diese sowohl einzeln als auch gleichzeitig
betrieben werden.

(€173 15 FlieRender StraRenverkehr!
Tod oder schwere Kdrperverletzung.

P Richtlinien und Vorschriften fur das Arbeiten im StraRenverkehr beachten.
P Sicherheitsvorkehrungen treffen.
p Aufmerksam den Verkehr beachten.

P Keine anderen Verkehrsteilnehmer gefahrden.

Hinweis
Die Montage und Positionierung der verwendeten Komponenten kann je nach
verwendetem Fahrzeugtyp abweichen und ist hier beispielhaft dargestelit.
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Heckeinbau

Im Heckbereich des Messfahrzeugs ist ein Montagetisch (1) eingebaut.
An diesem sind alle Komponenten fiir den Betrieb im mobilen Einsatz befestigt.

P Den Arretierhebel (2) der Transporthalterung des MiniRacks lésen.

P Das MiniRack (3) mit dem Messsystem nach oben aus den Bohrungen der
Transporthalterung (4) herausheben.

P Den Arretierhebel (2) schlieRen.

» Das MiniRack in die Bohrungen auf die Halteplatte (5) des Justierkopfes
aufsetzen.

P Den Verriegelungsschieber (6) vorne an der Halteplatte schlieBen.
Das Messsystem ist damit fest auf dem Justierkopf arretiert.
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Den Stativkopf mit Messsystem in der Montageschiene (7) so nah wie méglich
an der Heckscheibe positionieren:

ACHTUNG FpPtS Messsystem kann gegen die Fahrzeugscheibe sto-

Ben!
Beschadigung der Fahrzeugscheibe oder von Komponenten.

P Beim SchlieBen der Heckscheibe darauf achten, dass keine Bauteile ge-
gen die Heckscheibe stoRen kénnen.

P Die Handschrauben mit Sternkopf (8) I6sen, den Stativkopf in Richtung der
Offnung der Heckklappe schieben und Schrauben wieder festziehen.

v

Das Messsystem durch Verstellen am Justierkopf (9) grob ausrichten.

» Den Mehrfachstecker fiir die Spannungsversorgung, den Netzwerkan-
schluss und die Blitzansteuerung von unten auf das MiniRack aufstecken
und verriegeln.

P Einen der beiden Blitzgeneratoren (10) mit dem Messsystem und dem
Blitz (11) verbinden.

P Die Sternschrauben an der Winkeleinstellung (12) des Blitzes lésen.

Der Blitz wird im gleichen Winkel zur Fahrbahn ausgerichtet wie das Messsys-
tem. Dazu ist auf der Halterung eine Winkelskala angebracht.

p» Den Winkel einstellen und Sternschrauben andrehen.

» Den Bedienrechner (14) aufstellen, einschalten und mit einem LAN-Kabel
mit dem Messsystem verbinden.

» Den Hauptschalter (13) am Montagetisch einschalten.

An den Ladekontrollanzeigen kdnnen der Ladezustand und Statusmeldungen
der internen Spannungsversorgung abgelesen werden.
Siehe Kapitel Interne Spannungsversorgung auf Seite 58.

Hinweis
Die Ladeschaltung fiir die Akkumulatoren ist nicht mit dem Bordnetz des Fahr-

zeugs verbunden.
Die Akkumulatoren kdnnen daher nicht Uber das Bordnetz aufgeladen werden.

P Die SmartCamera einschalten.

P Das Bedienprogramm auf dem Rechner ausfiihren.
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Die Eingabeparameter zum Einrichten des Messsystems beim Heckeinbau be-

stimmen:
b4
h , [ ———= P
! L|\ '—] |
a [ ll- =l
b W= ::%5_ 7
4 1
1 Messfahrzeug a Abstand zur ersten Fahrspur
2 Messsystem TraffiStar S350 b, Fahrspurbreite der ersten Fahrspur
3 Blitz p Eindrehwinkel
4  Fahrspurbegrenzung

P Den Abstand des Messsystems zum Fahrbahnrand (a) und die Héhe tber

P Das Messsystem ausrichten und in Betrieb nehmen.
Siehe Kapitel Messsystem ausrichten auf Seite 66.

der Fahrbahn (h) bestimmen.
Die Breite (b;) der zu Uberwachenden Fahrspur bestimmen. Bei mehreren
zu Uberwachenden Fahrspuren, alle Breiten bestimmen.

Hinweis

Eine ungenaue Ausrichtung des Messsystems oder Hindernisse fiihren nicht
zu Fehlmessungen. Es ist jedoch damit zu rechnen, dass die Anzahl der Mes-
sungen mit ausreichender Qualitat zur Bildung eines Vorfalls und damit die

Messrate sinkt.
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5.2.2 Messsystem im Fahrzeug sichern

Wenn der Messbetrieb an einem Standort beendet wird, muss das Messsys-
tem fur den Transport gesichert werden.

Unzureichende Sicherung der Komponenten im Fahr-

zeug!
Bei Unfallen oder besonderen Fahrmanévern kdnnen Komponenten den
Fahrer oder andere Personen verletzen.

» Wahrend der Fahrt keine Komponenten lose im Fahrzeug mitfiihren.

» Die Sicherungen der Haltevorrichtungen vor der Fahrt priifen.

» Den Messmodus beenden.

ACHTUNG Fotesvseiies: maoglich!

P Messmodus immer beenden, bevor das Messsystem ausgeschaltet wird.

» Ggf. Daten Uber einen USB-Stick herunterladen.
Siehe Kapitel Daten via USB-Schnittstelle von der Anlage herunterla-
den auf Seite 130.

Das Messsystem geregelt herunter fahren:

I ==
e J:l\

.
! ([
| e
| &

[§ 83

P Ein-/Aus-Taster (1) an der SmartCamera IV fiir ca. 3 Sekunden betatigen.

P Das Messsystem wird geregelt abgeschaltet. Sind alle Anzeigen erloschen,
ist die Abschaltung abgeschlossen.

» Bedienprogramm beenden.
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P Externen Rechner entfernen.
P Den Hauptschalter am Montagetisch ausschalten.

Sichern des Messsystems im Fahrzeugheck

P Den Verriegelungsschieber (2) vorne an der Halteplatte des Messsystems
offnen.

P Das MiniRack (1) aus der Halteplatte des Justierkopfes herausheben.

P Den Arretierhebel (3) der Transporthalterung I6sen.

P Das MiniRack (1) mit dem Messsystem senkrecht in die Bohrungen der
Transporthalterung (4) absenken.

P Den Arretierhebel (3) schlieRen.
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Sichern des Messsystems auf der Beifahrerseite

Blitz von der Frontscheibe entfernen:

~1

» Den Arretierhebel (1) am Saugful? I6sen.
» Den Saugful? (2) mit Blitz von der Frontscheibe abnehmen.

» Den Blitz sicher im Fahrzeug verstauen.

» Den Mehrfachstecker (2) fir die Spannungsversorgung, die LAN-
Verbindung und die Blitzansteuerung am MiniRack (1) entriegeln und ab-
ziehen.

P Den Verriegelungsschieber (3) vorne an der Halteplatte des Messsystems
aufziehen.

P Das MiniRack aus der Halteplatte des Justierkopfes (4) herausheben.

P Das Messsystem abnehmen und entweder in der Transporthalterung auf
dem Heckeinbau oder auf der Transporthalterung auf dem Fahrzeugrick-
sitz sichern.
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AVORSK:HT Bewegliche Bauteile!
Quetschen der Gliedmaflen.

P Fronteinbau nur an den Blgelgriffen festhalten.

P Fronteinbau immer mit dem Rastbolzen verriegeln.

P Korperteile vom Bewegungsbereich des Schwenkmechanismus fernhalten

P Den Fronteinbau am Bigelgriff festhalten.
P Den Rastbolzen am T-Griff (1) herausziehen.

P Den Schwenkmechanismus absenken (2) bis der Rastbolzen an der vorde-
ren Arretierung (3) gesichert werden kann.
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5.2.3

Interne Spannungsversorgung

Die Spannungsversorgung im Messbetrieb kann tber mehrere unter dem Mon-
tagetisch installierte PowerPacks sichergestellt werden.

Der Anschluss an die einzelnen Komponenten erfolgt tiber eine Verteilereinheit
unterhalb des Montagetisches.

Alternativ ist auch die Verwendung der PowerBoxen mdglich. Hierbei erfolgt
der Anschluss wie bei einem mobilen System auf einem Stativ.

Siehe Kapitel Spannungsversorgung auf Seite 64.

4\ GEFAHR Lebensgefahrliche Spannung!
Tod oder schwere Kérperverletzung durch Stromschlag.

P Arbeiten an der Elektrik der Anlage nur durch eine verantwortliche Elektro-
fachkraft durchfiihren lassen.

Die PowerPacks bestehen aus Batterien mit integrierter Laderegelung. Diese
haben eine Temperatursicherung, sind gegen Uberstrom, Kurzschluss sowie
vor Uberladung und Tiefenentladung gesichert.

Feuer im Bereich der Spannungsversorgung!
Explosion und Austreten von giftigen oder atzenden Gasen.

P Fahrzeug verlassen.
P Vorhandene Ladekabel trennen.

» Wenn mdoglich mit CO, Loscher léschen.

Anzeige der LEDs auf der Frontseite der PowerPacks

58

Bezeichnung Anzeige: Dauerlicht Anzeige: Blinken
Power @ Gerat eingeschaltet Eingeschaltet und Ladt
Failure @ Siehe Gebrauchsanleitung des Power-Packs

100% @ Ladezustand > 90% Ladezustand 80 - 90%
80% @ Ladezustand > 70% Ladezustand 60 - 70%
60% @ Ladezustand > 50% Ladezustand 40 - 50%
40% @ Ladezustand > 30% Ladezustand 20 - 30%
20% Ladezustand > 10% Ladezustand 0 - 10%
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Laden der PowerPacks

P Den Hauptschalter am Montagetisch einschalten.

P Den Ladezustand an den LEDs an der Frontseite der PowerPacks kontrol-
lieren.

Die rote LED Failure darf keinen Fehlercode anzeigen.
Falls ein Fehlercode angezeigt wird:

P Zuerst den angezeigten Fehlercode bearbeiten.
(Siehe Gebrauchsanleitung der PowerPacks)

P Das Ladekabel in die Ladebuchse am Fahrzeug stecken und an eine Span-
nungsquelle (230 V, 50 Hz) anschliel3en.

Die blaue Power LED beginnt zu blinken und zeigt den Ladevorgang an.
Der Ladezustand kann an den griinen LEDs abgelesen werden.

Wenn der Ladevorgang abgeschlossen ist, leuchtet die Power LED wieder
dauerhatft.

Wenn der Ladevorgang beendet ist:
P Das Ladekabel vom Fahrzeug trennen.
P Die LED-Anzeigen auf der Frontseite der Power-Packs priifen:

— Bei vollstandiger Ladung muss die Ladeanzeige bei allen Power-
Packs 100% anzeigen.

— Die rote LED Failure darf keinen Fehlercode anzeigen.
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5.3 Mobiler Betrieb (Stativanlage)

AuRRerhalb eines stationdren Gehauses oder eines Fahrzeugeinbaus wird das
Messsystem auf einem Stativ betrieben, vorzugsweise in einem tragbaren Au-
Rengehause.

Dieses Gehéause wird tUiber die Halteplatte des Messsystems auf einem Stativ-
kopf gestllpt und verriegelt.

Die Spannungsversorgung erfolgt iber Akkumulatoren (PowerBoxen), die zu-
satzlich am Messsystem aufgestellt werden.

A GEFAHR FlieRender StraBenverkehr!

Tod oder schwere Kdrperverletzung.

P Richtlinien und Vorschriften fur das Arbeiten im StraRenverkehr beachten.
P Sicherheitsvorkehrungen treffen.

» Aufmerksam den Verkehr beachten.

P Keine anderen Verkehrsteilnehmer gefahrden.

531 Inbetriebnahme auf Stativ

®

60

Hinweis
Das Messsystem an der Messstelle so aufstellen, dass niemand behindert und
der Erfassungsbereich des Messsystems nicht abgedeckt wird.
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Messsystem im mobilen Gehause
Mobiler Blitz
Rechner mit Bedienprogramm oder W-LAN Adapter

Blitzgenerator

ga A W N

Spannungsversorgung fur Messsystem und Blitz (Power-Box)

X8 s WUYI\T€R Stativ kann durch unsicheren Stand kippen!

Durch den gednderten Messwinkel sinkt die Erfassungsrate. Im Extrem-
fall konnen die Komponenten beschadigt werden.

Nur das mitgelieferte Stativ verwenden.
Beim Aufstellen des Stativs auf sicheren Stand achten.
Stativ nicht auf weichem oder rutschigem Untergrund aufstellen.

Sicherstellen, dass der Fahrtwind vorbeifahrender Fahrzeuge keinen Einfluss
auf die Standsicherheit hat.

P Nach dem Aufstellen des Stativs jede Verbindung auf festen Sitz tiberpri-
fen und wenn notwendig festziehen.

P Das Stativ mit Justiervorrichtung am Messstandort aufstellen.

P Das MiniRack in die Bohrungen auf die Halteplatte des Justierkopfes auf-
setzen. Die Montage erfolgt analog zur Befestigung im Fahrzeug:
Siehe Kapitel Inbetriebnahme im Fahrzeug auf Seite 50.

P Den Verriegelungsschieber vorne an der Halteplatte schliel3en.
Das Messsystem ist damit fest auf dem Justierkopf arretiert.

P Die Spannungsversorgung, den Netzwerkanschluss und die Blitzansteue-
rung mit dem Mehrfachstecker herstellen.

Die Netzwerkverbindung kann sowohl direkt Giber ein Netzwerkkabel zwischen
Messsystem und Bedienrechner hergestellt werden, als auch Uber eine Link-
Box, mit deren Hilfe eine W-LAN Verbindung zwischen Messsystem und Be-
dienrechner aufgebaut werden kann.

Siehe Kapitel LinkBox auf Seite 65.

j‘ Stolpergefahr!
Tod, schwere Kdrperverletzung und Sachschaden ist méglich.

P Verbindungskabel der Komponenten so verlegen, dass keine Stolperge-
fahr besteht.

P Kabel flach auf dem Boden verlegen.

» Wenn flaches Verlegen der Kabel nicht mdglich ist, Kabel mit Absperrband
deutlich sichtbar markieren.
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Blitzgenerator montieren

\|

CONTROL
NPuT

FLASH GENERATOR

Griff
Anschluss SmartCamera

Anschluss Blitzlampe

A W DN P

Anschluss Akkumulator

P Das Stativ fir den mobilen Blitz aufstellen und mobilen Blitz aufsetzen.

P Den Griff (2) am Blitzgenerator in die Aufnahme (1) am Stativ einhangen.

» Den Blitzgenerator mit dem Blitz, der SmartCamera und der Spannungs-
versorgung verbinden.

P Den Abstand des Messsystems zum Fahrbahnrand und die Aufstellhéhe
bestimmen.
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d

1 Messsystem TraffiStar S350 a Abstand zur ersten Fahrspur
2 Blitz p Eindrehwinkel

3 Fahrspurbegrenzung

P Das Messsystem einschalten.

P Das Messsystem ausrichten und in Betrieb nehmen.
Siehe Kapitel Messsystem ausrichten auf Seite 66.

Hinweis

Eine ungenaue Ausrichtung des Messsystems fiihrt nicht zu Fehimessungen.
Es ist jedoch damit zu rechnen, dass die Anzahl der Messungen mit ausrei-
chender Qualitat zur Bildung eines Vorfalls und damit die Messrate sinkt.

P Den Blitz fiir eine optimale Ausleuchtung des Bilderfassungsbereichs aus-
richten.
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5.3.2 Spannungsversorgung

64

PowerBox offen:

Gehéuse

Akkumulator

Ladegerat mit Anschluss fur Netzspannung (optional)

Anschluss Spannungsversorgung fur Anlage oder Blitzgenerator

Pruftaste mit Anzeige Ladezustand

D 01~ W N P

Zustandsanzeige PowerBox

Die Akkumulatoren fiir den mobilen Betrieb (Power-Boxen) werden sowohl fir
den Betrieb des Messsystems als auch des Blitzes verwendet.

Zum Wiederaufladen sind die Power-Boxen optional mit einem Ladegerat aus-
gestattet:

Der eingebaute 12 V Akku kann auch direkt an den Polklemmen geladen wer-
den.

Hinweis
Den Deckel wéhrend des Ladevorgangs aufgeklappt lassen.

Durch Druicken der Taste (5) kann der Ladezustand angezeigt werden.

ACHTUNG Tiefentladung!

Akkus werden durch Tiefentladung beschadigt.

» Akkus vor dem ersten Gebrauch mindestens 12 Stunden laden.
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5.3.3 LinkBox

Mit Hilfe der Link-Box kann eine WLAN Verbindung zwischen dem Messsys-
tem und dem Bedienrechner hergestellt werden.

3
1
2
1 LinkBox Gehéause
2 Netzwerkanschliisse RJ-45
3 Ein/Aus-Schalter (verdeckt auf der Rickseite)

P Den Netzwerk-Anschluss am Messsystem mit einem der Netzwerk-
Anschlisse (2) an der LinkBox (1) verbinden.

P Den Ein/Aus-Schalter (3) an der Rickseite der Link-Box einschalten.

Der Schalter leuchtet auf und der WLAN Router wird initialisiert.

Uber die Link-Box kann eine passwortgeschiitzte Verbindung vom Bedien-
rechner auf bis zu zwei Messsysteme hergestellt werden.

Hinweis
Entriegeln und abziehen des Netzwerkanschlusses:

Den hinteren Teil des Steckers festhalten und das AuRengehéuse des Ste-
ckers nach hinten ziehen.

Das System ist mit einer eigenen Spannungsversorgung mit Ladevorrichtung
ausgestattet. Der Ladezustand kann bei eingeschalteter LinkBox kontrolliert
werden.

Aufladen der LinkBox:
P Den Gehausedeckel 6ffnen
P Das Ladekabel an Netzspannung anschlief3en.

Wenn der eingebaute Akkumulator vollstéandig geladen ist, wird der Ladevor-
gang automatisch beendet.

Nach dem Ladevorgang:
P Das Netzkabel abziehen.

P Den Gehausedeckel schlieRRen.
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5.4 Mobiler Betrieb (Containeranlage)

Fur einen kompakten Aufbau kann ein rollbarer Container als Unterbau fir die
Aufnahme der Zusatzkomponenten des Messsystems verwendet werden.

54.1 Inbetriebnahme fur den mobilen Betrieb (Containeraufbau)

Das Messsystem an der Messstelle so aufstellen, dass niemand behindert und
der Erfassungsbereich des Messsystems nicht abgedeckt wird.

Der Container beinhaltet die Komponenten Spannungsversorgung, Blitzgene-
rator und Blitz.

Mit diesem Aufbau kénnen das Messsystem und die Zusatzkomponenten vor
Umwelteinflissen geschiitzt betrieben werden.

P Das Messsystem im AuRengehaduse auf den Container aufsetzen.

P Die Spannungsversorgung, den Netzwerkanschluss und die Blitzansteue-
rung mit dem Mehrfachstecker Uber das Anschlusskabel aus dem Container
herstellen.

P» Den Container Uber die Einstellschrauben am Boden ausrichten.

P Den Abstand des Messsystems zum Fahrbahnrand mit einem Metermalid
ausmessen.

P Das Messsystem einschalten.

P Das Messsystem ausrichten und in Betrieb nehmen.
Siehe Kapitel Messsystem ausrichten auf Seite 66.

5.5 Messsystem ausrichten

66

Stationare Messanlagen werden bei der ersten Inbetriebnahme an ihrem
Standort vom Hersteller oder von den durch ihn erméachtigten Stellen ausge-
richtet und auf den Messplatz eingerichtet. Diese stellen sicher, dass auch bei
Verwendung mehrerer Messsysteme keine unzuldssige Beeinflussung unterei-
nander erfolgen kann. Die Ausrichtung wird fixiert.

= Bei mobilen Anlagen und bei einem Fahrzeugeinbau muss die Ausrichtung
nach jedem Standortwechsel vollstandig durchgefuhrt werden.

= Im stationaren Betrieb muss bei der Verwendung eines EEPROM mit gilti-
gen Standortparametern sichergestellt werden, dass die Objektiv- und Be-
lichtungseinstellungen fur den Messstandort geeignet sind, um auswertbare
Vorfallsbilder zu erhalten.
Im Zweifelsfall sollten die Einstelllungen vor dem Messeinsatz kontrolliert
werden.

Die vollstandige Einrichtung des Messsystems ist in diesem Abschnitt erklart.

JENOPTIK/10000020540/001/02/2019-08-06



TraffiStar S350

Messplatz einrichten

5.5.1

Begriffserklarung

Anhand folgender Darstellung werden die wichtigsten Einrichtparameter erlau-

tert.

-~
“p Yl

Die Abbildung zeigt beispielhaft die Aufstellung eines Laserscanners (A) an ei-
ner Stral3e mit zwei Fahrstreifen.

a
blv b2
I

h
w
¢

€

Abstand des Laserscanners zum ersten Fahrstreifen

Breite des jeweiligen Fahrstreifens

Lange des Messfeldes

Aufstellhéhe des Laserscanners uber der StralRenoberflache
Offnungswinkel des Laserscanners

Eindrehwinkel des Laserscanners
(Mitte der Offnungswinkel von StralBenrand aus gemessen)

Nickwinkel (Neigungswinkel) des Laserscanners

Rollwinkel (Querneigungswinkel = horizontale Verkippung) des La-
serscanners
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5.5.2  Messsystem mit Hilfe der Justiereinheit ausrichten

Die Justiereinheit dient zur Aufnahme und zum Ausrichten des Messsystems.
Das Messsystem wird beim Einsetzen fest in die Justiereinheit eingeschoben
und arretiert. Siehe Kapitel Messsystem einsetzen auf Seite 41.

Durch diese feste Verbindung kann eine exakte Ausrichtung des Nickwin-
kels (g) und des Rollwinkels (8) des Messsystems mit Hilfe der sehr fein ver-
stellbaren Justiereinheit erfolgen. Der Eindrehwinkel (¢) wird durch die Aus-
richtung des AuRRengehéauses voreingestellt und mit Hilfe der Verdrehscheibe
(5) feinjustiert.

1  Fidhrungsschienen Horizontale Ausrichtung
2  Anschlagbolzen

3 Verstellmutter HR (hinten rechts)
4

Arretierung des Messsystems

Sicherungsblech
Arretierung HL (hinten links)

Verstellmutter V (vorne)

Durch Verdrehen einer Verstellmutter (3 oder 8) im Uhrzeigersinn, wird diese
Ecke der Justiereinheit nach oben bewegt. Beim Verdrehen gegen den Uhrzei-
gersinn, bewegt sich die Ecke der Justiereinheit nach unten. Durch das sehr
feine Gewinde erfolgt die Verstellung sehr prazise.

Zur Sicherung der Einstellung wird zum Abschluss ein Sicherungsblech (6)
eingelegt, und festgeschraubt.
Das Sicherungsblech verhindert eine weitere Verdrehung der Verstellmuttern.

P Fir eine Nachjustierung das Sicherungsblech (6) abschrauben und ent-
nehmen.

P Die Arretierung (7) I6sen.

v

Mit der Verstellmutter (8) den Rollwinkel (8) &ndern, um die Querneigung
des Messsystems einzustellen.

Mit der Verstellmutter HR (3) den Nickwinkel () &ndern, um die Neigung
(auf/ab) des Messsystems einzustellen.

v

Die Arretierung (7) wieder verriegeln.

P Zum Abschluss das Sicherungsblech (6) einsetzen und festschrauben.
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5.5.3 Messsystem auf Justierkopf ausrichten

Mobile Systeme auf Stativen und im Fahrzeugeinbau werden mit einem Stativ-
kopf ausgerichtet.

Die Ausrichtung wird mit Hilfe der Live-Ausrichtung im Bedienprogramm des
Messsystems kontrolliert.

Siehe Kapitel Einrichtparameter auf Seite 85.

Fur die Einstellung der drei Achsen ist jeweils eine Einstellvorrichtung am Sta-
tivkopf vorhanden.

Stativkopf
Halteplatte
Handrad zur Einstellung des Nickwinkels.

Handgriff zur Einstellung des Rollwinkels

€ D £ N -

Handrad zur Einstellung des horizontalen Eindrehwinkels.

P> Mit dem unteren Handrad den Eindrehwinkel (¢) einstellen.
P Den Nickwinkel () mit dem vorderen Handrad einstellen.
P Den Rollwinkel (8) durch Drehen des Handgriffs einstellen.

Die Einstellvorrichtungen sind selbsthemmend und missen nicht gesichert
werden.
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5.5.4 Messsystem nach Standortwechsel einrichten

Nach einem Standortwechsel und beim Starten des Messsystems im Be-
triebsmodus mobil wird der Bediener schrittweise durch das Einrichtmenu ge-
fuhrt, damit die aktuellen Standortparameter gepruft bzw. angepasst werden
koénnen.

Zur Einrichtung des Messsystems wird das Bedienprogramm (GUI) benétigt.
Dazu sind zum Einen ein tber eine Netzwerkverbindung angeschlossener
Rechner, und zum Anderen das Programm ScGUI notwendig. Der Anschluss
des Rechners, die Handhabung des Programms ScGUI und des Bedienpro-
gramms werden im Kapitel ,Anlage bedienen* erklart. Siehe Kapitel Anlage
bedienen auf Seite 71.

Voraussetzung
Das Messsystem ist in die Halteplatte in der Justiereinheit oder auf dem Stativ-

kopf eingesetzt, angeschlossen und eingeschaltet.
Vorgehensweise

» Externen Rechner mit dem Messsystem verbinden.
» Programm ScGUI starten.

P Arbeitsschritte zum Einrichten der TraffiStar S350 nacheinander ausfiihren,
wie im Kapitel Messsystem einrichten beschrieben.

70 JENOPTIK/10000020540/001/02/2019-08-06



TraffiStar S350 Anlage bedienen

6 Anlage bedienen

Die Anlage kann komplett Giber ein Netzwerk bedient werden. Die notwendige
Software wird bei der Inbetriebnahme auf einem oder mehreren Rechnern, die
ins Netzwerk eingebunden sind, installiert.

In Einzelféllen kann es trotzdem notwendig sein, die Software zu installieren,

z. B. wenn neue Rechner ins Netzwerk eingebunden werden oder wenn man

sich direkt vor Ort am Messplatz befindet und die Software tiber ein Notebook
bedienen méchte.

Siehe Kapitel Software ScGUI installieren auf Seite 71.

6.1 Software ScGUI installieren

Wird ein externer Rechner zum ersten Mal verwendet, um eine Anlage zu be-
dienen, muss das Programm ScGUI installiert werden.

Das Programm ScGUI wird als ZIP-komprimierter Ordner (Archivdatei) ausge-
liefert. Um das Programm ausfiihren zu kdnnen, missen die Dateien im Archiv
auf die Festplatte des externen Rechners extrahiert werden.

P Archiv auf die Festplatte des Rechners kopieren.

P Das Programm scgui.exe und seine Komponenten auf die Festplatte
extrahieren.

6.2 Software Uber externen Rechner bedienen

Die Bedienung der Anlage erfolgt Uber einen angeschlossenen Bedienrechner.
Mit Hilfe einer Maus oder Tastatur lassen sich die im jeweiligen Menl darge-
stellten Mentpunkte bedienen.

Externen Rechner anschlielRen

Wenn das Messsystem Uber ein kabelgebundenes LAN mit dem Bedienrech-
ner verbunden wird:
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P Den Bedienrechner Giber den Netzwerkanschluss am Mehrfachstecker aus
dem MiniRack (2) verbinden, oder direkt mit dem Netzwerkkabel des Her-
stellers an die Buchse LAN (1) der SmartCamera IV anschlie3en.

Wenn das Messsystem Uber eine W-LAN Verbindung mit dem Bedienrechner
verbunden wird:

Im mobilen Einsatz auBerhalb und im Fahrzeug kann fir die Verbindung des
Messsystems mit dem Bedienrechner ein W-LAN eingerichtet werden.

P Das Messsystem an eine Link-Box anschlieRen.
Siehe Kapitel LinkBox auf Seite 65.

P Die Verbindung zwischen Messsystem und Bedienrechner herstellen.

Die Konfiguration der W-LAN Verbindung auf dem Bedienrechner ist abhangig
vom verwendeten externen Rechner und der zugehdrigen Anleitung zu ent-
nehmen.

Wenn ein LAN-Hub vorhanden ist:

P Den Bedienrechner mit einem RJ-45 Netzwerkkabel an die LAN-Buchse (3)
im Gehéause anschliel3en.

P Netzwerkadresse des Bedienrechners einstellen.

Die ersten drei Adressblécke des Rechners und der Kamera missen tberein-
stimmen, und der letzte Block darf nicht identisch sein bzw. im Netzwerk ver-
geben sein.

Beispiel:
StandardmaRige Netzwerkadresse der Kamera: 173.225.12.150
Einstellung der Netzwerkadresse des externen Rechners: 173.225.12.151

Programm ScGUI starten

72

P Das mitgelieferte Programm ScGUI auf dem Bedienrechner installieren.
P Ordner, in dem sich die Datei scgui.exe befindet, 6ffnen.
» Programm scgui.exe mit Doppelklick starten.

Das Fenster ScGUI - Login wird angezeigt:
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v
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[H ScGui - Login

x|

—

JENOPTIK

Traffic safety
with robot technology

SOAP port:
& 9000 (HTTP) © 9091 (HTTPS)
Display format:

' 640x480 ' 800x500 © Max

Input control:
& g-Button/Mousi”  Keyboard/Mous

Camera IP:
|173.225.12.150

Username:
| admin

Password:

Mit den Parametern unter SOAP port eine empfohlene sichere SSL-
Datenverbindung (https) zwischen Kamera und Bedienrechner wéhlen.

Mit den Parametern unter Display format die optimale Anpassung an die
Aufldsung des Bildschirms vom Rechner wéhlen.

Mit den Parametern unter Input control die Art der Bedienung zwischen
8 Button/Mouse oder Keyboard/Mouse wahlen.

Netzwerkadresse der Kamera im Feld Camera IP eingeben.

Den Anwender, z. B. admin oder operator, im Feld Username eingeben.
Das entsprechende Passwort der Kamera im Feld Password eingeben.
Menupunkt OK betatigen.

Ist die Kamera im Messmodus, die nachfolgenden Bildschirme zum Verbin-
dungsaufbau mit der Kamera bestétigen.

Der Startbildschirm des Bedienprogramms wird angezeigt.

JENOPTIK/10000020540/001/02/2019-08-06 73



Anlage bedienen TraffiStar S350

6.2.1 Uber 8-Button/Mouse bedienen
Mit Hilfe der Maus bedienen

P Den Mauszeiger auf den gewiinschten Menulpunkt ziehen.
P Mit der linken Maustaste den Menlpunkt betatigen.

Die zugehdrige Funktion des Menlpunktes wird ausgefthrt.

Uber Tastatur bedienen

Den einzelnen Mentipunkten sind auf der Tastatur feste Tasten zugeordnet.

robot Archiv 141

A & & e 2

/

extern

gl || Fh
s B - -
< IR

admin 10000003_124.jpg (4/212) 09:43

[~ 8

2 |

Die Zuordnung von Menilpunkten und Tasten auf der Tastatur des
externen Rechners zeigt die folgende Tabelle:

Menupunkt | Taste
1 2
2 w
3 s | b .,L .
4 X ; ) F B E EEIEE T
5 0 4 flcally I Le s
o | o |LIILLELLLLTTT
7 ” I I |
8 m

P Gewilinschten Menipunkt aussuchen.
P Zugeordnete Taste betatigen.

Die zugehdrige Funktion des Menlpunktes wird ausgefihrt.
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6.2.2 Uber Keyboard/Mouse bedienen
Mit Hilfe der Maus bedienen

» Den Mauszeiger auf den gewiinschten Menipunkt ziehen.
P Mit der linken Maustaste den Menlpunkt betatigen.

Die zugehdrige Funktion des Menipunktes wird ausgefuhrt.

Werte Uber Tastatur eingeben
P Textfelder mit der Maus anklicken.

P> Werte liber die Tastatur eingeben.

6.3 Anwender anmelden

Hinweis
@ Die Bedienung der Software ist ausfiihrlich im Kapitel Anlagensoftware be-
schrieben.

Nach dem Systemstart erfolgt im Meni Login eine Passwortabfrage. Nur eine
eindeutige ldentifizierung des Anwenders erlaubt den Zugriff auf das Bedien-
programm der Anlage.

der Benutzer operator und admin sofort zu andern.

Standardpasswort Benutzer operator: 99999
Standardpasswort Benutzer admin: 11111

@ Passwaorter andern: Nach der Inbetriebnahme sind die Standardpassworter

P Aktuellen Benutzer an dem System durch Angabe des Benutzers und des
zugehorigen Passwortes anmelden.

Nach Eingabe des korrekten Passwortes wird das Hauptmeni angezeigt,
andernfalls muss die Eingabe wiederholt werden.
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6.4

6.4.1

76

Grundsatzliche Funktionen der Anlagensoftware

Bildschirmaufbau

Beispiel:
2
1\ i /3
| 4
Info Parameter :© v
@ Archiv
(56 |admin
41 __J -
Gperaios @@ -5
- =2l U
11 10 9 8 7 6
Pos Beschreibung
1 Kopfzeile mit Logo
2 Bezeichnung des angezeigten Menis
3 Nummer des angezeigten Menus
4 Auswahl der Menipunkte rechts
5 Ful3zeile
6 Symbole fiir Systemmeldungen
Siehe Kapitel Meldungen anzeigen und zuriicksetzen auf Seite 97.
7 Uhrzeit
8 Zustandsanzeige der Anlage
leer voll

Sefsods B 1

Kapazitat des externen Speichers.
Wenn die Anzeige blinkt, werden Da-
ten abgespeichert.

HOEEE

Kapazitat des internen Speichers.

Kamera verarbeitet Daten

Kamerafunktion unterbrochen (z.B.
Temperatur oder Spannung auf3erhalb
Grenzen, Ringbuffer voll)

i

Die Uberwachung von mindestens ei-
nem Fahrstreifen wird durch eine akti-
ve Sperrzeit verhindert.

&

Alternatives Limit ist aktiv.
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9 Meldungen des Sensors oder Bildnummer
Siehe Kapitel Meldungen des Sensors auf Seite 157.

10 Anzeigebereich der Menls
11 Anzeige des angemeldeten Benutzers
12 Auswahl der Menlpunkte links

6.4.2  Zugriffs- und Bearbeitungsrechte

Das Bedienprogramm kennt drei unterschiedliche Anwendergruppen, die sich
durch ihre Zugriffs- und Bearbeitungsrechte unterscheiden. Alle neu angeleg-
ten Benutzer werden automatisch der Anwendergruppe operator zugeordnet.

Anwender Aufgabe Rechte

operator Benutzer = Bedienung der Anlage.
= Einstellen der freigegebenen Parameter.
= Anzeige der erweiterten Parameter.

admin System- = Rechte wie Anwender operator.
betreuer zuséatzlich:
= Einstellen der erweiterten Parameter.

service Service- o Rechte wie Anwender admin.
mitarbeiter zusatzlich:

= Einstellen der werkseitigen Parameter.
= AbschlieRen der Anlage.

Siehe Kapitel Ubersicht der Meniistruktur der Anlagensoftware auf Seite
161.
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6.4.3

Mentls aufrufen/beenden

Menis aufrufen

ol {

/@ Info Parameter :@\

/[ﬁ Archiv
/ﬁ Admin

Messung :;Q;l: \

operator o @ 11110

(D)

Menis beenden

78

Name (1) und Nummer (2) des aktuellen Menis werden in der Kopfzeile ange-
zeigt. Enthalt das aktuelle MenlU Untermenis, werden diese am rechten und
linken Rand des Bildschirms (3) angezeigt.

P Meniipunkt auswahlen.

Das unter diesem Menipunkt auswéhlbare Ment (z. B. Info) wird ange-
zeigt.

Es gibt unterschiedliche Mdglichkeiten ein Menl zu beenden.

Menus ohne Einstellmdglichkeit:

P In das vorherige Menii zuriickwechseln.

Menls mit Einstellmdglichkeit:

P Die neuen Parameterwerte des Menis speichern.

Anschliel3end wird das vorherige Meni angezeigt.

Bei einer Menufolge wird jeweils das nachste Meni angezeigt. Nach dem
letzten Menl wird das Ausgangsmenii angezeigt.

.E P Das Menii ohne Speichern der neuen Parameterwerte verlassen.

Das vorherige Meni wird angezeigt.
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6.4.4 Darstellung von Handlungsfolgen

Um eine Einstellung vorzunehmen, muss zunachst in das entsprechende Menu
gewechselt werden. Dies wird im folgenden Beispiel exemplarisch dargestellt.

Ziel

Uhrzeit und Datum einstellen.
Darstellung

=C Bg > Parameter - Datum/Uhrzeit
Handlung

P Ausgehend vom Hauptmenii nacheinander die drei dargestellten Schaltfla-
chen betéatigen.

Nach Betétigen einer Schaltflache gelangt man in das darunter liegende
Menu und die nachste zu betéatigende Schaltflache wird sichtbar.

Im gewlinschten Meni kénnen dann die Einstellungen vorgenommen wer-
den.

6.4.5 Parameter auswahlen/andern

Parameter auswéahlen

robot Parameter - Datum/Uhrzeit 1311
Datum 06 04 2009
A -+ =2 ':ﬂ:
e — Zeit @ 11 16 21 —
V Typ Manuell &

>
X v

11:16 0

Kann ein Parameter verandert werden, ist die Mentizeile durch einen recht-
eckigen Rahmen markiert. Der Parameterwert ist durch ein rot umrahmtes und
grau hinterlegtes Rechteck hervorgehoben.

AlY P Zeile auswéhlen (1).

P> Wert auswahlen (2).

v

JENOPTIK/10000020540/001/02/2019-08-06 79



Anlage bedienen TraffiStar S350

Parameter andern

Parameterwerte kdnnen Zahlen- oder Listenwerte sein. Listenwerte beinhalten
verschiedene Einstellmdglichkeiten eines Parameters, wie z. B. ,An“ und ,Aus".

.:3:. Zahlenwert » Wert um einen Schritt erhdhen, bei langerem Betatigen
erfolgt schnelles Hochzahlen.
Listenwert P Nachsten Listenwert auswahlen.
= Zahlenwert P Wert um einen Schritt verringern, bei langerem Betatigen
erfolgt schnelles Runterzahlen.

Listenwert P Vorherigen Listenwert auswéahlen.

6.4.6 Texte eingeben, kopieren und léschen

Texte eingeben

Einige Menis enthalten Textfelder. Ist das Textfeld ausgewahlt, kann ein Text
mit Hilfe eines speziellen Eingabemenis (Edit-Wert) eingegeben werden.

g P Eingabemenu 6ffnen.

= Das Eingabemenu enthalt im oberen Bereich das Textfeld (1). Bei der
Bedienung Uber 8-Button/Mouse werden im unteren Bereich (2) die flr
die Eingabe zur Verfligung stehenden Zeichen dargestellt.

:abcdefghijklilmn
opgqrstuvwxyzABCD
x EFGHI JKLMNOPQRST %/
UVWXY Z01234567829
12:46
Werte Gber Bedienung 8-Button/Mouse eingeben
|> <| P Eine Stelle innerhalb des Textfeldes auswahlen. Sie wird durch einen ro-

ten Rahmen markiert.

Durch Betéatigen dieser Schaltflachen ein Zeichen aus dem Zeichenvorrat
9P || = auswahlen. Es wird an der angewahlten Stelle des Textfeldes eingetra-
gen. Das ausgewahlte Zeichen ist durch einen roten Rahmen innerhalb
des Zeichenvorrats hervorgehoben.

Werte Uber Bedienung Keyboard/Mouse eingeben

P Wert im Textfeld mit der Maus markieren.
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P Wert Giber Tastatur eingeben.
P Alternativ die gewiinschten Werte direkt durch Mausklick auswahlen.
Diese Funktion ist in den meisten MenUs verflgbar.
Texte/Parameterwerte kopieren

Zur schnelleren Bearbeitung ist es in manchen Menus méglich, Parameterwer-
te oder Texteintrage zu kopieren.

P Mit Hilfe dieser Schaltflache den angewahlten Eintrag in die darauf fol-
genden Zeilen kopieren.

Texte/Parameterwerte |[6schen

Zur schnelleren Bearbeitung ist es in manchen Menis méglich, alle Parame-
terwerte oder Texteintrage des angezeigten Menis auf einmal zu I6schen.

E P Mit Hilfe dieser Schaltflache alle Parameterwerte oder Texteintrage des
angezeigten Menus gleichzeitig I6schen.

6.4.7 Fotos anzeigen

In einigen Mens kénnen Testfotos oder Vorfallsfotos auf dem Display ange-
zeigt werden. Nachfolgend werden die maglichen Menipunkte erklart.

Helligkeitsstufe des Bildes anzeigen

Q'—Ij_i. P Helligkeitsstufe wahlen.

Bei jeder Betatigung wird die nachste Helligkeitsstufe zyklisch ausgewahlt
und die gewahlte Stufe im Menlpunkt durch eine Rémische Ziffer ange-
zeigt.

Das Bild wird im Anzeigebereich der Menuoberflache in der ausgewahl-
ten Helligkeitsstufe angezeigt.

VergréRerung und Bildausschnitt

@ P VergroRRerungsstufe wahlen.

Bei jeder Betatigung wird die nachste VergréRerungsstufe zyklisch ver-
andert und die gewahlte VergroRerung wird in der Ful3zeile angezeigt.

Ist eine VergroRerungsstufe gewahlt, in der nicht das Gesamtfoto sondern
ein Ausschnitt angezeigt wird, erscheinen die Menipunkte zum Verschie-
ben des Fotoausschnittes.

[a[i[}

<‘,1nn;| P Fotoausschnitt verschieben.
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Fotos nacheinander anzeigen

Werden in dem MenU mehrere Fotos verwaltet (z. B. im Archiv), kann ein Mo-
dus gewahlt werden, in dem die Fotos als Vollbilder nacheinander angezeigt
werden.

I » Modus zum Anzeigen der Bilder wéhlen.

A v P Nachstes/vorheriges Foto anzeigen.

6.5 Messsystem einrichten

Wenn das Messsystem vollstandig hochgefahren ist, wird der Startbildschirm
des Bedienprogramms angezeigt.

B Anzeigen von Systeminformationen.

Weiter zum Meni Anmelden.

G

Hinweis

@ Falls eine Systemmeldung angezeigt wird, zuerst die angezeigte Meldung be-
arbeiten, bevor die Einrichtung des Messsystems durchgefuihrt werden kann.
Siehe Kapitel Systemmeldungen auf Seite 156.

Login
Anmeldung des Benutzers auf dem Bedienprogramm der SmartCamera durch
Auswahl des Anwenders und Eingabe des Passworts.
» Zum Meni Anwendung wechseln.

Anwendung

Auswahl der Konfiguration des Messsystems als stationdre oder mobile Anla-
ge.

Zur Verwendung des Messsystems in der Anwendung stationar ist ein
EEPROM zwingend erforderlich. Wenn kein EEPROM zur Speicherung der
Standortdaten angeschlossen ist, wird automatisch die Anwendung mobil
ausgewabhlt.

w p Zum Menl Datum/Uhrzeit wechseln.
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Datum / Uhrzeit einstellen

Das aktuell eingestellte Datum und die Uhrzeit werden angezeigt und kdnnen
bestétigt oder angepasst werden.

P Zum MenU Parameter - Ort wechseln.

Hinweis
Die eingestellte Uhrzeit muss regelmaRig kontrolliert werden.
Es wird eine Priufung innerhalb eines Zeitraums von vier Wochen empfohlen.

Spétestens alle vier Monate muss die Uhrzeit kontrolliert werden

Ort

Es kann ein Datensatz zur Identifizierung des aktuellen Standortes eingegeben
werden. Die Anlage kann Datensétze fir mehrere Standorte speichern. Aul3er-
dem koénnen gespeicherte Datenséatze ausgewéhlt werden.

Code Eingabe der Bezeichnung eines Messtandorts.
Der Inhalt wird mit den Bildinformationen gespeichert und in der
Skriptzeile des Fotos unter Code eingeblendet

Text 1 Eingabe einer zusétzlichen Bezeichnung.
Der Inhalt wird mit den Bildinformationen gespeichert und in der
Skriptzeile unter Location eingeblendet.

Text 2 Eingabe weiterer Standortinformationen.
Der Inhalt wird mit den Bildinformationen gespeichert.

Text3 Eingabe weiterer Standortinformationen.
Der Inhalt wird mit den Bildinformationen gespeichert.

P Die gewiinschten Ortsparameter auswahlen oder einstellen.

w P Zum Menu Einrichtung — Messsystem wechseln.

Nach Eingabe / Kontrolle der Grundparameter des Messsystems erfolgt das
Einrichten der standortspezifischen Parameter.

Einrichtung - Messsystem

L_/@ P Durch Auswahl von Manuell in das Menii Messsystem wechseln.
=

In diesem Menl werden die Messhohe und die Messrichtung angegeben. Au-
Berdem kann eine Zeitdauer angegeben werden, die maximal vergehen darf,
ohne dass das Messsystem einen Messwert empfangt.
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Einrichtung - Spuren

84

Messhdhe Vertikaler Abstand zwischen der Scanebene und der
Fahrbahn.

Wertebereich: 0.6 m - 1.4 m
(Die Messhdhe muss auf 0.1 m genau bestimmt und
eingetragen werden.)

Messrichtung Bei ankommendem Verkehr:

Linksmessung: Das zu messende Fahrzeug wird
zuerst vom linken Erfassungsbereich des Laserscan-
ners (in Austrittsrichtung gesehen) erfasst.

Rechtsmessung: Das zu messende Fahrzeug wird
zuerst vom rechten Erfassungsbereich des La-
serscanners (in Austrittsrichtung gesehen) erfasst.

Max ohne Messung | Zeitdauer in Stunden, die maximal vergehen darf, oh-
ne dass ein Messwert vom Messsystem empfangen
wird. Nach Ablauf der Zeit wird eine Meldung ausge-
geben, und die Anlage sollte Uberprift werden. Eine
mdgliche Ursache kénnte die Verschmutzung der
Scheibe vor dem Scanner sein.

Wertebereich: 1 h—12 h

|_|-:> » Zum Meni Einrichtung — Spuren wechseln.

In diesem Menl werden die Messplatzgeometrien eingetragen:

T ~
\I"\.\_- \\ I b\__
- = Oa~. O
| [ 5 b,
~_ —— | _ \.\\"--\_\_ .
——SIR 13
A
Abstand Abstand (a) des Laserscanners zum ersten Fahrstreifen.
Spur Breite [m] Richtung aktiv
1/2/3/4

Fahrstreifenbreite | Ankommend: Die zu messenden |ja/nein
(by bis bs) in Me- | Fahrzeuge bewegen sich - vom
tern Messsystem aus gesehen - auf
dieses zu.

Die maximal zu erfassende Messfeldbreite betréagt 24 m und wird auf Héhe des
Messfeldes bestimmt. Dies schlie3t den Seitenabstand (a) und die Fahrstrei-
fenbreiten (b, bis by) ein.

Falls die Summe aus eingestelltem Seitenabstand und Fahrstreifenbreiten (bis
zum auBersten Uberwachten Fahrstreifen) mehr als 24 m betragt wird dem Be-
nutzer der Hinweis Maximale Gesamtbreite Giberschritten eingeblendet, so-
bald er versucht, die Eingaben zu bestatigen. Die Werte missen dann ent-
sprechend korrigiert werden.
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Einrichtparameter

M

Objektive

Live-Ausrichtung

Hinweis
Das Messsystem TraffiStar S350 kann im Bereich von Kurven installiert wer-
den, sofern der Radius der Kurve mindestens 100 m betragt.

|_L> P Zum Menu Einrichtung — Einrichtparameter wechseln.

Das System berechnet aus den zuvor eingegebenen Werten den optimalen
Eindrehwinkel und die zu verwendenden Objektive und zeigt diese Werte an.
Dazu muss mindestens eine Spur unter Einrichtung - Spuren als aktiv ge-
schaltet sein.

Es ist zu prifen, ob die eingesetzten Objektive mit den vorgegebenen Objekti-
ven Ubereinstimmen. Falls nicht, sind diese zu ersetzen.

P Zur Anzeige eines Livebildes das entsprechende Objektiv anwahlen.

Es wird ein Livebild des angewahlten Kameramoduls angezeigt.

Falls zwei Kameramodule verwendet werden, kann zwischen den Modulen
gewechselt werden.
Bildausschnitte kénnen vergréRert dargestellt werden.

<:J_| P Zum Meni Einrichtung — Einrichtparameter zuriick.

In diesem Menu werden die nachfolgenden Parameter flr jede uberwachte
Spur in einer Ubersicht dargestellt.

Objektiv Fur die Fahrspur verwendetes Kameramodul (links / rechts)
Einzusetzendes Obijektiv (35 mm / 50 mm))

Richtung Messrichtung (Ankommend)

Foto [m] Fotoauslosepunkt (Abstand in Metern)

Nach der Berechnung aller Parameter erfolgt die Ausrichtung des Messsys-
tems zum Fahrbahnverlauf.

In diesem Meni wird ein Livebild angezeigt. Zusatzlich werden Hilfslinien ein-
geblendet, die zur Ausrichtung des Messsystems dienen.

JENOPTIK/10000020540/001/02/2019-08-06 85



Anlage bedienen

TraffiStar S350

86

robot Einrichtung - Live-Ausrichtung 11940

:-7"*-..

~
~
~

=
< >

admin 100% E 14:10

P Das Messsystem mit Hilfe der Justiereinheit so ausrichten, dass folgende
Kriterien erfillt sind:

e Die blauen Linien bilden den Fahrstreifenverlauf nach. Sie sind
maglichst genau sowohl mit der linken als auch der rechten Fahrstrei-
fenbegrenzung in Deckung zu bringen.

¢ Die gelben Linien bilden die horizontale Ausrichtung der Fahr-
bahn nach. Dazu werden als Referenzlinien horizontale Linien von
Fahrzeugen (z.B. gedachte Linie zwischen den Scheinwerfern eines
Fahrzeugs oder die horizontalen Begrenzungen der Windschutz-
scheibe etc.), Hausern, Schildern o. &. verglichen.

— Die roten Linien bilden das Messfeld und die orange Linie die Foto-
position ab.

Siehe Kapitel Messsystem ausrichten auf Seite 66.

Hinweis
= Die Live-Ausrichtung ist ein Hilfsinstrument zur schnellen Ausrichtung an

Standard-Messstandorten. An einigen Standorten (z. B. Steigungen) kann
es vorteilhaft sein, die Ausrichtung anzupassen.

= Hindernisse im Erfassungsbereich des Messsystems sollten vermieden
werden.

= Eine ungenaue Ausrichtung des Messsystems fuhrt nicht zu Fehlmessun-
gen. Es ist jedoch damit zu rechnen, dass die Anzahl der Messungen mit
ausreichender Qualitat zur Bildung eines Vorfalls und damit die Messrate
sinkt.

Die einzelnen Hilfslinien kdnnen zu- und abgeschaltet werden, um eine ge-
nauere Ausrichtung zu ermdglichen.

Die Hilfslinien werden nur angezeigt, wenn das erste Kameramodul angewahlt
wurde. Zur Einstellung des Objektivs kann auf das zweite Kameramodul um-
geschaltet werden, falls zwei Kameramodule verwendet werden:
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. m — Das zweite Kameramodul auswahlen.

Néchstes Fahrzeug

Bildqualitat uberprifen und ggf. justieren.

|l-:> P Zur Anzeige Nachstes Fahrzeug wechseln.

Im MeniU Néachstes Fahrzeug wird ein Vorfall simuliert, sobald ein Fahrzeug
erfasst wird. Unabhangig von der gemessenen Geschwindigkeit wird ein Foto
an der Fotolinie ausgeldst. Die Auswertemarkierung wird eingeblendet.

Die Position und Grof3e der Auswertemarkierung auf der Abbildung wird immer
in Relation zur Entfernung des gemessenen Fahrzeugs zum Messsystem am
Fotoausldsepunkt eingeblendet.

Das System ist korrekt ausgerichtet, wenn

= die Markierung im Bild fur alle Fahrstreifen im eingestellten Erfassungsbe-
reich vollstandig sichtbar ist.
Es diirfen keine Rénder abgeschnitten sein.

= zumindest Teile der Fahrzeugfront (bei Messung ankommender Fahrzeuge)
in dem markierten Bereich liegen.

= der untere Rand der Markierung im Bild unterhalb der Verbindungslinie der
Radaufstandspunkte der Fahrzeugvorderachse liegt. Falls ein Radauf-
standspunkt der Fahrzeugvorderachse im Bild verdeckt sein sollte, ist auch
eine Konstruktion der Verbindungslinie anhand des einen Radaufstands-
punktes und der Perspektive des Bildes zulassig.
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X Auswertemarkierung sichtbar unterhalb des Radaufstandspunktes

Wenn die Auswertekriterien erfillt sind, kann die Einrichtung abgeschlossen
und bestatigt werden.

P Einrichtung bestatigen.

Falls die Position der Auswertemarkierung nicht den definierten Kriterien ent-
spricht, muss das Einrichten des Messsystems korrigiert oder erneut durchge-
fuhrt werden.

<J_| » Zum Meni Einrichtung — Live-Ausrichtung zurick.

Das Messsystem springt einen Menuschritt zurtick.
Die Einrichtung kann erneut kontrolliert oder angepasst werden.
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6.6 Messen

6.6.1 Messprotokoll erstellen

Bei amtlichen Messungen muss ein Messprotokoll gefuihrt werden.

Das Messprotokoll muss folgende Angaben enthalten:

s Messbeginn mit Datum und Uhrzeit

= Messende mit Datum und Uhrzeit

= Angaben zum Messort (inklusive Code flir den Standort)

= Angaben zur Gberwachten Fahrtrichtung

= Angaben zur Erfassungsrichtung (ankommend und/oder abflieRend)
s Angaben zum Standort des Messgerates

= Verwendete Objektive
(inklusive Zuordnung zum jeweiligen Kameramodul (links/rechts))

= Angaben zur Uberpriifung der korrekten Live-Ausrichtung

s Angaben zum eingesetzten Messgerat (Geratetyp, Geratenummer, Soft-
wareversion, Datum der letzten Eichung, Ablauf der Eichfrist)

= Hinweis, dass angebrachte Eichmarken und eichtechnische Sicherungen
aktuell, vollstandig und unbeschéadigt sind

o Zulassige Héchstgeschwindigkeit an der Messstelle

o Uberprifung der anordnenden Verkehrszeichen vor und ggf. auch nach der
Messung gemal l&anderspezifischer Vorgaben

@ Name und Dienststelle des verantwortlichen Messbediensteten
(falls abweichend: Name und Dienststelle des Protokollanten)

o Unterschrift des verantwortlichen Messbediensteten
(falls abweichend: Unterschrift des Protokollanten)

Bedienhandlungen vor Ort:

Wahrend Bedienhandlungen vor Ort am Messgerat durchgefiihrt werden (z.B.
Anschluss eines Wechseldatentragers zum Herunterladen von Daten), darf
sich dieses nicht im Messmodus befinden. Eine aktive Messreihe muss been-
det werden:

P Die Messung beenden.

P Das Messende im Messprotokoll vermerken.

Fernkonfiguration und Datenfernauslesung:

Wird am Messgerét Uber eine Datenverbindung eine Fernkonfiguration

oder eine Datenfernauslesung durchgefiihrt, ist eine Beeintrachtigung auf die
Messsicherheit ausgeschlossen.

Ein Messende muss nur im Protokoll vermerkt werden, wenn es durch die Art
des Zugriffs zu einer Messunterbrechung kommt.

Das Messprotokoll muss mindestens drei Monate lang archiviert werden.
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6.6.2 Messung starten

@\ P> Messung starten.

Die Anlage schaltet in den Messmodus.

Es wird automatisch ein Selbsttest der Anlage durchgefiihrt und in der Lis-
tenform unter Letzte Messungen mit der Geschwindigkeitsanzeige

v065 km/h dokumentiert.

Waéhrend des Selbsttests werden weder Bilder erstellt noch gespeichert.

Nach erfolgreichem Selbsttest beginnt die Messwertaufnahme.
Das Auswabhlfeld zum Verlassen des Messmodus wird nach ca. 15s einge-
blendet.

Nach dem ersten Ubertreter erscheinen die entsprechenden Messdaten im
Messbildschirm. Je nach eingestellter Darstellungsart erfolgt die Darstellung
in der Bild- oder Listenform. Die Darstellungsart kann jederzeit gewechselt
werden.

Bildform Listenform

4 1 8 72391{}

robot lo'lessv |g robot Messung 1
kmih *13: 40 22 vo1'r km/h *13:40:22 V017 '
1 34 23.07.14 v1 34 23.07.14 P
100 kmfh 100 kmih
' :

Letzte Messungen
* V017 v 134 km/h 23.07.14 13:40:22 PKW
“ V016 v 102 km/h 23.07.14 13:40:18 PKW
* V015 v 136 km/h 23.07.14 13:40:17 PKW
“V014 v 126 kmvh 23.07.14 13:40:16 PKW
M--- v 095 km/h 23.07.14 13:40:14 LKW
VD‘|3V 117 km/h 23.07.14 13:40:14 PKW
-- v 085 km/h 23.07.14 13:40:12 PKW
1 VD12v 109 kmih|23.07.14{13:40:12 PKW

&% 8
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Pos Beispiele

Beschreibung

Mogliche Werte

Bildform  Listenform

1 * * Der eingestellte Geschwindigkeitsgrenzwert wurde berschritten.

2 \% \% Art des angezeigten Wertes V = Gespeicherter Vorfall
M = Erfolgte Messung (Nur in Liste)
S = Selbsttest (Nur in Liste)

3 017 012 Bildnummer des Vorfalls Zahlenwert oder
--- wenn kein Vorfall erzeugt wurde

4 Y Y Gemessene Verkehrsrichtung v = Ankommender Verkehr

5 134 109 Gemessene Geschwindigkeit Geschwindigkeitswert oder
065 bei Selbsttest,
Manuell bei Handauslésung (nur in Liste
wenn keine verwertbare Geschwindig-
keit ermittelt werden konnte, in Bildform
dann keine Anzeige)

6 km/h km/h Einheit der Geschwindigkeit km/h = Kilometer pro Stunde

7 23.07.14  23.07.14 Datum

8 13:40:22  13:40:12 Uhrzeit

9 P PKW Fahrzeugtyp P = PKW, L = LKW, M = Motorrad

10 100km/h

Geschwindigkeitslimit:
Einstellung im Bedienprogramm

Eingestellter Wert oder
000 bei Handauslésung

Bildform

Listenform

Bei der Darstellung der Messdaten in Bildform wird bei jedem neuen Verstol3
zuerst das Display geléscht. Danach wird der neue Messwert in der Mitte des
Bildschirms angezeigt. Nach abgeschlossenem Messvorgang werden die
Messdaten im oberen Teil des Anzeigebereichs aktualisiert und das Bild wird
dargestellt. Bei zu schnell aufeinander folgenden Vorfallen werden die Messda-
ten aller VerstdR3e, aber nicht in jedem Fall die Bilder, angezeigt.

Ist die Darstellung der Messdaten in Listenform gewahlt, werden die letzten
acht Messungen in einer Liste im unteren Menubereich angezeigt. Dabei steht
die neueste Messung zuoberst in der Liste.

Der letzte VerstoRR wird im oberen Teil des Anzeigebereichs angezeigt. Als
Verstol3 erkannte Messungen werden mit einem Sternchen (*) markiert.

» Messung beenden und zuriick in das Hauptmend.

Im Messbetrieb kann ein Foto vom nachsten gemessenen Fahrzeug unabhén-
gig von dessen Geschwindigkeit (Grenzwertabwurftaste) ausgeldst werden.

Nach einer Messung muss diese Art der Auslésung neu aktiviert werden.
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Foto auslésen

6.6.3

Das Meni Messung wird angezeigt.

» Menipunkt wéhlen um die Auslésung zu aktivieren.

Die Aktivierung wird mit einem roten Rand um den Menipunkt angezeigt.

Das nachste erfasste Fahrzeug |6st, unabhéangig von dessen Geschwin-
digkeit, ein Foto aus.

Die Messung wird in der eingestellten Darstellungsart angezeigt.

P Eine weitere Ausldsung aktivieren.

Darstellungsart andern

Die Messungen koénnen in Listenform oder Bildform dargestellt werden. Nach
dem Aufruf des Menlis Messung wird immer die zuletzt ausgewéhlte Darstel-
lungsart seit dem letzten Neustart angezeigt.

In der Darstellungsart Bildform wird nur der aktuelle VerstoR dargestellt. Im
oberen Menlbereich werden die Daten des Versto3es angezeigt (wie in der
Listenform). Im unteren Menibereich wird das zugehdrige Foto des aktuellen
VerstoRRes angezeigt.

Darstellung andern in Bildform

=
&=

Das Menu Messung wird in Listenform angezeigt.
» Bildform wahlen.

Das Meni Messung wird in Bildform angezeigt. Der Mentiipunkt Listen-
form wird angezeigt.

Darstellung andern in Listenform

92

Das Meni Messung wird in Bildform angezeigt.
» Listenform wahlen.

Das Menu Messung wird in Listenform angezeigt. Der Meniipunkt Bild-
form wird angezeigt.
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6.6.4  Foto der letzten Messung anzeigen

Im Menu Messung - Anzeige Bild wird das Foto des letzten Vorfalls ange-
zeigt. Die Erfassung weiterer Vorfélle lauft im Hintergrund weiter.

Das Foto kann in den Stufen 200 %, 400 % und 800 % vergrolert betrachtet
werden. Nach der VergréfRerungsstufe 800 % folgt die Originalgro3e mit
100 %. Die Helligkeit des Fotos kann in funf Stufen verandert werden.

Hinweis

@ In diesem Modus kann zur besseren Darstellung die Helligkeitsstufe oder der
Bildausschnitt auf dem Display verandert werden.
Das gespeicherte Originalfoto wird dabei nicht verandert.

Foto anzeigen
Das Menu Messung wird angezeigt.
——

=d

» Menipunkt wahlen.

Das Foto der letzten Messung wird angezeigt.

Helligkeitsstufe des Fotos wahlen

Q'_Il!' P Helligkeitsstufe wahlen.

Bei jeder Betatigung wird die Helligkeitsstufe zyklisch ausgewahlt und die
gewabhlte Stufe im Menipunkt durch eine Rémische Ziffer angezeigt.

Das Bild wird im Anzeigebereich der Menuoberflache in der ausgewdahlten
Helligkeitsstufe angezeigt.

VergréRerung und Bildausschnitt wahlen

@ P VergroRerungsstufe wahlen.

Die VergrofRerungsstufe wird in der FuRzeile des Menuls angezeigt. Das
Foto wird in der gewéhlten Vergré3erung angezeigt.

Die Menupunkte zum Verschieben des Bildausschnittes werden angezeigt.

ISR

Enm‘,> Goo || H ) E P Sichtbaren Bildausschnitt verschieben.

<:J_| P Zuriick in das vorherige Meni wechseln.

6.6.5 Blitz ein-/ausschalten

Bei ausgeschalteter Belichtungssteuerung kann der Blitz wahrend des Mess-
betriebs ein- oder ausgeschaltet werden.

@ Der Blitz ist eingeschaltet.
P Schaltflache driicken, um den Blitz auszuschalten

Der Blitz ist ausgeschaltet.

P Schaltflache driicken, um den Blitz einzuschalten
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7 Anlagensoftware

7.1 Menl Info

In diesem Kapitel werden alle vorhandenen Funktionen und deren Anwahl dar-
gestellt.

Ubersichten (iber die Meniistruktur und die Anwenderrechte befinden sich im
Anhang.

7.1.1 Informationen zum System anzeigen

® > ® > Info — System (8)
@ > G) > LL‘,> Info — HW (83)
@ P ® > |_L> > |_|.> Info — HW (85)

Anzeige der Systeminformationen.

Info - System Info — HW (Hardware)
= System Name = FPGA Version

= System Version = Grabber Version

s SW Prifsumme = Backplane Version

= Chipkartenleser Version
= BIOS Version

Hinweis: Bei Fragen zur Anlage kann der Kundendienst diese Informationen
bendtigen.

7.1.2 Informationen zum Netzwerk anzeigen

ol Info — Netzwerk (81
@) " o> F o
Anzeige der Netzwerkinformationen.
= MACID

= |P Adresse
= Netzmaske
o Gateway

o NTP-Server
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7.1.3

7.1.4

Zulassungsdaten anzeigen

(i) > ol > M),

Anzeige der Zulassungsdaten.
e Zulassungs-Nummer

s Zulassungs-Kategorie

= Datum

= Seriennummer

= Status

s Prufsumme

Informationen zum Sensor anzeigen
)" B> |2
G) » @ > P> [

G) » @ > 32 > N> |IN

Anzeige der sensorspezifischen Daten.

Info — Sensor (1) Info — Sensor (2)
Sensor Name Datum/Uhrzeit

Sensor Version Ort

Prufsumme Version

Seriennummer MAC Kalibrationskamera

Kalibriert von

Prifsumme

JENOPTIK/10000020540/001/02/2019-08-06

Info — Zulassung (82)

Info — Sensor (1) (84)
Info — Sensor (2) (841)

Info — Sensor (3) (842)

Info — Sensor (3)
Scanner / Kamera X [m]
Scanner / Kamera Y [m]
Scanner / Kamera Z [m]
Scanner / Kamera X [°]
Scanner / Kamera Y [°]
Scanner / Kamera Z [°]
CCD Zentrum X

CCD Zentrum Y
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7.1.5

7.1.6

96

Informationen zum externen Medium anzeigen

@ > @lT;.J Info — Ext. Medium (123)

Dieses Meni kann nur angewahlt werden, wenn ein externes Medium ange-
schlossen ist. Es werden die folgenden Informationen angezeigt:

= Typ

o Dateisystem

= SpeichergréfRe [MB]
o belegt [MB]

o frei [MB]

s Speicherbare Bilder

Werden Daten im Hintergrund kopiert, werden in diesem Menii die Werte lau-
fend aktualisiert.

Statistik anzeigen und zuriicksetzen

@ > ] Info — Statistik (121)

@ - nn“ﬂ > |_l> Info — Statistik (1210)

Anzeige der Anzahl aller Messungen und Versté3e der gemessenen Kraftfahr-
zeuge pro Fahrstreifen.

Info — Statistik (121)
Total = Anzahl aller gemessenen Kraftfahrzeuge

Verstol3 =  Anzahl aller Versto3e der gemessenen Kraftfahrzeuge

Info — Statistik (1210)

Total = Durchschnittsgeschwindigkeit aller gemessenen Kraftfahr-
zeuge

Verstol3 =  Durchschnittsgeschwindigkeit aller Verstd3e der gemessenen
Kraftfahrzeuge

P Alle Zahlerstande auf Null zurtick setzen.

Das Loschen einzelner Zahlerstande ist nicht moglich.
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7.1.7

(D

>

Meldungen anzeigen und zurticksetzen

Info — Meldungen (122)

Anzeige aller Systemmeldungen der Anlage.

robot Info - Meldungen 22
' B 07-06-21T13:32:54 10413014 System 0
/\ |[M_07-06-21T13:32:51 10413013 System B
B 07-06-21T13:32:48 10400151 System
——— 0 07-06-21T10:26:35 11200001 System S
§ 07-06-21T10:17:55 10400005 System
\/ | B 07-06-21710:17:06 10413013 System
B 07-06-20T17:13:21 10400176 System
B 07-06-20T16:34:45 11200004 System
¥ 07-06-20T16:29:13 10400005 System
B 07-06-20T16:28:24 10400151 System
07-06-21T13:32:51 10413013
<J_| System  Messung aktiv <J_|
= 12198
Aufbau der Meldung
1 2 3 4 5

[0 07-06-21T13:32:51)10413013)( System |

1 Symbol

ga A W N

®

Hinweis
Bei Fragen zu Meldungen der Anlage bitte dem Kundendienst immer die Mel-
denummer angeben.

Datum
Uhrzeit

Meldenummer
Text

Blau: Information
Orange: Hinweis
Rot: Status

Siehe Kapitel Systemmeldungen auf Seite 156.
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Zustandsanzeige der Anlage

10:54:4D 1USUUIDI DEIMest
16:29:13 10400005 System
16:28:24 30000001 System

M3:32:51 10400143
asurement activated CJ_l 1

H @ 121198

Die Zustandsanzeige der Anlage (1) befindet sich in der Fu3zeile. Sie ist von
jedem Menu aus zu sehen. Neue bzw. unbestétigte Meldungen kénnen sofort
eine Anderung der Statusanzeige bewirken, so dass von jedem Menii aus eine
Beeintrachtigung der Anlage direkt erkennbar ist.

Symbol Farbe Klasse

grun Es sind nur Informationsmeldungen vorhanden bzw.
seit dem letzten Zuriicksetzen sind keine Hinweis- oder Sta-
tusmeldungen vom System erzeugt worden.

D orange  Mindestens ein aktueller Hinweis vorhanden

I rot Mindestens eine aktuelle Statusmeldung vorhanden.
Es werden keine Messungen mehr durchgefihrt!

Zustandsanzeige zuriicksetzen

Die Zustandsanzeige kann zuriickgesetzt werden, wenn sie orange ist.

Die Zustandsanzeige kann nicht zurlickgesetzt werden, wenn sie rot ist. Bei ro-
ter Zustandsanzeige muss die Anlage neu gestartet werden.

lﬁ P Zustandsanzeige zurlicksetzen.

Das Symbol der Zustandsanzeige in der Ful3zeile wird griin.

Hinweis
@ Die Meldungen und deren Symbole werden nicht geléscht und nicht geé&ndert.
Es wird nur die Zustandsanzeige der Anlage geéndert.
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7.1.8  Anzeigen an der Kamera - Einrichtparameter

® > E!I Info — Objektive (1337)

Die berechneten Parameter fur die Kameraeinstellungen werden zusammen-
gefasst dargestellt.
Die Parameter werden fiir jeden Fahrstreifen (Spur) getrennt aufgelistet:

Objektiv:
- links / rechts Anzeige des verwendeten Kameramoduls.
(Bezeichnung in Blickrichtung der Kamera)
- 35mm /50 mm Anzeige des zu verwendenden Objektivs.
Richtung:
- Ankommend Anzeige der Fahrtrichtung der zu erfassenden
Fahrzeuge.
Foto [m]: Entfernung der Fotolinie vom Kamerastandort
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7.2 Menl Archiv

7.2.1  Archivierte Vorféalle anzeigen

= Archiv (14)

Listenform

ooo .
| » ooo Archiv (141)
Bildform

Vom Hauptmen aus 6ffnet sich das Archiv in Listenform. Wechselt man in die
Bildform, kénnen Vorfélle in einer Bild- und Videovorschau angezeigt werden.

Im Archiv sind alle Vorféalle in Form von Dateien gespeichert. Die einzelnen Da-
teien kdnnen in verschiedenen Unterverzeichnissen abgelegt sein.

Namen von Unterverzeichnissen haben keine Dateierweiterung.

(z. B. extern; siehe Abbildung)

In der FuRzeile wird unter anderem der Name der gewahlten Datei bzw. des
gewahlten Unterverzeichnisses angezeigt.

Archiv 14 robot
005-12-06 073811 |

2005-07.08 145058

20051206 035522

2005120

20051206 Y 055517

20051206 Y

0051206 OY 3551

1\

12:638  admin 3{3-'1815 1:30m
\ AR
4 32 1 4 32 1
1 Gewabhltes Unterverzeichnis oder Datei mit Datum und Uhrzeit der
Erstellung
2 Anzahl aller Dateien und Unterverzeichnisse im aktuellen Ordner

Nummer der gewahlten Datei

4 Dateibezeichnung der gewahlten Datei. Es werden die letzten 12 Stellen und die
Dateierweiterung gezeigt

Unterverzeichnis auswéahlen

-

100

P In das Unterverzeichnis wechseln.

Der Inhalt des Unterverzeichnisses wird angezeigt.

P In das Ubergeordnete Verzeichnis wechseln.
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Darstellungsart wechseln

oog » Bildform anzeigen bzw. Listenform anzeigen.
ooo| /

P Foto als Vollbild anzeigen bzw. Video abspielen/Sequenz anzeigen.

[

i VAN AV » Dateien nacheinander als Foto anzeigen.

Helligkeitsstufe wahlen

D_Ili' P Helligkeitsstufe wahlen.

Bei jeder Betatigung wird die Helligkeitsstufe zyklisch ausgewahlt und die
gewahlte Stufe im Menupunkt durch eine Rémische Ziffer angezeigt.

Das Bild wird im Anzeigebereich der Menuoberflache in der ausgewahl-
ten Helligkeitsstufe angezeigt.

Markierung ein-/ausschalten

» Markierung im Bild ein- oder ausschalten.
"‘“l |

Die Markierung wird eingeblendet oder nicht eingeblendet.
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7.3 Menl Admin

7.3.1 Externe Videokamera auswéahlen

Hinweis
@ Dieses Kapitel beschreibt Funktionen, die nicht in allen Anlagenkonfiguratio-
nen unterstitzt werden.

Cr » > Externes Gerat (192)

An die Anlage konnen bis zu 4 Videokameras angeschlossen werden. Kanéle,
an denen keine Kamera angeschlossen ist, werden als Nicht vorhanden an-
gezeigt. Fir die angeschlossenen Kameras wird angezeigt, ob sie Verbunden
oder Deaktiviert sind. Alle angeschlossenen Kameras kénnen einzeln ausge-
wahlt und konfiguriert werden.

Mit der IP-Videokamera kann zuséatzlich zur Einzelbilddokumentation eine Vi-
deosequenz vor und nach jedem Versto3 aufgezeichnet werden. Die Lange
der Videosequenz vor und nach dem Verstol ist getrennt einstellbar. Die Vi-
deosequenz wird mit dem gleichen Dateinamen wie das 1. Foto wahlweise als
MPEG-4 (mp4) oder MIJPEG (mjpg) angelegt.
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7.3.2  Verbindung zur Videokamera einstellen

A o7 [ ] ] Externes Gerat -
n- > > | > | > | Verbindung (19211)

Die Verbindungsdaten der Videokamera werden Uber die Parameter IP Adres-
se, Port, Anwender, Passwort, Gerat und Modus im Menl Externes Geréat —
Verbindungen eingestellt.

Das Einstellen dieser Parameter ist notwendig, um die Videokamera tber ein
Netzwerk anzusteuern.

Parameter Wertebereich

IP Adresse IP Adresse des externen Gerétes eingeben

Port 80 (fester Wert fur Anlagen im Netzwerkbetrieb)

Anwender Anwendername, z. B. admin

Passwort Passwort

Gerat Aktiv/Inaktiv

Modus Auslos. Zu jedem Vorfall wird eine kurze Videosequenz aufge-
zeichnet.

Beide Die Videokamera filmt rund um die Uhr. Zuséatzlich wird

zu jedem Vorfall eine kurze Videosequenz aufgezeich-
net.

Bei Auswahl dieses Wertes die verfligbare Speicher-
kapazitat beachten!

24/7 Die Videokamera filmt rund um die Uhr.
Bei Auswahl dieses Wertes die verfiighare Speicher-
kapazitat beachten!

Typ Wird nur bei Modus = Auslds. gezeigt.
Video Zu jeder Auslosung wird eine kurzes Video gespei-
chert.
Sequenz Zu jeder Auslésung wird eine kurze Foto-Sequenz ge-
speichert.
Beide Zu jeder Auslésung werden sowohl ein kurzes Video,

als auch eine kurze Foto-Sequenz gespeichert.

Uber die Textfelder Anwender und Passwort wird die Netzwerkverbindung zur
Kamera frei geschaltet. Die Kamera wird dann im Menl Externes Gerét als
verbunden angezeigt. Ist die Kamera verbunden, kann sie im Meni Externes
Gerat 1-4 — Konfiguration eingestellt werden.

Hinweis
Das Passwort fur die Videokamera ist werkseitig voreingestellt auf:
Anwender: admin / Passwort: admin

Das Passwort kann nur Gber das WEB Interface der Videokamera verandert
werden. Details hierzu finden Sie in der Bedienungsanleitung der Videokame-
ra.
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7.3.3  Externes Geréat (Videokamera) benennen

G > B > B R

Im Menl Externes Gerat — Benennung kann ein Name fir die Videokamera
eingegeben werden.

=]

=1

g‘g Externes Gerat -
Benennung (19212)

7.3.4 Externes Geréat (Videokamera) einstellen

T2l (5 = E Gerat -
@@ > > > > @H Konfigl)J(EZ;inoens(lgegaltS)

Die Konfiguration der Videokamera wird Gber die Parameter Auflésung, Bitra-
te und Bildrate im Menl Externes Gerat — Konfiguration eingestellt

Parameter Wertebereich

Auflésung Schwach / Mittel / Hoch

Bitrate Niedrigste / Schwach / Mittel / Hoch / Héchste

Bildrate Schwach / Hoch

Videolange nach Einstellung der Lange der Videosequenz nach der Auslo-
Trigger [s] sung des Einzelbildes

Videolange vor Einstellung der Lange der Videosequenz vor der Auslésung
Trigger [s] des Einzelbildes

Hinweis
Details hierzu finden Sie in der Bedienungsanleitung der Videokamera.
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7.3.5 Externe Festplatte abmelden

Hinweis
Dieser Parameter ist nur relevant fiir Systeme mit IP-Video-Kamera.

AR ToT m o Externes Gerat -
n- > > | > | > ﬁt Download beenden

In den Modi Beide und 24/7 erzeugt die IP-Videokamera grof3e Datenmengen,
die auf einer externen Festplatte gespeichert werden.

Mit Download beenden wird das Speichern der Daten auf der externen Fest-
platte unterbrochen. Anschliel3end kann die externe Festplatte ohne Datenver-
lust entfernt werden.

Hinweis
Datenverlust mdglich!

Ist fir langere Zeit keine externe Festplatte angeschlossen, kann es zum Ver-
lust von Video-Daten kommen.

7.3.6 Netzwerk einstellen

% > > % Admin — Netzwerk (19121)

Das Einstellen dieser Parameter ist notwendig, um die Anlage Uber ein Netz-
werk bedienen bzw. den Dateidownload ermdglichen zu kénnen. Es darf keine
Netzwerkadresse eingestellt werden, die bereits im vorhandenen Netzwerk

vergeben ist.

o |P Adresse

o Netzmaske

o Gateway

o NTP Server
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7.3.7  Zeitzone und Datumsformat anzeigen

% > > @ Admin — Format Zeit (19122)

Anzeige der Zeitzone und des Datumformats.

7.3.8 Belichtungssteuerung einschalten

106

% > \EI Admin — Kamera (1919)

Die Belichtungssteuerung kann Ein oder Aus geschaltet werden.

Parameter Wertebereich
Belichtungssteuerung Ein, Aus
Belichtungsschwelle: Spat — Abend 1 bis 255
Belichtungsschwelle: Ddmmerung-Tag 1 bis 255
Belichtungsschwelle: Tag — hell 1 bis 255

Ist die Belichtungssteuerung eingeschaltet, konnen die Belichtungsschwellen
eingegeben werden.

Hinweis

Der Wert einer Belichtungsschwelle kann maximal den Wert der néchst h6he-
ren Belichtungsschwelle und minimal den Wert der nachst niedrigeren Belich-
tungsschwelle annehmen.

Die Belichtungsschwellwerte steuern die Umschaltung der Belichtungseinstel-
lungen sowie die Blitzansteuerung. Somit wirken Sie sich auf folgende Menus

aus:

Belichtungs-

Funktion Men Kapitel
steuerung
Ein Verstarkung, Ver- 13361  Kapitel Verstarkung und Ver-
schlusszeit und Blitz 13362  schlusszeit einstellen
Verstarkung und Ver- 1331 Kapitel Verstarkung und Ver-
AUS schlusszeit 1332 schlusszeit einstellen
Blitz 1333 Kapitel Blitz ein-/ausschalten

Fur Aufnahmen, die wahrend der Ausrichtung an der Fahrbahn angezeigt wer-
den und wahrend anderer Testfunktionen, werden die Einstellungen der manu-
ellen Belichtungssteuerung verwendet, auch wenn die automatische Belich-
tungssteuerung eingeschaltet ist.

Daher sollte die manuelle Belichtungssteuerung ebenfalls korrekt konfiguriert
werden.
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7.3.9 Konfiguration der Anlage anzeigen

% > ¢l » @%d Admin — Konfiguration (19142)

Anzeige der Zulassungsdaten
s Seriennummer

e Zulassungs-Nr.

o Zulassungs-Kategorie

s Datum (Zulassungsdatum)

7.3.10 Backup-Speicher konfigurieren

% > =g > I Admin — Sicherung (19144)

Bei eingeschalteter Sicherung werden die Vorfallsdateien nach dem Herunter-
laden auf ein externes Speichermedium (USB-Stick) zusatzlich in einem Siche-
rungsverzeichnis ,Backup” auf der Rechnereinheit der Kamera gesichert.

Sicherung Zusatzliche Sicherung der heruntergeladenen Daten in einem Ba-
ckup-Ordner ein- oder ausschalten.

Bei eingeschalteter Sicherung wird wéhrend des Herunterladens der
Daten innerhalb des Backup-Verzeichnisses ein Ordner angelegt, in
dem die Vorfallsdateien gespeichert werden. Der Ordner wird nach
dem Sicherungsdatum benannt.

SpeichergréRe Grol3e des reservierten Speicherbereichs fur das Backup-Verzeichnis,
in dem bei eingeschalteter Sicherung die heruntergeladenen Daten
gespeichert werden.

Die Speichergrof3e sollte so eingestellt werden, dass sie mindestens
genauso grof ist, wie die Grol3e des externen Speichermediums.
Dadurch ist sichergestellt, dass alle heruntergeladenen Vorfallsdatei-
en auch im Backup-Speicher gesichert werden kénnen.

Wird die maximale Speichergrof3e Uberschritten, werden die altesten
Vorfallsdateien, unabhéngig vom Sicherungsdatum des tbergeordne-
ten Ordners, geldscht.

Zeitdauer Maximale Vorhaltezeit der Backup-Dateien.

In regelm&Rigen Abstanden wird gepruft, ob vorhandene Dateien die
maximale Vorhaltezeit iberschritten haben. Ist dies der Fall werden
die Dateien geldscht.

Ist die eingestellte Speichergrof3e des Backup-Verzeichnisses vor

dem Ablauf der eingestellten Zeitdauer erreicht, funktioniert der Ord-
ner wie ein Ringpuffer. Dabei wird die &lteste Datei ohne Beriicksich-
tigung der eingestellten Zeitdauer im Backup-Ordner Uberschrieben.

Die Funktion des Ringpuffers kann auch mit einer eingestellten Zeit-
dauer von 0 Tage aktiviert werden.

ﬁ Mit dem Menupunkt kénnen die Vorgangsdateien im Backup-Ordner auf dem
Rechner der Kamera geldscht werden.
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7.3.11 Blitzzahler zuriicksetzen

jojolol

Admin - Blitzzahler

£ > =2 >|

Die Anlage besitzt einen Blitzzahler, der von der maximalen Blitzanzahl ab-
warts zahlt. Ist Null erreicht, bekommt der Anwender eine Meldung, dass die
Blitzréhre ausgetauscht werden soll.

Nach Austausch der Blitzrohre kann der Blitzzahler wieder auf den voreinge-
stellten Wert gesetzt werden.

7.3.12 Maximale Blitzanzahl anzeigen

% > el » @ Admin - Blitz

Ist die hier eingestellte Blitzanzahl erreicht, bekommt der Anwender eine Mel-
dung, dass die Blitzrohre ausgetauscht werden muss.

Die maximale Blitzanzahl ist werkseitig voreingestellt.

7.3.13 Fotonummer und Sequenznummer einstellen

108

Cre > (e > E@ Admin - Zahler (19113)

Im MenlU Admin - Zahler kdnnen die Startwerte fir die Fotonummer (Foto
Zahler) und die Sequenznummer eingestellt werden. Ab diesem Startwert
werden die Fotonummer und die Sequenznummer hoch gezahlt. Aus Kamera-
nummer, Sequenznummer, Fotonummer und weiteren moglichen Kundenopti-
onen wie z. B. MAC-ID wird der Dateiname fiir jede Vorfallsdatei gebildet.

Beispiel: 10000220 _003.jpg

Sequenznummer Fotonummer Dateierweiterung

0000220 003 ipg

Foto Zahler:
Zeigt die nachste Fotonummer und wird bei jedem Foto der Kamera um einen

Wert hoch gezahlt.

Sequenznummer:
Mit jedem Start des Messmodus durch den Bediener wird die Sequenznummer

um einen Wert hochgezahilt.
Wenn der dreistellige Fotozahler uberlauft (999+1), wird die Sequenznummer
um eine Zahl hochgezéhlt und der Fotozé&hler beginnt mit 001.
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7.3.14 Bildformat einstellen

Bildformat BIF

ZIP - Komprimierung

ZIP Passwort

> IHI > @[ Admin - Bildformat (19112)

fria\wa
ILIV

Fur das Bildformat BIF bestimmt der Parameter Qualitat die Kompression der
Bilddateien und ist werksseitig voreingestellt.

Einstellbereich Qualitat: 80 % bis 99 %

Alle Vorgange kdnnen als zip-Datei gepackt und im Speicher abgelegt wer-
den.

Um einen unerlaubten Zugriff zu verhindern, muss an dieser Stelle ein 5 bis 8-
stelliges Passwort vergeben werden, wenn Vorfallsbilder von der Primé&r und
der Sekundar-Anlage zu einem ZIP zusammengefasst werden sollen.

7.3.15 Externes Medium einstellen

(Fe » | Admin — Ext. Medium (19116)

Der Ubertragungsmodus beim Herunterladen von Dateien kann auf manuell
oder automatisch gestellt werden.
Beim Herunterladen via Netzwerk muss die Einstellung automatisch gewahlt

werden. Wird ein externes Medium (USB-Stick) an die Anlage angeschlossen,
bestimmt der eingestellte Ubertragungsmodus den Kopiervorgang:

automatisch Im automatischen Modus werden die Vorgangsdaten im Hin-
tergrund kontinuierlich auf das externe Medium kopiert.

manuell Im manuellen Modus kénnen die Dateien mit Hilfe des USB-
Managers (MenlU Externes Medium - Vorgange (2051)) auf
das externe Medium Ubertragen werden.

Siehe Kapitel Menli Externes Medium auf Seite 129.
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7.3.16 Verschlisselung ein- oder ausschalten

®

Admin -P ter (19132
% > > —C min — Parameter ( )

Um das Foto und die zugehérigen Daten vor unberechtigtem Zugriff zu
schiitzen, ist es moglich, eine Verschlisselung dieser Informationen zu
aktivieren.

Diese Verschlusselung erfolgt unter Verwendung von RSA-Verschlisselungs-
verfahren. Die Signierung der Daten wird hierdurch nicht beeinflusst und ist
immer eingeschaltet.

Die Schlisseldatei kann tGber das Verzeichnis scgetkey beim Anschlie3en
eines Datentragers an die SmartCamera kopiert werden.

Siehe Kapitel Daten via Ethernet von der Anlage herunterladen auf Seite
136.

Hinweis
Der Schlissel wird einmalig bei der Eichung des Systems erzeugt und kann

nicht verandert werden.

Wenn ein unberechtigter Zugriff auf die Schlisseldatei mdglich war, ist das
Messsystem zur Eichung und Erzeugung eines neuen Schliissels an den Her-
steller zurtick zu schicken.

7.3.17 Prufsumme erzeugen

% > S » Admin - Sicherheit

Zur Uberprufung der Datenintegritat kann eine Priifsumme (iber alle Kompo-
nenten der Anlage gebildet werden.

7.3.18 Passwort andern

110

@3 > rQ]@ 4 Oﬁ] Admin — Passwort andern (19171)

Anderungsrechte fiir Benutzerpassworter:

Benutzergruppe Anderungsrechte fiir Passworter von ...
operator operator (nur das eigene Passwort)

admin operator (alle), admin (nur das eigene Passwort)
service operator (alle), admin

Die Passworter der Benutzer operator und admin missen mindestens vier
Zeichen lang sein.

Hinweis
Das Passwort fur den Benutzer service kann nicht geandert werden.
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7.3.19 Anwender anmelden

R » 5% > |5 Admin — Login (19174)

Durch Auswahl des Namens und Eingabe des entsprechenden Passwortes
kann der Anwender gewechselt werden. Dabei ist zu beachten, dass Anwen-
der Uber unterschiedliche Benutzerrechte verfigen kénnen und entsprechend
die Bedienungsmoglichkeit der Anlage eingeschrénkt sein kann.

7.3.20 Neuen Anwender anlegen

Rl > 55> | A Admin - Neuer Anwender (191721)

Ein neuer Anwender wird immer der Gruppe operator zugeordnet. Der An-
wendername und das Passwort miissen mindestens vier Zeichen lang sein.

7.3.21 Anwender |l6schen

5 » 5%l » |A|  Admin - Anwender Ioschen (19173/191731)

Zusatzlich angelegte Anwender kdnnen geldscht werden.
Die Anwender operator, service und admin kdnnen nicht geléscht werden.
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7.3.22 Sekundar-Anlage verbinden

Die Sekundar-Anlage wird nur von der Primar-Anlage angesteuert und hat kei-
ne eigenstandige Messfunktion. Sie wird daher in der Bedienoberflache als
Slave-Gerét bezeichnet.

el » """- Admin — Slave Gerat (1918)

n-

Die Verbindungsdaten zu dem Slave Gerat werden in diesem Menu eingestellt.
Das Einstellen dieser Parameter ist notwendig, um das Slave Gerét Uber das
Netzwerk anzusteuern.

Parameter Wertebereich
IP Adresse IP Adresse des externen Gerates eingeben.
Gerat Aktiv / Deaktiviert

Die Systemzeit des Slave-Gerates darf nicht mehr als 100 ms von der System-
zeit des Master-Gerates abweichen.

Damit dies sichergestellt ist:

P Das Slave-Gerat auf die Zeitbasis NTP einstellen und die IP-Adresse des
Master-Gerates als NTP-Server eingeben.

@@ > g‘f > ﬂ Admin — Slave Info (19187)

In diesem Meni kénnen Informationen zum Slave Gerét angesehen werden.
Es werden der Verbindungsstatus und die Offset-Zeit angezeigt.

Die Offset-Zeit bezeichnet die durch das Netzwerk bedingte gemessene Sig-
nalverzégerungszeit. Sie wird zur Ermittlung der korrekten Triggerauslésung
herangezogen.

Siehe Kapitel Sekundar-Anlage auf Seite 144.
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7.4 MenU Parameter

7.4.1 Datum und Uhrzeit einstellen

=C B g > Parameter — Datum/Uhrzeit (1311)

Uhrzeit und Datum kdnnen eingestellt oder angesehen werden und erscheinen
in einigen Dateneinblendungen der Fotos.
Siehe Kapitel Dateneinblendung im Foto (Script) auf Seite 140.

7.4.2 Sperrzeiten einstellen

®

N

) [

Hinweis

Wenn Alternative Limits oder Sperrzeiten aktiviert sind, erscheint beim Star-
ten des Messsystems unter Info — Meldungen ein Hinweis, dass diese Funk-
tionen nicht erlaubt sind. Die Meldung wird aufgehoben, sobald der interne
Zeitabgleich der Systemzeit erfolgreich ist. Die Meldung kann dann quittiert
oder ignoriert werden.

— > > (ﬁ Parameter — Sperrzeiten (1312/1312x)

In diesem Menu kdnnen fir jeden Fahrstreifen (Spur) Sperrzeiten ein- und
ausgeschaltet werden.

Steht der Parameter einer Spur auf Ein, kénnen fir diese Spur pro Wochen-
tag bis zu zwei Sperrzeiten vergeben werden.

Mdgliche Einstellungen zeigt beispielhaft die nachfolgende Tabelle. Jeder Wo-
chentag verfiigt Uber eine eigene Zeile. Zu jeder aktivierten Sperrzeit muss in
der Spalte die Ein- und Ausschaltzeit eingetragen werden.

Damit sichergestellt ist, dass keine unberechtigten Vorfalle durch eine ungenau
eingestellte Uhrzeit ausgelost werden, muss eine Karenzzeit vorgesehen wer-
den. Diese sollte mindestens 15 Minuten betragen.

Beispiel:
Der Beginn der Sperrzeit am Dienstag ist mit 6.00 Uhr beschildert, dann sollte
der Wert 5.45 Uhr in der Liste eingetragen werden.

Das Ende der Sperrzeit ist mit 7.00 Uhr beschildert, dann sollte der Wert
7.15 Uhr in der Liste eingetragen werden.

Die Sperrzeiten eines Wochentages duirfen sich beim Einstellen nicht Gber-
schneiden oder direkt aneinander anschlief3en. Dies wird durch die Software
nicht abgepruft.

Ist eine Sperrzeit aktiv, wird in der Ful3zeile des Bedienprogramms dieses
Symbol angezeigt.

Mit der Kopier-Taste kénnen die Eintrdge der markierten Zeile in die darunter
liegenden Zeilen kopiert werden.
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Wochentage Status Sperrzeit 1 Sperrzeit 2
Sperrzeit
aktiv Ein-1 Aus-1 Ein-2 Aus-2
Mo Aus
Di 1 05:45 07:15
Mi 1+2 05:45 07:15 15:45 16:15
Do Aus
Fr Aus
Sa Aus
So Aus

®

U

Wert Bedeutung

Aus Keine Sperrzeit/Wochentag inaktiv

1 Eine Sperrzeit/Wochentag aktiv

1+2 Zwei Sperrzeiten/Wochentag aktiv
Hinweis

Die eingestellte Uhrzeit muss regelmafig kontrolliert werden.
Es wird eine Prufung innerhalb eines Zeitraums von vier Wochen empfohlen.

Spatestens alle vier Monate muss die Uhrzeit kontrolliert werden

Die Einstelllisten fiir Alternative Limits und Sperrzeiten kénnen auch extern er-
stellt und mit Hilfe einer XML-Datei an die SmartCamera ubertragen werden.
Die XML-Datei muss den Dateinamen location_list.xml tragen.

Die Ubertragung erfolgt via FTP-Server oder tiber einen USB-Stick.

7.4.3 EEPROM konfigurieren

114

= S S '@ Parameter — EEPROM (406)

=2

Dieses Meni wird nur angezeigt, wenn die Anlage im AuRengehause einen
Speicher (EEPROM) erkennt.

Das EEPROM ist ein Speicher, der optional in dem Aul3engeh&use installiert
werden kann. Auf dem EEPROM kénnen standortspezifische Einstellungen
gespeichert werden. Dazu gehdren z. B.:

= Kamera-Einstellungen

= Sensor-Einstellungen

s Standort- und Anwender-Daten
= Eingestellte Limits

= Netzwerk-Einstellungen

Die Einstellungen werden bei jedem Neustart der Anlage automatisch eingele-
sen.
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Wird die Konfiguration der Anlage am Standort dauerhaft gedndert, missen die
Einstellungen im Meni EEPROM gespeichert werden, da sie sonst beim Aus-
schalten der Anlage verloren gehen.

Hinweis
Auch bei Verwendung eines EEPROM sollte der Anwender alle standortspezi-
fischen Einstellungen vor Beginn der Messung kontrollieren.

Speichern der Standortkonfiguration:

7.4.4

v
X

Selbsttest

P Das Meniu EEPROM aufrufen.

Es erfolgt folgende Abfrage:

Konfiguration im EEPROM sichern?
Fortfahren?

Es stehen zwei Schaltflachen zur Auswabhl:

» Ja, Konfiguration speichern.

oder:

» Nein, Konfiguration nicht speichern.

Nach bestéatigen der Auswahl werden alle Einstellungen Glbernommen und die
vorhandenen Daten auf dem EEPROM Uberschrieben.

Das Menl Parameter - Gerat wird angezeigt.

~d > > @ Parameter — Selbsttest (13161)

In diesem Menu kdnnen die Zeiten fur den automatischen Selbsttest eingestellt
werden. Dieser wird ein- oder zweimal pro Tag ausgefihrt.

Mdgliche Auswahl:
= 0:00

= 14:00_2:00

@ 15:00_3:00

= 16:00_4:00

= 22:00_10:00

= 23:00_11:00

= 0:00_12:00

Die Auswabhl 00 ist nur fur die mobile Anwendung vorgesehen und ist im statio-
naren Betrieb nicht zu verwenden.
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7.4.5  Verstarkung und Verschlusszeit einstellen

Kontrollfoto

116

®

)
(O]

|
~~
=]

=/
Parameter — Foto 1

=< = S ) S—
== - L=l

I

L
—
~—~
|

Hinweis
Dieses Meni wird nur angezeigt, wenn im Meni Admin — Kamera die Belich-
tungssteuerung eingeschaltet ist.

Bei ausgeschalteter Belichtungssteuerung kénnen nur die Parameter Verstar-
kung und Verschluss eingestellt werden. Diese Werte werden fiir die gesam-
te Belichtungseinstellung tbernommen.

Siehe Kapitel Belichtungssteuerung einschalten auf Seite 106.

Bei eingeschalteter Belichtungssteuerung kdnnen die Verstarkung und die
Verschlusszeit jeweils flr die Belichtungsart Nacht, Dammerung, Tag oder
Hell eingestellt werden.

Die momentan von der Kamera verwendete Belichtungsart wird durch eine rote
Umrandung um das Auswahlfeld angezeigt.

Nach der Auswahl einer Belichtungsart wird das Menu zur Einstellung der Ver-
starkung, der Verschlusszeit (Verschluss) und des Blitzes angezeigt.

Die Verstarkung entspricht einer Helligkeitseinstellung. Die Verschlusszeit
(Verschluss) entspricht der Belichtungszeit.

Empfohlene Mogliche
Parameter . .

Einstellung Einstellungen
Verstarkung 1 1/1,5/2/4/8
Verschlussin s 1/1000 Stufenlos einstellbar
Blitz Ein Ein / Aus

Zur Kontrolle der Einstellungen kann ein Kontrollfoto direkt oder beim nachsten
erfassten Fahrzeug ausgeltst werden, unabhéngig davon, ob ein VerstolR vor-
liegt.

Das Kontrollfoto kann in verschiedenen Vergréf3erungs- und Helligkeitsstufen
betrachtet werden.

> Kontrollfoto bei nachster Sensortberfahrt auslosen.

p Kontrollfoto direkt auslosen.

Nach der Auslésung wird das Kontrollfoto im Meni Foto angezeigt.
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7.4.6

1.4.7

7.4.8

7.4.9

Objektive einstellen

]

—| » > Parameter - Objektive (1335)

Die zu verwendenden Objektive, Einstellungen und Kameramodule werden
angezeigt.

Siehe Kapitel Einrichtparameter auf Seite 124.

Zum Einstellen der Objektive kann ein Livebild angezeigt werden.

Bei Verwendung von zwei Kameramodulen kann die Anzeige der Module um-
geschaltet werden.

Einrichtung —Live-Ausrichtung

Blitz ein-/ausschalten

= N \ﬁl > @ Parameter — Blitz (1333)

Dieses Menu wird nur bei ausgeschalteter Belichtungssteuerung angezeigt.
Der Blitz kann ein- oder ausgeschaltet werden.

PKW Limit andern

—¢| » 0% > = Parameter — PKW Limit (1381)

Einstellen des Geschwindigkeitslimits fir PKWs:

s Limit (zulassige Hochstgeschwindigkeit am Standort der Messung)

= Auslos. (Geschwindigkeit, ab der ein Foto ausgeldst wird)

Die Werte konnen fir jeden Fahrstreifen (Spur) separat eingestellt werden.

Fahrzeugklassen festlegen

=C W @@ > Parameter —Fahrzeugklassen (1382)

Festlegen der Spezifikationen der einzelnen Fahrzeugklassen:
o Minimale Lange
s Maximale Lange
@ Minimale Breite
s Maximale Breite

Es kdnnen die maximale Lange und Breite fir die Unterscheidung von Motor-
radern, sowie die minimale Lange und Breite fur die Unterscheidung von Lkw
eingegeben werden.
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Die Werte fur Pkw liegen zwischen den eingegeben Werten und ergeben sich
automatisch.

Soll die Fahrzeugklasse Motorrad und / oder Lkw nicht unterschieden werden,
kann die Anzeige in der Vorfallsdatei unter melden als auf Pkw gestellt wer-

den.

Hinweis

Ist die Funktion Alternatives Limit aktiv, werden Motorréader automatisch in
den Fahrzeugklassen als Pkw eingestuft und sind unter Parameter - Ge-
schwindigkeit nicht mehr anwéhlbar.

7.4.10 LKW Limit andern

5| > 5% » Parameter — LKW Limit (1385)

Einstellen des Geschwindigkeitslimits fir LKWs:

s Limit (zulassige Hochstgeschwindigkeit am Standort der Messung)

= Auslés. (Geschwindigkeit, ab der ein Foto ausgeltst wird)

Die Werte koénnen fur jeden Fahrstreifen (Spur) separat eingestellt werden.

7.4.11 Motorrad Limit andern

=C B2 (55 > S Parameter — Motorrad Limit (1386)

Einstellen des Geschwindigkeitslimits fir Motorrader:

= Limit (zulassige Hochstgeschwindigkeit am Standort der Messung)

= Auslds. (Geschwindigkeit, ab der ein Foto ausgeltst wird)

Die Werte kénnen fir jeden Fahrstreifen (Spur) separat eingestellt werden.

7.4.12 Alternatives Geschwindigkeits-Limit einschalten

118

—c| » @@ > 0@ Parameter — Alternatives Limit (1347/1348)

Im Menl Parameter - Alternatives Limit kann die Funktion Alternatives Li-
mit fir PKWs und LKWs ein- oder ausgeschaltet werden.

Ist die Funktion eingeschaltet, werden die beiden Menlpunkte zusatzlich an-
gezeigt.

Alternatives Limit fir PKWSs eingeben

Alternatives Limit fir LKWSs eingeben
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7.4.13 Alternatives Geschwindigkeits-Limit fir Pkw und Lkw einstellen

®

Hinweis

Wenn Alternative Limits oder Sperrzeiten aktiviert sind, erscheint beim Star-
ten des Messsystems unter Info — Meldungen ein Hinweis, dass diese Funk-
tionen nicht erlaubt sind. Die Meldung wird aufgehoben, sobald der interne
Zeitabgleich der Systemzeit erfolgreich ist. Die Meldung kann dann quittiert
oder ignoriert werden.

=C lg @@ > 0@ > a0 » |_L:> Parameter — PKW

(13881/134811)

|_L:> Parameter — LKW
(13882/134821

Im MenU Parameter — PKW 1/ PKW 2 oder Parameter — LKW 1 /LKW 2
kénnen fir Personen- oder Lastkraftwagen alternative Limits eingegeben wer-
den. Es kénnen fir PKW und LKW zwei alternative Limit-Serien eingestellt
werden.

Dazu kann in einer Tabelle fir jeden Wochentag und fiir einen festgelegten
Zeitraum ein alternatives Limit und eine alternative Auslosung festgelegt wer-
den.

Damit sichergestellt ist, dass keine unberechtigten Vorfalle durch eine ungenau
eingestellte Uhrzeit ausgeldst werden, muss eine Karenzzeit vorgesehen wer-
den. Diese sollte mindestens 15 Minuten betragen.

Mdgliche Einstellungen zeigt beispielhaft die nachfolgende Tabelle. Jeder Wo-
chentag verfiigt Uber eine eigene Zeile. Im Beispiel ist ein alternatives Limit fir
den Zeitraum 7:00 bis 15:00 von Montag bis Freitag eingestellt. Dies konnte, z.
B. im Bereich einer Schule, eingesetzt werden.

Ist der zeitliche Beginn der Geschwindigkeitsbegrenzung mit 7.00 Uhr beschil-
dert, dann sollte der Wert 7.15 Uhr in der Liste eingetragen werden.

Ist das zeitliche Ende der Geschwindigkeitsbegrenzung mit 15.00 Uhr beschil-
dert, dann sollte der Wert 14.45 Uhr in der Liste eingetragen werden.

Wochentage Status Zeitraum Limit/Auslésung
0 1 { {
Status von bis Limit Auslos.
[km/h] [km/h]

Mo Ein 07:15 14:45 030 038

Di Ein 07:15 14:45 030 038

Mi Ein 07:15 14:45 030 038

Do Ein 07:15 14:45 030 038

Fr Ein 07:15 14:45 030 038

Sa Aus 00:00 00:00 000 000

So Aus 00:00 00:00 000 000

JENOPTIK/10000020540/001/02/2019-08-06 119



Anlagensoftware

TraffiStar S350

®
®

Hinweis

Die Funktion des alternativen Limits ist nur in einem Zeitraum innerhalb eines
Tages mdglich, z. B. von 01:00 Uhr bis 23:00 Uhr. Nicht gultig ist beispielswei-
se eine Einstellung von 22:00 Uhr bis 03:00 Uhr.

Hinweis
Die eingestellte Uhrzeit muss regelmafig kontrolliert werden.
Es wird eine Prifung innerhalb eines Zeitraums von vier Wochen empfohlen.

Spatestens alle vier Monate muss die Uhrzeit kontrolliert werden

Die Einstelllisten fiir Alternative Limits und Sperrzeiten kénnen auch extern er-
stellt und mit Hilfe einer XML-Datei an die SmartCamera Ubertragen werden.
Die XML-Datei muss den Dateinamen location_list.xml tragen.

Die Ubertragung erfolgt via FTP-Server oder tiber einen USB-Stick.

Erfassen von Motorradern

Beim Einschalten der Alternativen Limits wird unter Fahrzeugklassen auto-
matisch die Erfassung von Motorradern auf Pkw umgestellt.

Die Einstellung unter Parameter — Geschwindigkeit ist dann fir Motorréader
nicht mehr anwéhlbar.

Siehe Kapitel Fahrzeugklassen festlegen auf Seite 117.

7.4.14 Fotonummer zuricksetzen

120

I

—¢| » > T Parameter — Foto (1355)

)
—

Die nachste verwendete Fotonummer wird im Feld Foto-Zahler angezeigt.

Die Fotonummer kann auf ,1“ zurtickgesetzt werden. Da die Fotonummern
eindeutig sein missen, wird beim Zuriicksetzen der Fotonummer die Se-
guenznummer um eins erhoht.

Fotonummer und Sequenznummer sind Bestandteile des Bilddateinamens
eines Beweisfotos.

JENOPTIK/10000020540/001/02/2019-08-06



TraffiStar S350 Anlagensoftware

7.4.15 Messreihe eingeben

mC 2 ﬁ_[_q Parameter — Messreihe (1353)

Fir jede Messreihe kann eine Nummer eingegeben werden. Die Nummern der
Messreihen werden mit den Vorfallsdateien gespeichert und kénnen bei der
Auswertung verwendet werden.

7.4.16 Standorte auswahlen und verwalten

—| » > E|E[ Parameter - Ort (1351)

Es kann ein Datensatz zur Identifizierung des aktuellen Standortes eingegeben
werden. Die Anlage kann Datensétze fir mehrere Standorte speichern. Aul3er-
dem kénnen gespeicherte Datensétze ausgewahlt werden.

7.4.17 Anwender auswahlen und verwalten

=C B BE| » ﬁEq Parameter — Anwender (1352)

Es kann ein Datensatz zur Identifizierung des aktuellen Anwenders eingege-
ben werden. Die Anlage kann Datensétze fur mehrere Anwender speichern.
AulRerdem kdnnen gespeicherte Datensatze ausgewahlt werden.

Ein neuer Datensatz wird angelegt, wenn der Wert flir Code geandert und ge-
speichert wird.

7.4.18 Abstand Slave-Gerat einstellen

=C W |§|@ > b Parameter - Slaveauslésung (1363)

In diesem Menu kann fir jede Fahrspur die Entfernung der Slave-Anlage zum
Scanner eingestellt werden.
Einstellbereich zwischen O m und 99,9 m.

7.4.19 IP-Adresse des Scanners anzeigen

Parameter — Scanner IP / MAC
(13672)

|@

Die IP- und MAC-Adresse des Laserscanners werden angezeigt.
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7.4.20 Scandaten darstellen

= »

Die aktuellen Erfassungen des Scanners werden dargestellt.

Parameter — Scans (173)

Abgebildet wird die Szene aus Sicht des Scanners. Dabei werden alle Hinder-
nisse, wie Baume usw., mit angezeigt; die Fahrzeuge werden wie in folgendem
Beispiel dargestellt.

Beispiel:

[N ScGui - 173.225.12.150

|

36
32
28
24
20
16
12

]

admin

Parameter - Scans

Hindernisse

Fahrzeuge

~,
~
,
2
g
.,
“
5

IR

173

e

100% E

[mj <J—|

14:451

™
N

7.4.21 Scanner neu starten

=] »

Die Szene nach links bzw. rechts verschieben.

Reset Scanner

Scanner zurticksetzen und neu starten. Die Einrichtung muss erneut durchge-

fuhrt werden.
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7.4.22 Messsystem einrichten

Nach jedem Standortwechsel des Messsystems und beim Einrichten an einem
mobilen Messstandort mussen die Einrichtparameter geprift bzw. eingestellt

werden.

P In das Menl Parameter — Einrichtung (1193) wechseln.

Einrichtung - Messsystem

Iz

I

| » EF@ >§ Parameter - Einrichtung (1193)

- P Durch Auswahl von Manuell in das Menii Messsystem wechseln.

In diesem Menu werden die Messhodhe und die Messrichtung angegeben. Au-
Berdem kann eine Zeitdauer angegeben werden, die maximal vergehen darf,
ohne dass das Messsystem einen Messwert empfangt.

Messhohe

Vertikaler Abstand zwischen der Scanebene und der
Fahrbahn.

Wertebereich: 0.6 m-1.4m
(Die Messhohe muss auf 0.1 m genau bestimmt und
eingetragen werden.)

Messrichtung

Bei ankommendem Verkehr:

Linksmessung: Das zu messende Fahrzeug wird
zuerst vom linken Erfassungsbereich des Laserscan-
ners (in Austrittsrichtung gesehen) erfasst.

Rechtsmessung: Das zu messende Fahrzeug wird
zuerst vom rechten Erfassungsbereich des La-
serscanners (in Austrittsrichtung gesehen) erfasst.

Max ohne Messung

Zeitdauer in Stunden, die maximal vergehen darf, oh-
ne dass ein Messwert vom Messsystem empfangen
wird. Nach Ablauf der Zeit wird eine Meldung ausge-
geben, und die Anlage sollte Uberprift werden. Eine
mogliche Ursache konnte die Verschmutzung der
Scheibe vor dem Scanner sein.

Wertebereich: 1 h—-12 h

|_|-> P Zum Menu Einrichtung — Spuren wechseln.
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Einrichtung - Spuren

®

Einrichtparameter

124

M

In diesem Menii werden die Messplatzgeometrien eingetragen:

T ~
\I"\.\_- \\ I b\__
- = Oa~. O
| [ 5 b.
~_ —— | _ \.\\"--\_\_ .
P ——— W
A
Abstand Abstand (a) des Laserscanners zum ersten Fahrstreifen.
Spur Breite [m] Richtung aktiv
1/2/3/4 . : . : :
Fahrstreifenbreite | Ankommend: Die zu messenden |ja/nein
(by bis by) in Me- | Fahrzeuge bewegen sich - vom
tern Messsystem aus gesehen - auf
dieses zu.

Die maximal zu erfassende Messfeldbreite betragt 24 m und wird auf Héhe des
Messfeldes bestimmt. Dies schlie3t den Seitenabstand (a) und die Fahrstrei-
fenbreiten (b, bis by) ein.

Falls die Summe aus eingestelltem Seitenabstand und Fahrstreifenbreiten (bis
zum aulRersten Uberwachten Fahrstreifen) mehr als 24 m betragt wird dem Be-
nutzer der Hinweis Maximale Gesamtbreite tGberschritten eingeblendet, so-
bald er versucht, die Eingaben zu bestatigen. Die Werte missen dann ent-
sprechend korrigiert werden.

Hinweis
Das Messsystem TraffiStar S350 kann im Bereich von Kurven installiert wer-
den, sofern der Radius der Kurve mindestens 100 m betragt.

|_L> » Zum Meni Einrichtung — Einrichtparameter wechseln.

Das System berechnet aus den zuvor eingegebenen Werten den optimalen
Eindrehwinkel und die zu verwendenden Objektive und zeigt diese Werte an.
Dazu muss mindestens eine Spur unter Einrichtung - Spuren als aktiv ge-
schaltet sein.

Es ist zu prifen, ob die eingesetzten Objektive mit den vorgegebenen Objekti-
ven Ubereinstimmen. Falls nicht, sind diese zu ersetzen.

P Zur Anzeige eines Livebildes das entsprechende Objektiv anwahlen.

Es wird ein Livebild des angewéhlten Kameramoduls angezeigt.

Falls zwei Kameramodule verwendet werden, kann zwischen den Modulen
gewechselt werden.
Bildausschnitte kénnen vergréRert dargestellt werden.
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Objektive

Live-Ausrichtung

<:J_| P Zum Meni Einrichtung — Einrichtparameter zurtick.

In diesem Meni werden die nachfolgenden Parameter fir jede Uberwachte
Spur in einer Ubersicht dargestellt.

Objektiv Fur die Fahrspur verwendetes Kameramodul (links / rechts)
Einzusetzendes Obijektiv (35 mm / 50 mm))

Richtung Messrichtung (Ankommend)

Foto [m] Fotoausldsepunkt (Abstand in Metern)

Nach der Berechnung aller Parameter erfolgt die Ausrichtung des Messsys-
tems zum Fahrbahnverlauf.

In diesem Meni wird ein Livebild angezeigt. Zusatzlich werden Hilfslinien ein-
geblendet, die zur Ausrichtung des Messsystems dienen.

robot Einrichtung - Live-Ausrichtung 11940

N —

&
&)

admin 100% E 14:10

P Das Messsystem mit Hilfe der Justiereinheit so ausrichten, dass folgende
Kriterien erfillt sind:
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¢ Die blauen Linien bilden den Fahrstreifenverlauf nach. Sie sind
mdglichst genau sowohl mit der linken als auch der rechten Fahrstrei-
fenbegrenzung in Deckung zu bringen.

e Die gelben Linien bilden die horizontale Ausrichtung der Fahr-
bahn nach. Dazu werden als Referenzlinien horizontale Linien von
Fahrzeugen (z.B. gedachte Linie zwischen den Scheinwerfern eines
Fahrzeugs oder die horizontalen Begrenzungen der Windschutz-
scheibe etc.), Hausern, Schildern o. a. verglichen.

— Die roten Linien bilden das Messfeld und die orange Linie die Foto-
position ab.

Siehe Kapitel Messsystem ausrichten auf Seite 66.

Hinweis
@ = Die Live-Ausrichtung ist ein Hilfsinstrument zur schnellen Ausrichtung an
Standard-Messstandorten. An einigen Standorten (z. B. Steigungen) kann
es vorteilhaft sein, die Ausrichtung anzupassen.

= Hindernisse im Erfassungsbereich des Messsystems sollten vermieden
werden.

= Eine ungenaue Ausrichtung des Messsystems fuhrt nicht zu Fehlmessun-
gen. Es ist jedoch damit zu rechnen, dass die Anzahl der Messungen mit
ausreichender Qualitat zur Bildung eines Vorfalls und damit die Messrate
sinkt.

S T T Die einzelnen Hilfslinien kdnnen zu- und abgeschaltet werden, um eine ge-
XN\ nauere Ausrichtung zu ermdglichen.

Die Hilfslinien werden nur angezeigt, wenn das erste Kameramodul angewahlt
wurde. Zur Einstellung des Objektivs kann auf das zweite Kameramodul um-
geschaltet werden, falls zwei Kameramodule verwendet werden:

- m — Das zweite Kameramodul auswahlen.

Bildqualitat Gberprifen und ggf. justieren.

|_|-:> P Zur Anzeige Nachstes Fahrzeug wechseln.
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Néachstes Fahrzeug

Im MeniU Néachstes Fahrzeug wird ein Vorfall simuliert, sobald ein Fahrzeug
erfasst wird. Unabhangig von der gemessenen Geschwindigkeit wird ein Foto
an der Fotolinie ausgeldst. Die Auswertemarkierung wird eingeblendet.

Die Position und Grof3e der Auswertemarkierung auf der Abbildung wird immer
in Relation zur Entfernung des gemessenen Fahrzeugs zum Messsystem am
Fotoausldsepunkt eingeblendet.

Das System ist korrekt ausgerichtet, wenn

= die Markierung im Bild fur alle Fahrstreifen im eingestellten Erfassungsbe-
reich vollstandig sichtbar ist.
Es dirfen keine Rénder abgeschnitten sein.

= zumindest Teile der Fahrzeugfront (bei Messung ankommender Fahrzeuge)
in dem markierten Bereich liegen.

= der untere Rand der Markierung im Bild unterhalb der Verbindungslinie der
Radaufstandspunkte der Fahrzeugvorderachse liegt. Falls ein Radauf-
standspunkt der Fahrzeugvorderachse im Bild verdeckt sein sollte, ist auch
eine Konstruktion der Verbindungslinie anhand des einen Radaufstands-
punktes und der Perspektive des Bildes zuldssig.
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X Auswertemarkierung sichtbar unterhalb des Radaufstandspunktes

Wenn die Auswertekriterien erfillt sind, kann die Einrichtung abgeschlossen
und bestatigt werden.

P Einrichtung bestatigen.

Falls die Position der Auswertemarkierung nicht den definierten Kriterien ent-
spricht, muss das Einrichten des Messsystems korrigiert oder erneut durchge-
fuhrt werden.

<J_| » Zum Meni Einrichtung — Live-Ausrichtung zurick.

Das Messsystem springt einen Menuschritt zurtick.
Die Einrichtung kann erneut kontrolliert oder angepasst werden.
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7.5 Menl Externes Medium

®

@ Ext. Medium — Hintergrundkopieren (20511)

Nach dem AnschlieRen eines externen Mediums erscheint im Hauptmeni der
Menupunkt Ext. Medium.

Die Vorfallsdateien werden automatisch heruntergeladen, der Status Kopieren
wird angezeigt und der Kopierfortschritt dargestellt.

Wenn der Kopiervorgang abgeschlossen ist, wechselt der Status auf Warten.

Hinweis
Wahrend der Kopiervorgang aktiv ist, das externe Speichermedium nicht vom
Messsystem trennen.

7.6 Menu Messung

@\ Messung (11/111)

Bis die Anlage den ersten Ubertreter registriert hat, wird im Messbildschirm
Letzte Messungen bzw. aktiv angezeigt. Nach dem ersten Ubertreter er-
scheinen die entsprechenden Messdaten im Messbildschirm. Je nach einge-
stellter Darstellungsart erfolgt die Darstellung in der Bild- oder Listenform. Die
Darstellungsart kann jederzeit gewechselt werden.

Je nach Betriebsart und Anforderung kénnen die Darstellung des Messbild-
schirmes und die Anzeige weiterer Funktionen variieren.

Siehe Kapitel Messen auf Seite 89.
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8 Daten verwalten

8.1

8.1.1

Daten via USB-Schnittstelle von der Anlage herunterladen

®
®

Hinweis
Vom Messsystem erzeugte Vorfallsdateien, die zur amtlichen Uberwachung
verendet werden, miissen mindestens drei Monate archiviert werden.

Hinweis

Ein fehlerfreier Datentransfer ist nur gewahrleistet, wenn ein externes Spei-
chermedium des Herstellers verwendet wird.

Es werden Speichermedien bis 16 GB unterstitzt.

Bei mehreren Partitionen auf dem Speichermedium wird nur die erste Partition
erkannt und genutzt.

Das Herunterladen von Daten unterscheidet sich, je nach ausgewahltem Mo-
dus unter Admin — Verarbeitung — Ext. Medium.

Option Funktion

automatisch Im automatischen Modus werden die Daten im Hintergrund kontinu-
ierlich transferiert.

manuell Im manuellen Modus kénnen die Dateien mit Hilfe des USB-
Managers (Menl Externes Medium - Vorgéange) Ubertragen wer-
den.

Daten automatisch herunterladen

®

Hinweis

Die Anzeige des Displays der SmartCamera wahrend des USB-Handlings ist
dargestellt im Kapitel Anzeigen an der SmartCamera wéhrend des USB-
Handlings auf Seite 155.

Vorfallsdateien herunterladen

130

Die Anlage befindet sich im Bereitschafts- oder Messmodus.

P Externes Speichermedium mit dem entsprechenden Adapterkabel an eine
freie USB-Buchse anschlie3en.

Die gespeicherten Vorfallsdateien werden automatisch kopiert und auf der
SmartCamera ins Backup-Verzeichnis verschoben.

Der Kopiervorgang erfolgt im Hintergrund. Auf dem Display der Kamera er-
scheint die Meldung , Typ: scgetbif* sowie die Darstellung des Kopierfort-
schritts, bestehend aus der Anzahl der kopierten Dateien.
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Externes Speichermedium entfernen:

= Wenn kein Verzeichnis scgetbif auf dem Speichermedium eingerichtet ist,
wird das Speichermedium automatisch wieder abgemeldet und kann ent-
fernt werden.

= Wenn das Speichermedium im Messbetrieb oder wéhrend des Herunterla-
dens von Daten entfernt werden soll:

P Den Ein/Aus-Taster am Messsystem kurz betatigen

Das Speichermedium wird abgemeldet und kann entfernt werden.

Im Hauptmeni wird das Auswahlfeld Ext. Medium und im Display der Kamera
wird das USB-Symbol nicht mehr angezeigt.

Weitere Daten herunterladen

Neben den Vorfallsdateien zeichnet die Anlage weitere Daten in Logdateien
auf. Sollen auch diese Daten Uibertragen werden, muss eine bestimmte Ver-
zeichnisstruktur auf dem externen Speichermedium angelegt werden.

In der folgenden Tabelle sind alle méglichen Verzeichnisse aufgelistet, die fir
das Herunterladen der jeweiligen Daten zustandig sind. Das entsprechende
Verzeichnis muss manuell im Stammverzeichnis des externen Speichermedi-
ums angelegt werden.

Art der Information/Anwendung Notwendiges Verzeichnis
Vorfallsdateien herunterladen scgetbif
Schlusseldateien herunterladen scgetkey
Vorfallsdateien aus dem Backupverzeichnis herun-
scgetbak
terladen
Anlagenkonfiguration herunterladen scgetconfig
Logfile(s) herunterladen scgetlog

Anwenderspezifische Ausgabe des/der Lodfiles

herunterladen scgetuserlog

P Externes Speichermedium mit dem gewiinschten Verzeichnis anschlieRen.

Anhand des Verzeichnisses auf dem externen Speichermedium wird auto-
matisch erkannt, welche Dateien heruntergeladen werden sollen. Diese Da-
teien werden auf das externe Speichermedium kopiert.
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Verzeichnisstruktur auf dem USB-Stick

132
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. scgetbak

. 0030D60FDF61
. 20150418
. 20150411

. scgetbif

. 0030D60FDF61
. 20150418

. scgetconfig

. 0030D60FDF61
. 20150411 074336
. 20150418 075117

. scgetkey

. 0030D60FDF61
. 20150411 _074335
. 20150418_075116

. scgetlog
.. 0030D60FDF61

. 20150411 074318
. 20150418_075055

. scgetuserlog

. 0030D60FDF61
. 20150411 074323
. 20150418_075105

10
11

© 00 N o 0o B~ W N PP

11

Ordner fur Backup-Daten

Ordner fir Vorfallsdateien

Ordner fur Konfigurationsdateien

Ordner fir Schlisseldateien

Ordner fur System Log-Dateien

Ordner fur Benutzer Log-Dateien

MAC-ID der SmartCamera

Datum an dem die Backup-Daten heruntergeladen wurden

Datum an dem die Daten in das Backup-Verzeichnis verschoben wurden

(vorheriges Herunterladen)

Datum und Uhrzeit des vorherigen Herunterladens

Datum und Uhrzeit des aktuellen Herunterladens
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8.1.2 Daten manuell herunterladen

In der Anlagensoftware muss im Meni Admin — Ext. Medium der Modus Ma-
nuell eingestellt sein. Ist dies nicht der Fall, muss der Modus umgeschaltet
werden. Dies kann nur ein Anwender mit Admin-Rechten.

P Meni Messung verlassen bzw. ins Hauptmen( wechseln.
P USB-Stick an einem freien USB-Anschluss anschliel3en.

Ist der Modus Manuell eingestellt, wird im Hauptmenu das Unterment
Ext. Medium angezeigt, in welchem die gewiinschten Funktionen zum
Herunterladen gestartet werden kdnnen. Dieses Untermeni wird im Fol-
genden als USB-Manager bezeichnet.

Mit Hilfe des USB-Managers kénnen die folgenden Daten getrennt voneinan-
der auf den angeschlossenen USB-Stick geschrieben werden:

= Vorgangsdateien

= Backup-Dateien

= Schlisseldateien

o Logdateien

= Kundenspezifische Logdateien (Benutzer-Logdateien)
o Konfiguration der Anlage

= Statistikdaten

Die erforderlichen Verzeichnisstrukturen auf dem USB-Stick legt der USB-
Manager dabei automatisch an.

Grundsatzliche Vorgehensweise

Der USB-Stick ist angeschlossen und wird im Hauptmenu als Ext. Medium an-
gezeigt.

Zum Herunterladen der Daten in der folgenden Reihenfolge vorgehen:

@ » Mit dieser Schaltflache den USB-Manager 6ffnen und die gewtinschten
Operationen ausfiihren (siehe unten und Kapitel Anlagensoftware, Ab-
schnitt MenU Externes Medium).

Folgende Operationen sind mdglich:
— USB-Stick formatieren (Format FAT32).
— Dateien auf den USB-Stick tibertragen.
— USB-Stick abmelden.

ACHTUNG [oErniiine maoglich.

Soll die Datenspeicherung vorzeitig abgebrochen werden, so darf dies
ausschlieRlich durch Betatigen der daflir vorgesehenen Schaltflache
erfolgen.

Wird der Speichervorgang nicht iber den vorgeschriebenen Weg abge-
brochen, kdnnen Daten verloren gehen.

P Stromversorgung wahrend der Datenspeicherung nicht unterbrechen.

P USB-Stick wahrend der Datenlibertragung nicht entfernen.
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USB-Stick formatieren

P Sind alle gewiinschten Operationen durchgefiihrt, den USB-Stick abmel-
den.

Der USB-Stick kann nun entfernt werden.

Der USB-Stick wird auch durch kurzes Betétigen des Ein-/Aus- Tasters
an der SmartCamera abgemeldet und kann danach entfernt werden.

Der USB-Stick kann mit Hilfe des USB-Managers im Format FAT32 formatiert
werden.

7\ IRYITER patenverlust moglich.

Auf dem USB-Stick enthaltene Daten gehen beim Formatieren verloren.

P Alle Daten auf dem USB-Stick vor einer Formatierung sichern.

Um Datenverlust zu vermeiden, erscheint nach Betatigen der Schaltfliche eine
Abfrage, ob diese Operation wirklich durchgefiihrt werden soll.

Nach erfolgreicher Formatierung wird eine entsprechende Meldung angezeigt.

Verschiedene Dateien auf den USB-Stick Gibertragen

®

a

6]

&

134

Hinweis
Aus Sicherheitsgriinden sollten Vorfallsdateien und die zugehérigen Schliis-
seldateien nicht auf demselben USB-Stick gespeichert werden.

P Zunachst ins Menl Ext. Medium - Schreiben wechseln.

Aktuelle Vorgangsdaten
Auf dem USB-Stick befindet sich das Verzeichnis scgetbif.

P Die aktuellen Vorgangsdaten tiber den Menipunkt Vorgéange herunter-
laden.

Da der Datentransfer auf Grund der Datenmengen lange dauern kann, ist
es maoglich, den Vorgang im Hintergrund ablaufen zu lassen. Der Messbe-
trieb kann dann fortgefiihrt werden.

Wahrend des Kopiervorgangs blinkt das Symbol fiir die Kapazitat des Spei-
chermediums in der Ful3zeile.
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Backup-Dateien

Werden aktuelle Vorgangsdaten heruntergeladen, verschiebt die Anlage zu-
satzlich alle herunter geladenen Daten (auch Vorgangsdaten, die vor dem ak-
tuellen Tag erstellt worden sind) in einen Backup-Ordner auf der SmartCame-
ra. Im Backup-Ordner werden die Daten in ein Verzeichnis verschoben, dessen
Bezeichnung sich aus dem aktuellen Datum und der aktuellen Uhrzeit ergibt.

Ist die maximale GréRe des Backup-Ordners erreicht, werden beim néchsten
Herunterladen von Vorgangsdateien die altesten Vorgénge im Backup-Ordner
gel6scht, um Platz fur die neuen Vorgangsdateien zu schaffen. Ferner werden
Backup-Dateien nur fir eine bestimmte Zeitdauer (Tageslimit) im Backup auf-
bewahrt und anschlieRend geldscht.

Auf dem USB-Stick befindet sich das Verzeichnis scgetbak.

» Uber den Menuipunkt Sicherung ein Verzeichnis oder eine Datei im Ba-
ckup-Ordner auswahlen und herunterladen.

Das Verzeichnis oder die Datei wird auf der SmartCamera nicht geléscht.

Schliisseldateien

Verschliisselte Vorgangsdateien benétigen zum Offnen den zugehdrigen
Schlussel. Dieser sollte unabhéangig von den Vorgangsdateien einzeln herunter
geladen werden.

Auf dem USB-Stick befindet sich das Verzeichnis scgetkey.

P Alle vorhandenen Schliisseldateien tiber den Menupunkt Schliissel von
der SmartCamera auf den USB-Stick kopieren.

Logdateien

Fir Servicezwecke kann es notwendig sein, die Logdateien des Systems her-
unter zu laden und dem Kundendienst zur Verfugung zu stellen. In diesen
Logdateien werden Systemmeldungen, vorgenommene Aktionen und weitere
Informationen gespeichert.

Auf dem USB-Stick befindet sich das Verzeichnis scgetlog.

P Alle vorhandenen Logdateien von der SmartCamera auf den USB-Stick
kopieren.

Kundenspezifische Logdateien

Fiur kundenspezifische Diagnosezwecke kdnnen spezielle Logdateien herun-
tergeladen werden. Bei Fragen zu diesen Logdateien bitte Kontakt mit dem
Kundendienst aufnehmen.

Auf dem USB-Stick befindet sich das Verzeichnis scgetuserlog.

P Alle vorhandenen kundenspezifischen Logdateien tiber den Menupunkt
Benutzer-Logdat. von der SmartCamera auf den USB-Stick kopieren.

Konfiguration

Zur vollstandigen Dokumentation oder zu Diagnosezwecken kann es sinnvoll
sein, die aktuelle Konfiguration einer Anlage herunter zu laden.

Auf dem USB-Stick befindet sich das Verzeichnis scgetconfig.

P Die aktuelle Konfiguration der Anlage auf den USB-Stick kopieren.
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8.2

136

Daten via Ethernet von der Anlage herunterladen

Wenn die Kamera tber Ethernet erreichbar ist, kdnnen die Vorfallsdateien und
Logdateien auf einen externen Rechner heruntergeladen werden. Dazu muss
auf dem externen Rechner ein FTP-Programm installiert sein.

>
>

\ A 4

FTP-Programm auf dem Rechner starten.
Verbindungsdaten eintragen:

IP-Adresse der Kamera

User: ftpwrite

Passwort:

Das Passwort wird mitgeliefert, kann aber auch beim Kundendienst nach-
traglich angefordert werden.

Verbindung zur angeschlossenen Kamera herstellen.

Verzeichnis /usr/bif:

zeigt den Ordner der Vorfallsdateien auf der Kamera.

Verzeichnis /var/log:
zeigt den Ordner der Logdateien z. B. user.log auf der Kamera.

Verzeichnis /var/log/userlog:
zeigt den Ordner der Statistikdateien z. B. Sc_StatLog

Gewiunschte Dateien auf den Rechner kopieren.
Je nach Anforderung die Dateien auf der Kamera léschen.

Verbindung zur Kamera trennen.
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9 Auswerten

Im Folgenden werden die Auswertekriterien fiir die Versto3fotos der
TraffiStar S350 dargelegt.

Zur Auswertung der Vorfallsdaten stellt der Hersteller das Referenzauswerte-
Programm BiffProcess zur Verfiigung. Das Programm dient zur Priifung der
Datenintegritat und der Datenauthentizitat. Mit dem Programm kénnen die Vor-
fallsdaten und das Ergebnis der Signaturpriifung visualisiert und nach den un-
ten aufgefiihrten Kriterien ausgewertet werden.

Es steht dem Anwender frei, fir die Auswertung ein nicht zertifiziertes Anwen-
derauswerteprogramm zu verwenden, wenn sichergestellt ist, dass vor der
Auswertung eine erfolgreiche Prifung der Signatur der Vorfallsdateien durch-
gefihrt wird.

9.1 Markierung des gemessenen Fahrzeugs

Das Fahrzeug, dem der Messwert zugeordnet werden muss, ist im Verstol3foto
durch die folgende, perspektivisch korrekt eingezeichnete Markierung gekenn-
zeichnet:

Abhéngig von dem Fahrstreifen, den das Fahrzeug befahrt, verandert sich die
GrofRe der Markierung in der perspektivischen Wahrnehmung des Auswerters.

Die Markierung steht in folgender Relation zu einem gemessenen Fahrzeug:

o die Breite der Markierung an der Grundlinie entspricht in etwa einer Pkw-
Breite,

= die Hohe der vertikalen Linien auf der linken und rechten Seite der Markie-
rung entspricht ungefahr der Hohe der Scheinwerfer eines Pkws und

= die Gesamthdhe der Markierung von der Mitte der Grundlinie bis zum
Scheitel entspricht der doppelten Hohe der senkrechten Linien.

Unterhalb der Markierung wird im Auswerteprogramm
(- nicht im Bedienprogamm -) zuséatzlich der gemessene Geschwindigkeitswert
eingeblendet. Dieser ist fur die Anwendung der Markierung ohne Relevanz.
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9.2

9.21

9.2.2

Auswertung

Je nach Verkehrssituation ist die Markierung wie im Folgenden beschrieben
anzuwenden. Dazu muss zuerst anhand des Messprotokolls und ggf. des Fo-
tos geklart werden, um welche Messsituation es sich handelt.

Kriterien fur Messung des ankommenden Verkehrs

Beispiele

Folgende Kriterien missen erfillt sein, um in einem Versto3foto bei ankom-
mendem Verkehr den gemessenen Geschwindigkeitswert dem Fahrzeug zu-
ordnen zu kénnen:

o

Die Markierung muss vollstandig in dem Verstol3foto sichtbar sein und darf
nicht an einem der Rander abgeschnitten sein.

Von dem Fahrzeug missen zumindest Teile der Fahrzeugfront in dem mar-
kierten Bereich liegen.

Innerhalb der Markierung darf kein anderes Fahrzeug derselben Verkehrs-
richtung, auch nicht in Teilen, angezeigt werden. Fahrzeuge der entgegen-
gesetzten Fahrtrichtung sind hiervon ausgenommen.

Der untere Rand der Markierung muss im Bild unterhalb der Verbindungsli-
nie der Radaufstandspunkte der Fahrzeugvorderachse liegen. Falls ein
Radaufstandspunkt der Fahrzeugvorderachse im Bild verdeckt sein sollte,
ist auch eine Konstruktion der Verbindungslinie anhand des einen Radauf-
standspunktes und der Perspektive des Bildes zulassig.

Ankommender Verkehr, alle Kriterien erfullt, Auswertung méglich
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Ankommender Verkehr, mind. ein Kriterium nicht erfullt, Auswertung nicht méglich

Der untere Rand der Markierung liegt nicht unterhalb der Radaufstandspunk-
te der Fahrzeugvorderachse des Fahrzeugs, dem der gemessene Geschwin-
digkeitswert zugeordnet werden soll.

Innerhalb der Markierung befindet sich ein anderes Fahrzeug derselben Ver-
kehrsrichtung.
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9.3 Dateneinblendung im Foto (Script)

Fur die amtliche Geschwindigkeitsmessung durfen nur Vorféalle mit der Script-
zeile vom Typ Verstol verwendet werden.
Folgende Scriptzeilen werden je nach Art der Auslosung erzeugt:

VerstoRR

PEE] Time:

km/h

Dir:

23:36:20

Date: 18.08.2013

Photo #: 005

Einblendung Beispiel

Limit: 100 km/h

Veh-Type: Car

Code: Loc_Ort

Location: LOC_TEX1

MeasType: SPeed

Beschreibung

233 km/h gemessene Geschwindigkeit
Time: 23:36:20 Uhrzeit des VerstoRes (hh:mm:ss)
Date: 18.08.2013 Datum des VerstoRRes (tt.mm.jjjj)
Dir: v Messrichtung

v = ankommender Verkehr

Limit: 100 km/h Geschwindigkeitslimit
Veh-Type: Car Fahrzeugklasse (Trk = LKW, Car = PKW, MTR = Motorrad)
Photo #: 005 Fotonummer
Code: Loc_Ort Benutzercode
Location: LOC TEX1 Messstandort
MeasType:  Speed Messart, Speed = Geschwindigkeitsmessung

JENOPTIK robot Herstellerbezeichnung

TraffiStar S350/ S  Typenbezeichnung u. Betriebsart (S = Stationar, M = Mobil)
InclD 48175395 Eindeutige Kennzeichnung bei mehreren Bildern zu einem Vorfall
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Limit00-Messung

113 Time: 11:11:22 Limit: @00 km/h Code: Loc_Ort JENOPTIK robot
km/h Date: 04.09.2013 Veh-Type: Car Location: LOC_TEX1 TraffiStar S350 / S
Photo #: MeasType: Speed IncID: 48170213

Einblendung Beispiel Beschreibung

113 km/h gemessene Geschwindigkeit
Time: 11:11:22 Uhrzeit des Vorfalls (hh:mm:ss)
Date: 04.09.2013 Datum des Vorfalls (tt.mm.jjjj)
Dir: v Messrichtung

v = ankommender Verkehr

Limit: 000 km/h Anzeige fUr eine Auslésung unabhangig von der Geschwindigkeit
Veh-Type: Car Fahrzeugklasse (Trk = LKW, Car = PKW, MTR = Motorrad)
Photo #: 401 Fotonummer

Code: Loc-Ort Benutzercode

Location: LOC TEX1 Messstandort

MeasType: Speed Messart, Speed = Geschwindigkeitsmessung

Zusammen mit Anzeige Limit: 000 km/h:
Foto des nachsten erfassten Fahrzeugs ohne Beriicksichtigung der gemesse-
nen Geschwindigkeit

JENOPTIK robot Herstellerbezeichnung

TraffiStar S350/ S  Typenbezeichnung u. Betriebsart (S = Stationar, M = Mobil)

IncID 48170213 Eindeutige Kennzeichnung bei mehreren Bildern zu einem Vorfall
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9.4

142

Status der digitalen Signatur

oo

S A E

£

B

Das zertifizierte Referenzauswerteprogramm BiffProcess ermdglicht die Pru-
fung der Vorfallsdaten auf Authentizitat (Originalitat) und Integritat (Unver-
sehrtheit) in gerichtsfester und zweifelsfreier Weise.

Dazu verfugt die SmartCamera Uber ein Verfahren zur digitalen Signatur der
Vorfallsdateien. In BiffProcess wird diese digitale Signatur Gberprift und das
Ergebnis der Uberpriifung in der linken oberen Ecke des Vorfallsfotos, unter-
halb der Datenzeile, durch ein stilisiertes Schloss dargestellt. Dieses Symbol
signalisiert die Integritat der Daten. Nur wenn das Schloss unversehrt darge-
stellt wird, darf das Foto ausgewertet werden.

Die verschiedenen Darstellungen des Schlosses haben die folgenden Bedeu-
tungen:

Die digitale Signatur ist in der Vorfallsdatei vorhanden und konnte erfolgreich
verifiziert werden. Dies bedeutet, dass die Anforderungen hinsichtlich der Da-
tenintegritat erfillt sind und das Foto ausgewertet werden darf.

Es ist keine digitale Signatur in der Vorfallsdatei vorhanden, weil der Signa-
turmechanismus nicht eingeschaltet war.

Bilder mit dem durchgestrichenen Schloss dirfen nicht ausgewertet
werden.

Die digitale Signatur ist in der Vorfallsdatei vorhanden, konnte aber mit dem
vorliegenden 6ffentlichen Schliissel nicht korrekt verifiziert werden. Es gibt
zwei Grunde fur diesen Fall:

= Der korrekte Schlussel konnte nicht gefunden werden. Der Schlissel muss
zusammen mit den Bilddaten abgespeichert sein.

= Die Daten sind manipuliert worden.
Die Daten stammen aus einer nicht vertrauenswurdigen Quelle und
dirfen auf keinen Fall ausgewertet werden.

Hinweis

Auch wenn die Verschliisselung in der Bedienoberflache der GUI nicht aktiviert
ist, muss ein glltiger Schliissel heruntergeladen werden, damit die Signatur im
Auswerteprogramm erfolgreich verifiziert werden kann.

Werden zur Auswertung anstelle des Referenz-Auswerteprogramms andere
Programmsysteme (im Folgenden Anwender-Auswerteprogramm genannt)
verwendet, hat der Verwender gem. 8§23 Abs. 1 Nr. 2 der Mess- und Eichver-
ordnung vom 11.12.2014 die Darstellung der Messergebnisse entsprechend
dem Stand der Technik sicherzustellen.

Auch beim ggf. kundenspezifisch angepassten Anwender-Auswerteprogramm
muss sichergestellt werden, dass vor der Auswertung eine erfolgreiche Pri-
fung der Signatur der Vorfallsdateien durchgefiihrt wird.

Beim Anwender-Auswerteprogramm handelt es sich nicht um ein zulassungs-
pflichtiges Programm. In Zweifelsféllen ist daher das Referenz-Auswerte-
programm heranzuziehen.

Das Referenz-Auswerteprogramm (einschlieB3lich der zugehdrigen Gebrauchs-
anweisungen) kann tber den Zulassungsinhaber bezogen werden.
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10 Primar-Sekundar-Betrieb

Im Primar-Sekundar-Betrieb wird eine zweite Kamera mit dem Messsystem
verbunden. Man nennt diese Anlagen dann Primar-Anlage und Sekundér-
Anlage oder Master- und Slave-Anlage.

Die Primar-Anlage fiihrt die Geschwindigkeitsmessungen durch und steuert die
Foto-Auslésung.

Die Sekundar-Anlage I6st je nach Einstellung zeitgleich oder verzégert zur
Auslésung der Primér-Anlage aus. Die Verzégerung kann fiir jede Fahrspur
eingestellt werden.

Die Sekundar-Anlage wird Uber eine eigene Bedienoberflache eingestellt.

Die Primar-Anlage und die Sekundar-Anlage kénnen in unterschiedlichen
Konstellationen zueinander aufgestellt werden:

= Die Primar-Anlage misst und fotografiert den ankommenden Verkehr, die
Sekundér-Kamera fotografiert das Heck (z. B. zur Kennzeichenerkennung
bei Motorradern).

= Die Primar-Anlage misst und fotografiert den ankommenden Verkehr, die
Sekundér-Anlage fotografiert aus frei einstellbarem Winkel (z.B. zur besse-
ren Fahrererkennung auf den &uf3eren Spuren).

Die Anlagen kommunizieren per LAN miteinander.

Die erzeugten Vorfallsdateien werden in einem gemeinsamen Archiv fiir jeden

Vorfall auf der Priméar-Anlage gespeichert.

Dadurch ist sichergestellt, dass das mit der Sekundarkamera erstellte Bild dem

entsprechenden, von der Primar-Anlage erzeugten, Vorfall zugeordnet werden

kann.

Aufbaubeispiel Primar-Sekundéar-Betrieb

1 Mess- und Bilderfassungsbereich der Primar-Anlage
2 Bilderfassungsbereich der Sekundar-Anlage

I Entfernung zum Scanner

In diesem Aufbaubeispiel misst die Primar-Anlage den ankommenden Verkehr
und erstellt Frontfotos. Die Sekundar-Anlage erstellt Heckfotos z. B. zur Kenn-
zeichenerkennung.

Die Entfernung zum Scanner (I) dient zur Bestimmung des Fotoauslésepunk-
tes. Die Einstellung erfolgt unter Parameter — Slaveausldsung.
Siehe Kapitel Abstand Slave-Geréat einstellen auf Seite 121.
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TraffiStar S350

10.1 Sekundar-Anlage

Die Sekundar-Anlage besteht aus einer SmartCamera, der Spannungsversor-
gung und optional aus einem zusétzlichen Blitz.

Die Anlage wird von der Priméar-Anlage Uber eine Netzwerkverbindung ange-
steuert.

Die Sekundar-Anlage enthélt keine eigene Messeinrichtung. Die erstellten Bil-
der werden unterstiitzend bei der Auswertung des von der Primar-Anlage er-
zeugten Vorfalls eingesetzt (z.B. zur Fahrererkennung bzw. Kennzeichener-
kennung).

Die Zuordnung zum Vorfall muss geprift werden.

Auf dem Bild der Sekundéar-Kamera werden keine Zeitangaben dokumentiert,
die genauer als eine Sekunde sind. Bei der Darstellung von Zeitangaben wer-
den aufgrund fester Feldlangenvorgaben evtl. vorhandene Stellen mit 000 an-
gezeigt.

10.2 Sekundar-Anlage einrichten

144

Die Verbindung zur Bedienoberflache der Sekundar-Anlage erfolgt analog zur
Anbindung der Priméar-Anlage.
Siehe Kapitel Software tiber externen Rechner bedienen auf Seite 71.

Die Einstellungen tber die Bedienoberflache beinhalten die gleichen Menu-
schritte wie die Primér-Anlage.

Die Justierung des Bild-Bereiches erfolgt durch Einblenden eines Live-Bildes.
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Zubehor

11 Zubehor

11.1.1 Polfilter

Kurzbeschreibung

Anwendungsbeispiel

Der Polfilter dient zum Reduzieren von unerwiinschten Spiegelungen auf dem
zu fotografierenden Fahrzeug, z. B. der Windschutzscheibe. Dadurch kann ei-
ne bessere Fahrererkennbarkeit erzielt werden.

Auf der linken Abbildung wurde das Foto ohne Polfilter aufgenommen: Spiege-
lungen auf der Windschutzscheibe sind deutlich sichtbar.

Auf der rechten Abbildung ist der Polfilter montiert und eingestellt worden:
Spiegelungen auf der Windschutzscheibe sind kaum noch sichtbar. Der Fahr-
zeuginnenraum ist besser erkennbar.

Je nach Einstellung des Polfilters, kann das Ergebnis variieren.

Der Winkel und die Materialbeschaffenheit jeder einzelnen Windschutzscheibe
kénnen das Ergebnis beeinflussen.
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Installation

1 kameraseitiger Anschluss mit Feingewinde

2 einstellbarer Bereich des Polfilters

v

Polfilter mit dem Feingewinde (1) auf das Objektiv schrauben.

» Uber das Bedienprogramm des Messsystems ein Livebild anzeigen.
Ein Livebild kann in der Live-Ausrichtung angezeigt werden.

» Polfilter drehen (2), bis die Reflexionen auf der Windschutzscheibe mini-
miert sind.

» Im Bedienprogramm den Modus Livebild beenden.
P Ein Kontrollfoto auslésen und die Bildqualitat Gberpriifen.

Fahrer sollte deutlich erkennbar sein.
Falls der Fahrer in mehreren Aufnahmen durch Reflexionen auf der Wind-
schutzscheibe nicht erkennbar ist:

P Die Einstellung des Polfilters wiederholen.
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11.1.2 Seidelfilter
Kurzbeschreibung

Der Seidelfilter wurde speziell fir die digitale Verkehrsfotografie entwickelt. Mit
dem Filter kann ein Uberstrahltes Kennzeichen lesbar gemacht werden.

Die Belichtung des Fotos kann so eingestellt werden, dass der Fahrzeuginnen-
raum gut belichtet wird. Das ist nétig, um ein verwertbares Foto des Fahrers zu
erstellen. Dadurch Uberstrahlt das Kennzeichen jedoch meistens.

Durch den Seidelfilter wird ein zweites Abbild des Kennzeichens auf den CCD
der Kamera reflektiert und erscheint somit in demselben Foto. Dieses zweite
Abbild ist dunkler und dadurch besser lesbar.

Voraussetzungen fir den Einsatz des Seidelfilters

Der Seidelfilter kann eingesetzt werden wenn:
SmartCamera und Blitz unmittelbar auf einer optischen Achse liegen

mit ausreichender Blitzenergie geblitzt wird, damit das Kennzeichen
Uberstrahlt wird

Der Seidelfilter kann nicht eingesetzt werden bei:
Anwendung mit abgesetztem Blitz
Verwendung eines Laser- oder Infrarotblitzes

nicht reflektierenden Kennzeichen

Anwendungsbeispiel

1 Fahrzeuginnenraum (ausreichend belichtet)
2 Uberstrahltes Kennzeichen
3 Abgedunkelte Reflexion des Kennzeichens durch den Seidelfilter.
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Installation

Hinweis
@ Wenn andere Filter zuséatzlich verwendet werden sollen, muss der Seidelfilter
als letzter vor dem Objektiv befestigt werden.

» Den Seidelfilter mit der Beschriftung nach oben zeigend vorsichtig auf das
Objektiv stecken

» Ein Kontrollfoto auslésen und die korrekte Ausrichtung der Reflexion des
Kennzeichens Uberprufen.

Ein Kontrollfoto kann in der Live-Ausrichtung ausgeldst werden.
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Anzeigen und Meldungen

12 Anzeigen und Meldungen

12.1 Anlage startet nicht

Falls das Messsystem nach Betétigen der Power-Taste gar nicht oder nicht
vollstandig startet, sind nachfolgende Schritte zu prifen.

Kann die Funktion nicht wieder hergestellt werden, ist der Service des Herstel-
lers zu benachrichtigen. Dabei dient die Beschreibung der Anzeigen am Mess-
system zur ersten Fehleranalyse.

Siehe Kapitel Wartung und Reparatur auf Seite 159.

Kabel und Stecker kontrollieren

» Uberprufen, ob alle Verbindungskabel und Stecker unbeschadigt sind.
» Uberprifen, ob alle Stecker an der richtigen Position gesteckt sind.

» Uberprifen, ob die Stecker richtig eingerastet sind.

Spannungsversorgung tberprifen

P Sind alle Sicherungsautomaten auf dem Elektroverteiler eingeschaltet?

Status-LED an dem Laserscanner Uberprifen

P Status-LED an dem Laserscanner priifen:

Leuchtet grin  Gerat arbeitet fehlerfrei (Einzelgerat oder Primary-Geréat)
Leuchtet tiirkis Gerat arbeitet fehlerfrei (Secondary-Geréat)

Leuchtet gelb  Gerat bootet

Blinkt gelb Gerat meldet Warnung

Leuchtet rot Gerét meldet Fehler

Blinkt rot Motor oder LDM abgeschaltet

LED ist aus Keine Spannung oder Inkognito-Funktion ist eingeschaltet

POWER LED an der SmartCamera tberprifen

P Power-LED an der SmartCamera Uberpriifen:

Leuchtet griin  Gerat arbeitet fehlerfrei (Einzelgerat oder Primary-Gerat)
Blinkt orange  Gerét schaltet ab

Leuchtet rot Gerét startet nicht, z. B. weil die Temperatur auf3erhalb des
zulassigen Bereichs liegt

Die Anzeigen an der SmartCamera IV werden in Kapitel Anzeigen und Mel-
dungen an der SmartCamera IV auf Seite 150ausfiuihrlich beschrieben.
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12.2 Anzeigen und Meldungen an der SmartCamera IV
1
Status O Disc
Active
Link
A
= ctivity
Power O @ use1 -@ use2 @‘USSA O LAN
@ ©

LED-Anzeigen

Die Kamera besitzt zur Anzeige von Zustands- und Fehlermeldungen ein Dis-
play (1) und mehrere LED-Anzeigen.

Anzeige Farbe/Zustand Funktion
Power grin/permanent Kamera ist eingeschaltet.
orange/blinkt Kamera ist im Abschaltprozess (Shutdown).
rot/permanent Kamera startet nicht. Die Betriebsparameter sind auBerhalb des zulassigen
Bereiches (Uber-/Untertemperatur, Uber-/Unterspannung).
Ready aus/permanent System ist nicht komplett gestartet oder nicht messbereit.
aus/kurzzeitig Anzeige geht kurz nach einer Auslésung aus, da kurzzeitig eine weitere
Ausldsung nicht méglich ist.
grin/permanent System ist komplett gestartet und messbereit.
Status aus Kein Fehlerstatus vorhanden.
grin Fehler vorhanden. Meldungen im Bedienprogramm (GUI) oder Display (1)
beachten.
Disc aus Internes/Externes Speichermedium kann weitere Vorfélle aufnehmen.
rot Internes/Externes Speichermedium ist voll.
Active aus System ist nicht im Messbetrieb.
grin System ist im Messbetrieb.
Link aus Keine Netzverbindung vorhanden.
grin Netzverbindung mit 10 MBit/s vorhanden.
orange Netzverbindung mit 100 MBit/s vorhanden.
turkis Netzverbindung mit 1 GBit/s vorhanden.
Activity aus Keine Netzwerk-Aktivitat vorhanden.
grun Netzwerk-Aktivitdt vorhanden (Datentransfer).
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Display

Die mdglichen Informationen des Displays (1) nach dem Einschalten der Ka-
mera werden nachfolgend beispielhaft dargestellt und erklart.

Einschaltphase

A7G robot
Temp: 45.4°C
Volt: 13.3 V

Zeile Bedeutung

1 Version der Software auf dem Controller und der Markenname
2 Istwert der Temperatur in der Kamera

3 Istwert der Versorgungsspannung

4 Keine angezeigte Information

Hochlaufphase der Kamera

SCIV BLDR V#r6478

Req. IP-Address...

Zeile Bedeutung

1 Version des Bootloaders

2 Keine angezeigte Information

3 Keine angezeigte Information

4 Verbindungsaufbau zu einem Server

SCIV BLDR V#r6478
Starting software:
YYYY/n/jjmmtthh

IP: 173.227.10.229

Zeile Bedeutung

1 Version des Bootloaders
2 Anlagensoftware wird gestartet
3 Version der Anlagensoftware
YYYY: Anlagentyp
n: Versionsbuchstabe
jjmmtthh: Datum der Version
4 IP Adresse
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Startphase der Kamera-Applikation

2010-07-05 15:19
Starte Software

Zeile Bedeutung

1 Datum und Uhrzeit

2 Anlagensoftware wird gestartet
3 Keine angezeigte Information
4 Keine angezeigte Information

IP:173.227.10.229
NM:255.255.255.0
GW:0.0.0.0
MA:0030D6065631

Zeile Bedeutung

1 IP Adresse

2 Netzwerkmaske

3 Gateway

4 MAC-ID der Kamera

Messbetrieb

2010-07-05 15:20
M:MESSEN B:07% 45°C
IM:07% EM:--% 11.80V
Img# -----------

Zeile Bedeutung

1 Datum und Uhrzeit

2 M = aktueller Zustand des Messmodus

Mégliche Zustande:

MESSEN = Kamera nimmt Ubertreter auf

BEREIT = Kamera funktionsbereit, aber nicht im Messmodus

PAUSE = Kamera nicht in Funktion (z. B. zu hohe/niedrige Spannung)

B: interner Fullstand des Pufferspeichers (z. B. 7%) und Istwert der Temperatur
in der Kamera (z. B. 45° C)

3 IM = Fillstand des internen Speichermediums (z. B. 7%)
EM = Fillstand eines extern angeschlossenen Speichermediums (z. B. USB-
Stick) und Istwert der Versorgungsspannung

4 Img# = Sequenznummer._Fotonummer. Wert wird erst nach dem ersten Vorfall
angezeigt. Solange wird -------- angezeigt.

D Kamera hat USB-Medium erkannt.
< Automatischer USB-Manager ist aktiv.
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-Aktuelle Uberfahrt
2011-09-27 16:00.16
30 km/h PKW

Zeile Bedeutung

1 Messwerte der letzten Uberfahrt (Geschwindigkeit unter eingestelltem Limit)
2 Datum und Uhrzeit
3 Gemessene Geschwindigkeit und Fahrzeugtyp

-Neuer Ubertreter
2011-09-27 16:03.16
100 km/h PKW

Zeile Bedeutung

1 Messwerte eines aktuellen Ubertreters (Geschwindigkeit iiber eingestelltem Limit)
2 Datum und Uhrzeit
3 Gemessene Geschwindigkeit und Fahrzeugtyp

-Letzter Ubertreter
2011-09-27 16:05.16
75 km/h PKW

Zeile Bedeutung

1 Messwerte des letzten Ubertreters (Geschwindigkeit tiber eingestelltem Limit)
2 Datum und Uhrzeit
3 Gemessene Geschwindigkeit und Fahrzeugtyp

Ausschaltphase der Kamera

-- Abschaltung --
Abschaltvorgang
aktiv.

Bitte warten...

Zeile Bedeutung

1-4 Information, dass die Kamera heruntergefahren wird.
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Fehlermeldung

-- Status NOTE --
ID: 12505027
2010-01-06T22:14:47

Zeile Bedeutung

1 Die Fehlermeldung (Status NOTE) wird abwechselnd zur Information im Messbe-
trieb angezeigt.

2 Fehlercode

3 Datum und Uhrzeit des Fehlers

4 Keine angezeigte Information

Abfragen von Meldungen
P Ein-/Aus-Taster an der Kamera kurz driicken (< 1 s).

»» Halten fir Aus ==
YYYY.SC4.n.jjmmtthh
IP:173.227.10.229
MA:0030D6065631

Zeile Bedeutung

1 Information, dass zum Ausschalten der Kamera die Taste langer als 1 s gedriickt
werden muss.
2 Version der Anlagensoftware
YYYY: Anlagentyp
SC4: Kameratyp
n: Versionsbuchstabe
jimmtthh: Datum der Version
3 IP-Adresse
4 MAC-ID der Kamera

154 JENOPTIK/10000020540/001/02/2019-08-06



TraffiStar S350

Anzeigen und Meldungen

12.2.1 Anzeigen an der SmartCamera wéhrend des USB-Handlings

In der Kamera lauft ein automatischer USB Manager, der ohne weitere Aktio-
nen den Download von Daten auf das angeschlossene externe Speichermedi-
um steuert. Wird ein externes Speichermedium an das System angeschlossen,
wird zunéchst eine Prufung des Mediums durchgefiihrt. Wahrend diese Vor-
gange ablaufen, ist die folgende Anzeige an der Kamera zu sehen:

-- EM Medium --
Ext.Medium erkannt,
bitte warten

Ist das externe Speichermedium leer, wird automatisch das Herunterladen der
Daten gestartet. In der folgenden Anzeige sieht man, dass automatisch das
Programm scgetbif zum Anfordern der Vorfallsdateien gestartet wird. Es sind
167 Dateien vorhanden, und zwei Dateien sind bereits auf das externe Spei-
chermedium kopiert worden (2/167). Wahrend des Herunterladens wird mittels
des Fortschrittsbalkens sowie der Zahlenwerte der Fortschritt des Kopiervor-
gangs angezeigt.

-- EM Download --
Typ: scgetbif

Nachdem die letzten Daten kopiert worden sind, wechselt die Anzeige nach ei-
niger Zeit wieder in die Standard-Anzeige.

In der Standard-Anzeige wird durch ein kleines USB-Stick-Symbol unten rechts
signalisiert, wenn ein externes Speichermedium am System angeschlossen ist.

2010-07-05 15:20
M:MESSEN B:07% 45°C
IM:07% EM:12% 11.80V

Img ----------- f+
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12.3 Systemmeldungen

Die Systemmeldungen werden im Bedienprogramm unter dem Menu
Info - Meldungen angezeigt.

Die Bedeutung der Meldenummer wird in diesem MenUl im Klartext angezeigt.

In dieser Liste sind nur Systemmeldungen aufgefiihrt, die vom Betreiber
bearbeitet werden kénnen

ten Meldungen, bitte Kontakt mit dem Kundendienst aufnehmen und die Mel-

@ Hinweis: Bei Fragen zu Meldungen der Anlage und bei allen nicht aufgefihr-
denummer angeben.

Information (blau)

Melde- Kurz-

nummer meldung Mafinahme
10300002 System undefiniert abgeschaltet Anlage neu starten
10500701 Passwort zu kurz Passwort &ndern
10500702 Passwort ungueltig glltiges Passwort eingeben
Hinweis (orange)
wfrlxgnier ﬁltjarléung Mafnahme
10300208 Temperatur zu niedrig wenn vorhanden, Heizung einschalten
10300209 Temperatur zu hoch wenn vorhanden, Klimaanlage einschalten
10300364 Gehaeuse offen Ture schlieRBen
10423001 Interner Speicher belegt Vorfalle herunterladen

Sicht verdeckt, evtl. Scheibe am Gehause reini-

10430253 keine Messung seit laengerer Zeit gen
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12.4 Meldungen des Sensors

Bei Messungen, die aufgrund einer Fehlermeldung verworfen wurden, wird die
entsprechende Fehlernummer in der Ful3zeile des Messbildschirms angezeigt.
Darstellung der Fehlermeldung: vIxx (xx = zweistellige Fehlernummer)

Bedeutung der Fehlernummern:

Nr.

Fehlermeldung

01

Ein Scan ging verloren und das Processing wurde neu gestartet. Fahr-
zeuge sind kurzzeitig nicht messbar.

02

Messung wurde wegen Geschwindigkeitsschwankung verworfen

03

Messung erfillte nicht den Qualitatsanforderungen

04

Fahrzeug war nicht lang genug im Messbereich sichtbar

05

Fur das Fahrzeug konnten nicht geniigend Daten gesammelt werden

06

Die Sichtbarkeit des Fahrzeuges schwankte zu stark

07

Die Geschwindigkeit liegt unter der Minimalgeschwindigkeit
(z.B. < 10 km/h)

08

Die Geschwindigkeit liegt tiber der Maximalgeschwindigkeit (z.B. > 300
km/h)

09

Die Momentangeschwindigkeiten veranderten sich zu stark im Messfeld

10

Messung wurde wegen Geschwindigkeitsschwankung und schlechter
Qualitat verworfen

11

Messung wurde verworfen, da das Fahrzeug am Fotopunkt verdeckt war

12

Messung wurde verworfen, da die mittlere Schussqualitat zu niedrig war

13

Messung wurde verworfen, da sich die Schussqualitat im Messbereich
zu stark geéndert hat (abfallend)

14

Messung wurde verworfen, da sich die Schussqualitat im Messbereich
zu stark geéndert hat (steigend)

15

Schwankende Abtastung

16

korrekte Auslésung nicht mehr méglich (errechneter Sendezeitpunkt liegt
in der Vergangenheit)

17

Fahrzeug vollstandig verdeckt

18

Winkel unter dem das Fahrzeug zum Scanner fahrt liegt tiber Maximum

19

Die Geschwindigkeit aus erster und letzter Messposition weicht zu stark
von der Geschwindigkeit aus der Regressionsrechnung ab

20

Kein Parametersatz fur die Fahrtrichtung und Fahrzeugdimension gefun-
den

21

Die Kontur der Referenzseite (Front oder Heck) ist nicht stabil

90

Die Scandaten wurden verworfen, weil das Format nicht korrekt ist
(Nachricht wird bei permanentem Fehler alle 10 Sekunden wiederholt)

91

Es werden keine Scandaten vom waagerechten Scanner empfangen
(Nachricht wird bei permanentem Fehler alle 10 Sekunden wiederholt)

92

Die Messung wurde verworfen, da die Zeit nicht synchron zum NTP-
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Server ist

93

Falscher Scannertyp

94

Es werden nur fehlerhafte Scandaten empfangen (Nachricht wird bei
permanentem Fehler alle 10 Sekunden wiederholt)

95

Es werden nur Entfernungen im Nahfeldbereich gemessen (Nachricht
wird bei permanentem Fehler alle 10 Sekunden wiederholt).

96

Es werden keine Scandaten vom optionalen senkrechten Scanner emp-
fangen (Nachricht wird bei permanentem Fehler alle 10 Sekunden wie-
derholt). Nur TraffiSection mobil

97

Es werden keine Scandaten vom optionalen schréagen Scanner empfan-
gen (Nachricht wird bei permanentem Fehler alle 10 Sekunden wieder-
holt). Nur TraffiSection stationar

99

Fataler interner Software-Fehler (unbekanntes Error-Flag, nicht spezifi-
Zierter Auswertealgorithmus etc.)
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13 Instandhaltung und Entsorgung

13.1 Wartung und Reparatur

13.2 Reinigung

Wartungs- und Instandsetzungsarbeiten dirfen nur vom Hersteller oder von
den durch ihn dazu erméchtigten Stellen vorgenommen werden.

Sollte eine Wartung oder Reparatur erforderlich sein, bitte mit dem Kunden-
dienst unter der folgenden Adresse Kontakt aufnehmen:

Technischer Kundendienst
JENOPTIK | Light & Safety

Technische Hotline
fur Kunden aus Deutschland: +49 2173 39 40 2900
far internationale Kunden: +49 180 39 40 2900 *

E-Mail: support.ts@jenoptik.com

Erreichbarkeit: 08:00-16:00 Mo-Fr

* 9 Cent/min aus dem dt. Festnetz. Mobilfunk abweichend
max. 42 Cent/Min.
Die Hohe der Geblihren aus dem Ausland richtet sich nach
den Preisen des jeweiligen auslandischen Anbie-
ters/Netzbetreibers.

P Vor dem Reinigen die Anlage abschalten.

Zum Reinigen nur ein weiches, trockenes Tuch verwenden.

P Das Austrittsfenster des Laserstrahls bei Verschmutzung mit weichem fus-
selfreiem Tuch reinigen.

Bei Beschadigungen des Fensters kann dieses ausgetauscht werden.
Der Austausch erfolgt durch den Service.

Der Sensor (CCD) in der Kamera darf nicht gereinigt werden. Bei Verunreini-
gung des Sensors (CCD) bitte Kontakt mit dem Kundendienst aufnehmen.

ACHTUNG EPUTRTL Verunreinigungen kénnen in den Kamerakopf

eindringen!

Die Qualitat der Aufnahmen wird beeintréchtigt.

» Wenn kein Objektiv aufgesetzt ist, den Kamerakopf stets mit der Ver-
schlussvorrichtung verschlieRen.

P Beim Ansetzen und Abnehmen des Objektivs darauf achten, dass kein
Staub und keine Verunreinigungen in den Kamerakopf gelangen.

P Sensor (CCD) im Kamerakopf nicht beriihren oder reinigen. Das Reinigen
des Sensors nur vom Hersteller durchfiihren lassen.
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13.3 Entsorgung

Geréte, Zubehdr, Batterien und Verpackungen umweltgerecht entsorgen.

Die fur das Land entsprechenden gesetzlichen Regelungen zur Entsorgung
beachten.
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14 Anhang

14.1 Ubersicht der Menustruktur der Anlagensoftware

Zeichenerklarung:
A Admin
0] Operator

X  Werte kdnnen eingegeben bzw. verandert werden

A Werte werden nur angezeigt

— Das Meni wird fur diesen Anwender nicht angezeigt

14.1.1 Hauptment
Hauptmenu
172
Info Parameter
0 e =< S
Archiv Ext. Medium*
N T T = el
Admin r Messung
(5 T = o

*  Nur verfigbar, wenn ein externes Medium angeschlossen ist.
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14.1.2 Untermeni Info

® Info
I

— | System Netzwerk
| y oF
A A ‘O:A ‘ ‘8 A A ‘O:A‘ ‘81
o Zulassung
— G5
= AIA ‘O:A ‘ ‘82
_Gya) Sensor
A A ‘O:A ‘ ‘84
L || Sensor (2)
A A ‘O:A ‘ ‘841
L I_L> Sensor (3)
A A ‘O:A ‘ ‘842
|| HW (1)
A A ‘O:A ‘ ‘83
|| HW (2)
A A ‘O:A ‘ ‘85
s s | GPS*
me=
G) A A ’O:A ‘ ’124
Ext. Medium**
&
A A ‘O:A ‘ ‘123
Statistik | | Statistik (2)
|ﬂ|]ﬂ|] A A ‘O:A ‘ ‘121 A: A ‘O:A‘ ‘1210
= Meldungen
— '._
L A: X ’O:x ‘ ’122
! Spuren
XM [on | [

*  Nur verfigbar, wenn unter Format Zeit Parameter Typ = GPS ist.

**  Nur verfigbar, wenn ein externes Medium angeschlossen ist.
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14.1.3 Untermenid Admin

Admin
A e R N Fr

| Gerat
T
= Externes Geréat u Verbindung
LB | A x ‘ 0: A ‘ ‘ 192 f“i A x ‘ 0: A ‘ ‘ 19211
L m Externes Gerat 1 HE Benennung
[=]
E“i A x ‘ 0: A ‘ ‘ 1921 = A: x ‘ 0: A ‘ ‘ 19212
% Netzwerk El Konfiguration
A: X ‘ O: A ‘ ‘ 19121 < A x ‘ O: A ’ ’ 19215
@ Format Zeit
A: X ‘ O:A ‘ ‘ 19122
% Kamera
A: X ‘ O: A ‘ ‘ 1919
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v
Service
= | | 1014
Konfiguration
S
A A ‘O:A ‘ ‘19141
ﬁ Sicherung
A: X ‘O:A ‘ ‘19144
Blitzzahler
— [ZlSlo]
A A ‘O:A ‘ ‘19145
@ Blitz
A: X ‘O:A ‘ ‘19146
Verarbeitung
— IHE
‘ ‘ ‘ 1911
Zahler
— [2IS[o]
A: X ‘O:A ‘ ‘19113
g Bildformat
E‘l A: X ‘O:A ‘ ‘19112
ﬁ Ext. Medium
A: X ‘O:A ‘ ‘19116
v
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v
Sicherheit
— =
T
(O Neuer Schlissel *
0%"' A: X ‘ O: - ‘ ‘
— Parameter
C= ax ‘ O: A ‘ ‘ 19131
— Prifen
L [3
= A: X ‘ O: x ‘ ‘

[Qf@ Anwender
T e
rQ| Passwort andern
G=l A ‘ 0: A ‘ ‘ 19171
[Qf@ Login
A: X ‘ O:x ‘ ‘ 19174
IQI Neu
A: X ‘ O: - ‘ ‘ 191721
X Ldschen
A: X ‘ O: - ‘ ‘ 191731
@ Slave Gerat @ Slave Gerat Info
A: X ‘ O:x ‘ ‘ 1918 A A ‘ O: A ‘ 19187

Das Menti ist bei geeichten Geraten nicht verfugbar.
Der Schliissel wird bei der Eichung einmalig erzeugt und ist nicht veranderbar.

*
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14.1.4 Unterment Parameter

Parameter
N [ [ v
| Gerat
| | 131
(@l Datum/Uhrzeit
A: X ‘O:x ‘ ‘1311
Sperrzeiten*
A: X ‘O:x ‘ ‘1312
E EEPROM*
| [+]
= Ax ’O:x ‘ ‘406
| /-52 Selbsttest
D

A: X ‘ O: x ‘ ‘ 1316
% Foto — Nacht
‘ ‘ ‘ 133 A: X ‘ O:x ‘ ‘ 133611
| 1=e 1.Foto* B — Dammerung
@ A: X ‘ O: x ‘ ‘ 1331/13361 A: X ‘ O: x ‘ ’ 133612
Objektive — | Tag
— & - ILX
A: X ‘ O: x ‘ ‘ 1335/1951 A: X ‘ O: x ‘ ‘ 133615
@ Blitz** | " Hell
A: X ‘ O:x ‘ ‘ 1333 A: X ‘ O: x ‘ ‘ 133616

*  Nur in der Anwendung stationér sicht-/ und einstellbar.

v **  Abhangig von der Einstellung der Belichtungssteuerung.
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v
§ Geschw.
| | 138
PKW Limit
A: X ‘ O: x ‘ ‘ 1381
Itﬂ: Fahrzeugklassen
A: X ‘ O: x ‘ ‘ 1382
@ LKW Limit
Al x ‘ O: x ‘ ’ 1385
Motorrad Limit
— B
A: X ‘ O: x ‘ ‘ 1386
(@ Alternatives Limit
A: X ‘ O: x ‘ ‘ 1388
1 Dokumentation
N
135
: Foto-Zahler
— L T
A x ‘ O: x ‘ ‘ 1355
_| Messreihe
E_ A: X ‘O:x ‘ ‘1353
| | E |E[ Ort
. A: X ‘ O: x ‘ ‘ 1351
. |oF Anwender
ﬂ A: x ‘ O: x ‘ ‘ 1352
v
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*  Nur sichtbar wenn Slave-Gerat aktiviert ist.
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| : F@ Sensor
: A: X ’ O: x ‘ ‘ 136
___ | Fixes Slavefoto* Scanner IP
— 0
o A: X ‘O:x ‘ ‘1363 A A ‘O:A ‘ ‘13672
| m& Scanner e Scans
A: X ‘O:A ‘ ‘1367 A A ‘O:A ‘ ‘173
Einrichtung @ Reset Scanner
— | AX ‘A:x ‘ ‘1193 = Al X ’O:x ’ ‘30002
Manuell
<& ]
| | Messsystem
A: X ‘ O:x ‘ ‘ 11936
| | Spuren
A: X O: x 11937
| | Einrichtparameter
A: x ‘ O: x ‘ ‘ 11938
| | Objektive
A A ‘ O:A ‘ ‘ 11939
I | Live-Ausrichtung
A: X ‘ O: x ‘ ‘ 11940
I | Néchstes Fahrzeug
A: x ‘ O: x ’ ’ 11941
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14.1.5 Typenschilder

|
r/QY)“ ot Opladener Strafe 202
KJ 40789 Monheim am Rhein
]

Germany

JENOPTIK Robot GmbH

TraffiStar S350

Nr. der Bescheinigung DE-15-M-PTB-0030
Identnummer 509-000/ 60219
Baujahr 2015 piis

e

Messhereich 10 km/h bis 300 km/h
Temperatur -20 °C bis 60 °C

Komponente  RLS1000 e
Identnummer  690-000/ 60263 3

Baujahr 2015

MADE IN GERMANY
509000_DE_01_03

Ceg

[DE-M

L
r(® i Opladener StraBe 202
40789 Monheim am Rhein
l

JENOPTIK Robot GmbH |

Germany

TraffiStar S350 MiniRack

Nr. der Bescheinigung DE-15-M-PTB-0030
Identnummer 596-110/ 60015
Baujahr 2015

Messhereich 10 km/h bis 300 km/h
Temperatur -20 °C bis 60 °C

c € E % MADE IN GERMANY
— 3

596110 _DE 01 02

Hauptschild S350 ohne MiniRack (RLS1000)

Hauptschild S350 mit MiniRack (RLS1000)

Germany

A JENOPTIK Robot GmbH
rt/r_\-\ : o Opladener Strale 202
Nl 40789 Monheim am Rhein
]

TraffiStar S350

Nr. der Bescheinigung DE-15-M-PTB-0030
Identnummer 509-002/ 60002
Baujahr 2017 pogiget

Messbereich 10 km/h bis 300 km/h
Temperatur -20 °C bis 60 °C

Baujahr 2017

Ce&

MADE IN GERMANY
509002 _DE_01_01

Komponente RLS1000 1.1 E
Identnummer  §90-002/ 60002 :

DE-M

1 JENOPTIK Robot GmbH
) ot Opladener Strae 202
A 40789 Monheim am Rhein

|

Germany

TraffiStar $350 MiniRack

Nr. der Bescheinigung DE-15-M-PTB-0030

Identnummer 596-116/ 60003
Baujahr 2017
Messhereich 10 km/h bis 300 km/h
Temperatur

[DE-M

Hauptschild S350 ohne MiniRack (RLS 1000 1.1)

Hauptschild S350 mit MiniRack (RLS1000 1.1)
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JENOPTIK Robot GmbH

1
r(ri\\ i Opladener StraBe 202
ff') 40789 Monheim am Rhein
I

Germany
TraffiStar 5350
Nr. der Bescheinigung DE-15-M-PTB-0030
Komponente RLS1000
Identnummer 690-000/ 60001
Baujahr 2015
Temperatur -20 °C bis 60 °C

E' E- MADE IN GERMANY
¥t

690000_DE_01_02

1 JENOPTIK Robot GmbH
r {/-J_\\i Oi Opladener Stralle 202
o2/ 40789 Monheim am Rhein
1

Germany
TraffiStar S350
Nr. der Bescheinigung DE-15-M-PTB-0030
Komponente RLS1000 1.1
Identnummer 690-002/ 60005
Baujahr 2017
Temperatur -20 °C bis 60 °C

MADE IN GERMANY

690002_DE 0101

RLS1000 mit MiniRack

RLS1000 1.1 mit MiniRack

JENOPTIK Robot GmbH

l
r(@ f Opladener StralBe 202
Riggid 40789 Monheim am Rhein
1

Germany

TraffiStar S350

Nr. der Bescheinigung DE-15-M-PTB-0030

Komponente SmartCamera IV
Identnummer 625-011/ 64209
Baujahr 2015

Yok MADE IN GERMANY

CeX

625011_DE_06_03

SmartCamera IV mit und ohne MiniRack

JENOPTIK Robot GmbH |

,»]\
r D) ) i Opladener StraBe 202
40789 Monheim am Rhein
|

Germany

Nr. der Bescheinigung DE-15-M-PTB-0030

Komponente TraffiTower 2.0
Identnummer 593-600/60230
Baujahr 2015

MADE IN GERMANY

C€x

135 420

JENOPTIK Robot GmbH |

rob
- 1- :
Y pladener StraBe 202
r@ o 40789 Monheim am Rhein
]

Germany

Nr. der Bescheinigung DE-15-M-PTB-0030
Komponente TraffiTop
Identnummer 504-321/ 60010
Baujahr 2015

c € E v - = MADE IN GERMANY

504321_DE_01_02

TraffiTower 2.0

TraffiTop

170
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| Germany

1 JENOPTIK Robot GmbH -
(D) o Opladener StraBe 202
Ny 40789 Monheim am Rhein

Nr. der Bescheinigung DE-15-M-PTB-0030

Komponente SemiStation 5350
Identnummer 596-114/60000
Baujahr 2016

JENOPTIK Robot GmbH
r:' ) o Opladener Strafe 202
N 40789 Monheim am Rhein

T Germany

MADE IN GERMANY

CEIf

Nr. der Bescheinigung DE-15-M-PTB-0030

Komponente SemiMobil $350
Identhummer 596-115/60000
Baujahr 2016

596114_DE_01.01

MADE IN GERMANY

P

596115 DE 01 01

SemiStation S350

SemiMobil S350
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14.1.6 CE-Konformitéatserklarung

e ——..
EC-Declaration of Conformity
JENOPTIK

Manufacturer: JENOPTIK Robot GmbH

Address: Opladener StraRe 202
40789 Monheim am Rhein, Germany

Product type: Speed offence registration system
Product name: TraffiStar 5350

The product named above complies with the following rules, regulations and recommendations:

Rule, regulation or | Description
recommendation

EMC Directive EN 55011:2009 + A1:2010, EN 55022:2010
2004/108/EC Radio disturbance characteristics - fimits and methods of measturement
EN 61000-3-2:2006 + A1:2009 + A2:2009, 61000-3-3:2008
Harmonic current emissions
EN 61000-4-2:2009
Electrostatic discharge immunity test
EN 61000-4-3:2006 + A1:2008 + A2:2010

radio-frequency elec ie field immunity test

EM 61000-4-4:2004 + A1:2010
Electrical fast transient/Burst immunity test
EN 61000-4-5:2006
Surge immunity test
EN 61000-4-6:2009
Immunity to conducted disturbances induced by radio-frequency fields
EN 61000-4-8:2010
Power frequency magnetic field immunity test
EN 61000-4-11:2004
Voltage dips, shart interruptions and voltage variation fmmumnity tests
This part of the declaration is based on test reports no. 085/14, 086/14 and 0100/14 of the
accredited laboratory Steep GmbH., EMC Division, Justus-von-Liebig-Strale 18, D-53121 Bonn,
Accreditation D-K-12064-01-00.

Low Voltage 2006/95/EC

Directive

This declaration certifies the compliance with the indicated rules and regulations; however it does not guarantee any
system properties. Please pay attention to the safety advice provided in the relevant product information,

Monheim am Rhein March 24, 2015

Adel Akremi
Manager Type Approvals

EC-Declaration of Conformity No: 170/2013 Page 1of 1

JENORTIE fobot GmibH | Opladener Strasse 202 1 40789 Monheim | Germary | wwwjenoptil.com | VAT RegHo. DE119423549 | WEEE-Reg.-Nr.:

DE24510479
WEEE-Reg.-Nr.: DE92918283 | Managing Director: Dipl-ing. Bembiard Dohann | Registered address: Lionhaim | Registered No.: AG Diisseldorf HAE

Commerzbank A6, Dusseldort: BL7 300 400 00 Kio. 8 004 Dewnsche Bank AG, Disseldord: BLZ 300 700 10 Ko, 3 003
400 81

BIC: COBADEFFXXX BIC: DEUTDEDDNNK

IEAN: DEOZ 3004 0000 (800 4400 00 IBAN: DEO3 3007 0010 0300 3381 00
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e ——..
EC-Declaration of Conformity
JENOPTIK

Manufacturer: JENOPTIK Robot GmbH

Address: Opladener StraRe 202
40789 Monheim am Rhein, Germany

Product type: Speed offence registration system
Product name: TraffiStar 5350

The product named above complies with the following rules, regulations and recommendations:

Rule, regulation or | Description
recommendation

EMC Directive EN 55011:2008 + A1:2010, EN 55022:2010
2004/108/EC radio disturbance characteristics - imits and methods of measurement
EN 61000-3-2:2006 + A1:2009 + A2:2009, 61000-3-3:2008
Harmonic current amissions
EN 61000-4-2:2009
Electrostatic discharge fmmunity tes¢
EN 61000-4-3:2006 + A1:2008 + A2:2010
Radiated, radio-frequency electromagnetic field immunity test
EM 61000-4-4:2004 + A1:2010
Electrical fast transient/burst immunity test
EM 61000-4-5:2006
Surge fmmunity test
EM 61000-4-6:2009
Immunity to conducted disturbances induced by radio-frequency fields
EN 61000-4-8:2010
Power frequency magnetic field immunity test
EN 61000-4-11:2004
Voltage dips, short interruptions and valtage vaciation immunity tests
This part of the declaration is based on test reports no. 085/14, 086/14 and 0100/14 of the
accredited laboratory Steep GmbH., EMC Division, Justus-von-Liebig-Stralie 18, D-53121 Bann,
Accreditation D-K-12064-01-00.

Low Voltage 2006/95/EC

Directive

This declaration certifies the compliance with the indicated rules and regulations; however it does not guarantee any
system properties. Please pay attention to the safety advice provided in the relevant product information.

Monheim am Rhein March 24, 2015

larcos Michaelsen Adel Akremi

Dr.

Chief Operating Officer Manager Type Approvals

EC-Declaration of Conformity No: 170/2013 Page 1of 1
JENORTIE fobot GmbH | Opladener Strasse 202 1 40789 Monheim | Germany | wwwjenoptil.com | VAT RegNo.; DE119423549 | WEEE-Reg-Nr.:
DE24510479

WIEE-Reg.-Mi: DE92918283 | Managing Director: Dipl-ing. Bermhard Dohmann | Registered address: Monhaim | Registered Mo AG Diisseldorf 15

Commerzbank &G, Dosseldort: BL? 300 400 00 Kio. 8 004 Dewnsche Bank A6, Digseldodd: BLZ 300 700 10 Kto, 2 003
Ll 181

BIC: CORADEFFXXX BIC: DEUTDEDDNNK

IBAN: DEO3 3004 0000 (00 4400 00 IBAN: DEO3 3007 0010 0300 3381 00
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Uberstrahnlt...........occoceiiiiiii e 147
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